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3D Disto, Sissejuhatus

Sissejuhatus

A )

Toote markeering

Onnitleme teid Leica 3D Disto laserkaugusmdddiku ostu puhul.

See kasutusjuhend sisaldab olulist ohutusalast teavet ja juhiseid toote seadistamiseks ja
kasutamiseks. Tapsem teave on toodud peatiikis "12 Ohutusjuhised”.
Enne seadme kasutamist lugege kasutusjuhend téhelepanelikult Iabi.

Toote seerianumber on toodud etiketil, vt peatiikki "12.8 FCC uhilduvuse avaldus,
kohaldatav Ameerika Uhendriikides.". Sisestage kasutusjuhendis toodud seerianumber ja
kasutage seda teavet iga kord, kui pédrdute volitatud edasimuija poole voi kui soovite
registreeruda kasutajaks Leica MyWorld portaalis.

Seerianumber:




Simbolid

Kaubamargid

Selles juhendis kasutatud sumbolite tahendus on jargmine:

Tuup

Kirjeldus

A OHT

Viitab vdimalikule ohule, mis v8ib eiramise korral I6ppeda
surmaga voi pdhjustada tdsiseid vigastusi.

A HOIATUS

Viitab voimalikule ohule voi vaarale kasutusele, mis eiramise
korral vBib 16ppeda surmaga voi pdhjustada tsiseid vigastusi.

A ETTEVAATUST

Viitab vdimalikule ohule vdi vaarale kasutusele, mis eiramise
korral v6ib pdhjustada kergemaid vigastusi voi
markimisvaarseid materiaalseid, rahalisi voi
keskkonnakahjusid.

&

Olulised I8igud, milles toodud juhiste jargimine tagab seadme
Oige ja efektiivse kasutuse.

¢ Windows on Microsoft Corporationi registreeritud kaubamark.
K&ik teised kaubamargid kuuluvad nende vastavatele omanikele.
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1 Kuidas seda juhendit kasutada

(= Soovitatav on seade seadistada selle juhendi lugemise ajal.
Register Register on juhendi tagumisel kiiljel.
@ Ekraanil olevaid klahve, alasid ja suvandeid, mida peetakse iseenesestmdistetavaks, ei

ole seletatud.

Selle juhendi See kasutusjuhend kehtib 3D Disto seadete ja tarkvararakenduste kohta.
kehtivus

3D Disto, Kuidas seda juhendit kasutada
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Saadaolev
dokumentatsioon

m

world

@Leica Geosystems

Nimi Kirjeldus/vorm
) |

3D Disto Selles kasutusjuhendis on toodud kdik juhised seadme |- v
Kasutusjuhend pdhiliste funktsioonide kasutamiseks. Annab Ulevaate

seadmest ja tehnilistest andmetest ja ohutusjuhistest.
3D Disto Kiirstart | Annab pdgusa Ulevaate seadme osadest. v v
Ohutusjuhend Annab olulised ohutusjuhised 3D Disto seadmega v 4

tootamiseks.

3D Disto seadme taielik dokumentatsioon/tarkvara on saadaval jargmistes
kohtades:
¢ Leica 3D Disto Andme-CD

«  https://myworld.leica-geosystems.com

myWorld keskkonnast Leica Geosystemsi lehel (https://myworld.leica-geosystems.com)
leiate laia valiku teenuseid, teavet ja koolitusmaterjali.

myWorld keskkonnas paasete hdlpsalt juurde kdikidele vajalikele teenustele
o6Opaevaringselt. Nii on teie t66 tdhusam ja seadmed varustatud Leica Geosystems
uusima teabega.
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Teenus

Kirjeldus

myProducts

Lihtsalt lisage kdik Leica Geosystemsi tooted, mis teil ja teie ettevottel
on. Saate vaadata Uksikasjalikku teavet oma toodete kohta, osta
lisafunktsioone, varskendada oma seadmeid uusima tarkvaraga ja
ajakohastada oma andmeid.

mySupport

See teenus pakub abi teie seadmega seotud probleemide
lahendamisel ja teie abipalvetele vastab kohalik Leica Geosystemsi
klienditugi. Saate vaadata pakutud tugiteenuste taielikku ajalugu ja
Uiksikasjalikku teavet iga juhtumi kohta.

myTraining

Leica Geosystemsi teavet, teadmisi ja treeninguid thendav
Oppesiisteem aitab teil oma toodet veelgi paremini tundma Gppida.
Uusima 6ppematerjaliga saate tutvuda v8rgupdhiselt, samuti saate
selle oma seadmesse laadida. Piisige uusimate uudiste lainel ja
registreeruge seminaridele voi kursustele, mida teie riigis
korraldatakse.




2 Tehnilised terminid ja luhendid

Vaatevali

a) Vaatevali
b) Kallutustelg, seadme horisontaalne pédéramine
c) Seisutelg, seadme vertikaalne pééramine

(= Vaatevali, laserkiir ja sihikujoonestik
peavad Uhilduma. Vaadake "9
Kontrollimine & kohandamine" lisateabe

womoon | jaoks.

Horisontaalnurk

300015 | a) Horisontaalnurk: [°] vdi [gon]

3D Disto, Tehnilised terminid ja lihendid 14
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Vertikaalnurk

3D Disto 016

_Q
3D Disto 017

Sate: horisont =0

a) Vertikaalnurk: [°], [gon], [1:n] v&i [%]

Séte: horisont = 90°/100gon

a) Vertikaalnurk: [°] v6i [gon]




Kaugused

30 Disto 018

3D Disto 019

a)

a)
b)
<)

Ristloodis kaugus

Kaldkaugus g
Vertikaalkaugus | = kérguste vahe
Horisontaalkaugus sl

3D Disto, Tehnilised terminid ja lihendid
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Pindalad

P
a ’l \l‘“

b

a) Viltune pindala, méddetud

b) Horisontaalne pindala, 3D Disto seadme
30 0isto 020 arvutatud
Loodimispunkt ja
horisont
a) Loodimispunkt:
Punkt loodimisjoonel vaatleja kohal.
b) Horisont:

30 Disto 014 [

Loodimisjoone suhtes 90° all olev tasand/joon.




Vordlusvaartused

3D Disto 021

a)

3D Disto 022

Vordluskdrgus:
Tasand, millega vorreldakse kdiki kdrguseid.

Vo&rdluspunkt:
Punkt, millega vorreldakse kdiki mdétmeid ja
asukonhti.

3D Disto, Tehnilised terminid ja lihendid
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30 Disto 023 a

a) Vordlustelg/joon:
Joon, millega vorreldakse kdiki md6tmeid.




Kaldeandur

Kaldeandur tagab Siged mddtmistulemused isegi siis, kui 3D Disto seade ei asetse
horisontaalselt.

N
~N
3D Disto 024 3D Disto 025 |
Kaldeandur véljas = keelatud Kaldeandur sees = lubatud
K@ik médtmised tehakse vastavalt 3D Disto  K&ik md6tmised tehakse vastavalt
seadme kallutusteljele ja horisondile. horisontaalteljele ja horisondile, kui

3D Disto seade asetseb 0° kuni 3° nurga all.

3D Disto, Tehnilised terminid ja lihendid 20
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Vaatenaidik ja * Vaatenaidik on sisseehitatud kaamera, mis naitab sihtmarki juhtseadme naidikul.
sihikujoonestik +  Sihikujoonestik on sihtimist hdlbustav vahend, mis kuvatakse juhtseadme
vaatenaidikul.

a) Vaatenaidik
530 010,002 a b b) Sihikujoonestik




Pidepunktid Pidepunktid seovad mdddud kindla koordinaatsusteemiga. Pidepunktid vdimaldavad
muuta 3D Disto seadme asukohta v&i jatkata mdnda varasemat mddtmist nii, et kdik
mdddud sobivad ideaalselt kokku.

1. Asetage kolm kuni viis isekinnituvat sildistatud

tahist seintele, lakke voi imbritsevale pdrandale.

2. Mddtke need téhised ja salvestage need

pidepunktidena.

3D Disto.026

3. Saate 3D Disto seadet ligutada ja selle hiliem
"kuhu iganes" paigutada.

4. Moodtke pidepunktid uuesti. 3D Disto seade
paigutab ennast ise Umber ja lubab sama
mdotmist jatkata.

(= Vaadake "7.3 Asukoht" lisateabe jaoks.

3D Disto, Tehnilised terminid ja lihendid 22
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Koordinaadid Koordinaadid kirjeldavad punkti asukohta kahe- v8i kolmemdo&tmelises struktuuris.

a) Kahemddtmelised koordinaadid
30 biso 028 b) Kolmemd6étmelised koordinaadid




M&&tmine

Maodtmistulemusi saab jareltddtluse jaoks edastada seadmega uhendatud
personaalarvutisse voi USB-malupulgale.

/o

3D Disto, Tehnilised terminid ja lihendid 24
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Paigutamine voi Kujundusandmeid saab DXF-vormingus vdi tavalise tabelina importida ja kasutada
projektsioon vastavate punktide v&i vorgustike projekteerimiseks.

3D Disto_046

Laserkaugusmd8ddik Laserkaugusmdddik (LDM) méddab kaugused néhtava punase laserkiire abil.

(LDM)

Kalibreerimine on protsess seadme tapsuse kontrollimiseks ja korrigeerimiseks.

Kalibreerimine
Vaadake "9 Kontrollimine & kohandamine" lisateabe jaoks.




Peidetud punktide Nihkes punktide joonlaud on tarvik peidetud v6i juurdepdasmatute punktide mddtmiseks.
joonlaud

3D Disto_035

a) Peidetud punktide joonlaud

3D Disto, Tehnilised terminid ja lihendid 26
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3
3.1

Uldine teave

Susteemi kirjeldus

Uldine teave 3D Disto seadme siisteemi kohta

Leica Geosystems 3D Disto on kolmemd6étmeline mddtmis- ja projektsioonisiisteem, mis
vdimaldab tGhe seadme abil mddta ruumis punktidevahelisi kaugusi ja luua ruumilised
andmed kohe vdi jareltdotluses kasutamiseks.

a) 3D Disto
Q\ ********** / b) USB-juhe
c) Juhtseade
- | d) RM100
30 0isto 001 a b c d kaugjuhtimispult

Seadet 3D Disto juhitakse juhtseadme kaudu. Teatud funktsioone saab teostada ka
RM100 Kaugjuhtimispulti kasutades.




3.2 Konteineri sisu

Konteineri sisu,
osa 1l/2

wosecz d € f

a)

b)

©)

d)

e)

9)
h)

3D Disto seade koos sisseehitatud

SD WLAN-kaardiga

USB-uhenduse juhe 3D Disto
juhtseadme jaoks

Toitejuhe 3D Disto juhtseadme jaoks
Micro-USB juhe personaalarvuti jaoks
Andme-CD

ohutusjuhised,

3D Disto kiirkaivitus,

CE vastavusmargis & tootja sertifikaat,
USB-pulk

Neli riigispetsiifilist juhet 3D Disto
seadme vooluringi ihendamiseks
Isekleepuvad tahised sihtpunktide
margistamiseks, 50 tikki Ghes kotis
RM100 kaugjuhtimispult

Juhtseadme toiteallikas
Riigispetsiifilised adapterid juhtseadme
toiteallika Uhendamiseks

3D Disto, Susteemi kirjeldus
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Konteineri sisu,
osa2/2

i) Peidetud punktide
joonlaud

j) 3D Disto toide

k) Juhtseade koos pliiatsi,
statiiviklambrite ja
randmerihmaga

J

3D Disto_003




3.3 Seadme osad
3.3.1 3D Disto

Seadme
mootoripdhine osa

3D Disto_004

9)

3D Disto seadme LED-olekutuled
ON/OFF-nupp

Kéepidemed seadme tostmiseks
Infrapunaliides (IR)

WLAN-liides

Laserkaugusm&ddik koos
vaatendidikuga

Ummargune mull

3D Disto, Susteemi kirjeldus
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Seadme pistikuosa

3D Disto_005

a

b

a)
b)
<)
d)
e)

Statiivi kinnituskruvi 5/8”
Taisnurgatahis

3D Disto toiteallika pistikiihendus
LED-olekutuli

Andmekaabli pistikihendus
Juhtseadme toiteallika pistikihendus



Nuppude ja LED-olekutulede kirjeldus

Nupp/LED-tuled

Kirjeldus

ON/OFF-nupp

(=

Nupp seadme sisse- voi valjalllitamiseks.
Kui seade pole uhendatud juhtseadmega v&i personaalarvutiga,
ltlitub seade 15 minuti parast ise valja.

3D Disto seadme
LED-olekutuled

Roheline tuli ja oranz tuli pdlevad pidevalt: 3D Disto seade

kaivitub.

¢ Oranz LED-tuli vilgub: iseloodimine on kaivitunud vdi seade on
véljaspool iseloodimisulatust tle 3° nurga all.

¢ Roheline LED-tuli vilgub: 3D Disto on m&dtmiseks valmis.
Kaldeandur todtab.

*  Oranz LED-tuli p6leb pidevalt:
esineb torge. Vaadake "8 Torketeated" lisateabe jaoks.

¢ Roheline ja oranz tuli pdlevad pidevalt: Vajutage ON-nuppu

seadme taaskaivitamiseks.

Asjatundjatele: kaldeanduri véljas
* Roheline tuli vilgub Uhe korra, oranz tuli kolm korda.

3D Disto, Susteemi kirjeldus
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Nupp/LED-tuled

Kirjeldus

LED-olekutuli

Do

Kui seade on sisse lulitatud ja uhendatud laadijaga:

Roheline LED-tuli vilgub 1x: Aku on laetud kuni 25 %.
Roheline LED-tuli vilgub 2x: Aku on laetud kuni 50 %.
Roheline LED-tuli vilgub 3x: Aku on laetud kuni 75 %.
Roheline LED-tuli pdleb: Aku on téis laetud.

LDM-laser

OFF-asend: vaatenaidik on valja ltlitatud v8i 3D Disto seade
otsib sihtpunkti automaatselt.

ON-asend: vaatendidik on sisse lilitatud vdi otsitakse
sihtpunkti kaugjuhtimispuldi kaudu.

Vilkuv: projekteeritud punkti tapse asendi naitamine.




3.3.2 Juhtseade

Juhtseadme osad

3D Disto_006

a)
b)
©)
d)
e)

9)
h)

ON/OFF-nupp

Pliiats

Naidik puutetundliku 4.8" ekraaniga
Toiteallika pistikihendus

USB-port, A-tlup

Reguleeritv statiivi kinnitusklamber
Randmerihm

Micro-USB-port, Micro-B-tulp

3D Disto, Susteemi kirjeldus
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3.3.3

Kaugjuhtimispuldi

osad

RM100 kaugjuhtimispult

a

30 Disto_007

|

n

a)
b)
©)
d)

e)

Vétmehoidjardngas
Patareipesa
Kaugjuhtimisklahv
Navigeerimisklahvid:
Ules/alla/paremale/vasakule
LED-kontrolltuli




3.4 Toide

3.4.1 3D Disto
3D Disto toide Seadme toiteallikas vdib olla nii seadmesisene kui -valine::
*« Seadmesisene: toiteallikaks on alalised liitiumioonakud akupesas vdimsusel 14.4 V,
63 Wh.

¢ Seadmevdline:
3D Disto seade on toiteallikaga Gihendatud riigispetsiifilise otsaga juhtmega.
Sisendv6imsus: 100 - 240 V AC, 50/60 Hz. Valjundv8imsus: 24 V DC, 2.5 A.
Pikkus 1,80 m.

wﬁa
s [= b a) Akupesa

b) Toiteallika pistikiihendus

30 Disto 008

(= Akupesa tohib vahetada ainult Leica Geosystemsi volitatud teeninduspunktides.

3D Disto, Susteemi kirjeldus 36
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3.4.2 Juhtseade

Juhtseadme toide Juhtseadme toiteallikas v&ib olla nii seadmesisene kui -véline:
* Seadmesisene: alaline litiumpolimeer-aku, 2500 mAh, 3.7 V DC.

(= Juhtseadme naidik lilitub 15 minuti parast ise vélja, et tegevusetuse
perioodil elektrit séaasta.



¢« Seadmevaline:

[al]

a) 3D Disto seadme toitejuhtme kaudu
3 b b) Toidevooluvdrgust AC/DC-adapteri
kaudu

3D Disto.009

« Toide AC/DC-adapteri kaudu. Saadaval on EL-, US-, UK- ja AUS-spetsiifilised
adapterid. Sisendvdimsus: 100 - 240 V AC, 50/60 Hz. Véljundvdimsus: 5,2 V DC,
2000 mA. Juhtme pikkus 1,50 m.

(&=  Juhtseade kaivitub, kui toiteallika adapter vooluvérku Gihendada.
« Toide 3D Disto seadmelt juhtmega: > 5V, 2,5 A, pikkus 2,00 m.

(&=  Juhtseadet saab laadida ainult juhul, kui 3D Disto on laetud vahemalt 25%
ulatuses.

3D Disto, Susteemi kirjeldus 38



3D Disto, Susteemi kirjeldus 39

3.4.3 RM100 kaugjuhtimispult
RM100 RM100 puldi varustusse kuulub tiks AA-tilpi 1,5 V leelispatarei.
kaugjuhtimispuldi
toide
(@]
@\
> _Z -
4 2
x
/ ‘ 1. Patareipesa avamiseks suruge
/ patareipesa katet noole suunas.

30 Disto 010 2. Vahetage patarei vélja ja sulgege kate.




3.5

3D Disto seadme
tarkvara

Rakendused

Tarkvara

3D Disto seadme tarkvara h6lmab seadme keskseid funktsioone:

« Tarkvara on integreeritud mitmekeelsena. Sobiva keele toimingute sooritamiseks
saate valida esmase seadistuse kaigus voi hiljem menuist Satted.

« Seade on varustatud taaskaivitusfunktsiooniga, mida saate kasutada, kui seade
kasklustele ei reageeri.
Juhtseadme taaskaivitamiseks hoidke 10 sekundit all nuppu.

* Tarkvara tehasesétete taastamiseks avage Meni, vajutage nuppu Séatted, seejérel
valige Lahtesta.

« 3D Disto taaskaivitamiseks vajutage @ viie sekundi jooksul.

Seadme jaoks on saadaval mitmed rakendused, mille kasutamist h&lbustavad
teavitustega hiipikaknad. Neid rakendusi saab demoversioonis proovida v6i need
litsentsimisvdtme abil aktiveerida.

3D Disto, Susteemi kirjeldus 40



3D Disto, Stuisteemi kirjeldus 41

Demoversioon Saadaolevaid rakendusi saab proovida demoversioonis. Demoversioon on tarkvara
taielikult funktsionaalne versioon, mida on véimalik kasutada kokku kuni 40 t66tundi.
Demoversiooni aegumisest annab marku hipikaken.

Demoversioonis rakenduste lubamiseks jargige jargmisi juhiseid:
1. Valige jarjest Menuu » Rakendused » Demo.
2. Kdik rakendused on loetletud meniius ja kuni demoversiooni aegumiseni téhistatud
X sumboliga.

Kohandatud Kolmanda osapoole tarkvaraarendussisteemide abil on v@imalik luua tarkvara, mis on
rakendused kohandatud vastavalt kasutaja vajadustele. Soovi korral saate tdpsemat teavet Leica
Geosystemsi esindajalt.




Tarkvararakenduste Rakendused saab aktiveerida demoversioonis vdi litsentsimisvétme abil, mille saate
litsentsimine ja sisestada Uhel viisil jargmistest:
aktiveerimine

¢ Sunkroonides MyWorld kodulehega www.leica-geosystems.com saidil:

1. Vajutage ja thendage Juhtseade
arvutiga Micro-USB-kaabli abil.
Juhtseade kuvatakse teie arvutis
irdkettana.

3D Disto 011

3D Disto, Susteemi kirjeldus

42



3D Disto, Susteemi kirjeldus 43

. Kui juhtseade ei tuvasta Glhendust automaatselt, vajutage g

Uhendus menuisatete abil.

. Kui ihendus loodi edukalt, kaivitage oma veebibrauser ja minge MyWorld

kodulehele. Oma seadme registreerimiseks sisestage laserkaugusmdddiku p&hjale
kinnitatud etiketil toodud tootenumber. Vt peatiikki "Mé&rgistamine 3D Disto".

. Valige MyProduct leht ja vajutage allalaadimise klahvi litsentside saamiseks.
. Kuvatakse Windowsi hupikakent litsentsifaili salvestamiseks. Salvestage fail oma

juhtseadmesse kausta Litsents.

3D Disto seadme Windowsi tarkvara variatsioonid

1.
2.

Installige 3D Disto seadme tarkvara oma personaalarvutisse.
Kaivitage oma veebibrauser ja minge MyWorld kodulehele. Oma seadme
registreerimiseks sisestage tootenumber.

. Valige MyProduct leht ja vajutage allalaadimise klahvi litsentside saamiseks.
. Salvestage litsentsifail kausta Litsents kataloogis My Documents\Leica

Geosystems\3D Disto.



¢ Litsentsivotme sisestamine kasitsi:

1. Vajutage E nuppu ja valige Menuiii » Seade » Tarkvara » Litsents.

2. Sisestage voti, mille saate MyWorld veebilehelt, ja

K Eaﬂ Sisesta litsentsi vati:
vajutage OK nuppu.

_———
l(s)ce]e]
(45 ](s]
[1)(2](s]
a0a

(&=  Aktiveeritud rakendused on saadaval mentitis Rakendused.
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Tarkvaravarskendus 1. vajutage ja tihendage Juhtseade
arvutiga Micro-USB-kaabli abil.

(@’ Andmete kadumise véltimiseks veenduge enne tarkvara véarskendamist, et
juhtseadme aku on téielikult laetud. Arge katkestage Ulhendust enne
allalaadimise I8puleviimist. Palun salvestage ja eksportige oma
md&dtmistulemused enne tarkvara varskendamist.



2. Kui juhtseade ei tuvasta Uhendust automaatselt, vajutage nuppu voi looge

Uhendus menuisétete abil.

3. Kui Glhendus loodi edukalt, kéivitage oma veebibrauser ja minge MyWorld
kodulehele. Oma seadme registreerimiseks sisestage tootenumber.

4. Minge MyProduct lehele, avage Software (Tarkvara) vaheleht ja kiopsake
Software Update (Tarkvaravarskendus) nuppu. MyWorld kontrollib automaatselt
plsivaralise versiooni olemasolu juhtseadmes ja kaivitab vajaliku varskenduse
allalaadimise. Protsessi hélbustab samm-sammuline viisard.

5. Katkestage juhtseadme ja personaalarvuti vaheline Ghendus ja kéivitage installimine,
selleks vajutage Menil » Seade » Tarkvara » Varskenda.

3D Disto seadme Windowsi tarkvara variatsioonid

1. Kaivitage oma veebibrauser ja minge MyWorld kodulehele. Oma seadme
registreerimiseks sisestage tootenumber.

2. Minge MyProduct lehele, valige kdige uuem tarkvaraversioon ja kldpsake Download
(Laadi alla) nuppu.

3. Salvestage fail kausta Varskendused kataloogis My Documents (Minu
dokumendid)\Leica Geosystems\3D Disto ja kaivitage installimine
Menuu\Seade\Tarkvara, Varskenda.
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4 Kasutajaliides

4.1 Juhtseade

Kasutaja sisend 4,8" puutetundlik ekraan on 3D Disto seadme pd&hiline juhtseade.
Seda kasutatakse meniide ja rakenduste vahel navigeerimiseks ja 3D Disto seadme
juhtimiseks.

Teatud funktsioone saab teostada ka RM100 Kaugjuhtimispulti kasutades.

(= Leica Geosystems soovitab puuteekraanil kasutada tootega kaasasolevat pliiatsit.




411 Ekraan

(= Kdik alltoodud pildid on illustratiivsed. Kohalik tarkvaraversioon vGib erineda

standardversioonist.

Ekraan

a)

b)
©)
d)
e)

9)
h)

Tulemiaken koos andmete
valiku nupuga

Pealkirjariba "Kodu" nupuga
Tooriistariba

3D Disto seadme paigutus
Visandiala/vaatenaidik
Olekuriba

Suumimine ja skaala
P&hifunktsioonide riba

3D Disto, Kasutajaliides
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Kirjeldus
Element Kirjeldus
Pealkirjariba Naitab to6tavat rakendust.

m failide voi tootavate rakenduste sulgemiseks voi
salvestamiseks.

juhtseadme sulgemiseks.

Pdhifunktsioonide
riba

Sisaldab nuppe Mentu = , Dist @ ja Vaatenaidik @ .

Need nupud kuvatakse kdikide rakenduste t66tamise ajal.

Visandiala
vaheldumisi
vaatenaidikuga

Kuvab mdddetud punktid, jooned ja alad ning 3D Disto tapse
asendi m&ddetud punktide suhtes — kas jalajéljes v8i otsevaates.

Vaatenaidik Naitab 3D Disto seadme reaalajas videopilti, mida kasutatakse
vaheldumisi piltide tegemiseks ja punktide tapseks maaramiseks pikemate
visandialaga distantside puhul (kuni 50 m).

Tulemiaken Kuvab kdéik tulemused (nt kaugused, kérgused, kalded, pindalad,

nurgad) koos vastavate andmete valimise nupuga 4 Selle nupu
abil saate valida erinevate andmetuupide vahel. Andmete
puudutamine avab kalkulaatori.




Element

Kirjeldus

Tooriistariba

Sisaldab rakendusele omaseid tddriistanuppe.

Olekuriba

Kuvab skaala/suumi, Uhenduste, akude, kellaaja, t6otava
funktsiooni ja toetuse oleku.

Liivakell

’ ilmub, kui méni protsess on t60s. Naiteks iseloodimise,
md&dtmise vdi andmete salvestamise vdi eksportimise
J ajal. Pole vdimalik anda teist kasklust, vélja arvatud
tuhistamiskasklus.

3D Disto, Kasutajaliides
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4.1.2

Pdhifunktsioonide
riba kirjeldus

Pohifunktsioonide riba

Klahv

Kirjeldus

Avab menu rakenduste kaivitamiseks vi satete maaramiseks.

Alustab md6tmist v6i punktide paigutust.

& |

Avab, sulgeb ja lukustab vaatenaidiku.




4.1.3 Tooriistariba

Tooriistariba

e Klahv Kirjeldus Klahv Kirjeldus
kirjeldus - - —— -
+ Lisamine :1-9 :1 Tooriistaribade vahetamine
- Eemaldamine & Pindala- v8i ruumalareziimi
kaivitamine

— Hulknurga andmete | Vimase kasu ennistamine
arvutamine voi sulgemine vOi uuesti tegemine

. l?he punkti vdrra tahapoole L{; Funktsioonide tiihistamine
likumine

e Uhe punkti vérra ettepoole
likumine

3D Disto, Kasutajaliides
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41.4

Tavalised simbolid
Olekuriba

lkoonid & stiimbolid

lkoon Kirjeldus
[} Naitab juhtseadme aku t6daega.
()
El Naitab 3D Disto seadme aku té6aega.
(-}
Q\ Naitab 3D Disto ja juhtseadme vahelist USB-uhendust.
05m ‘ Visandiala suurus ja nupp suumitaseme muutmiseks.

Naitab vaatenaidiku suumitaset/suurendust.

Naitab, et juhtseade on Gihendatud vooluvérku v8i saab toidet 3D Disto
seadmelt.

Naitab, et 3D Disto seade on Uhendatud vooluvdrku.

Naitab todtavat WLAN-iihendust.

lﬂ'@fﬂ@“

Naitab, et kaldeandur on valja lUlitatud.




Erinevad siimbolid

tulemiaknas

lkoon Kirjeldus
P Horisontaalkaugus
4 Kaldkaugus
v ‘l Kdrgus, kdrguste erinevus

\<] Vasak nurk

b’ Parem nurk

Kalle
==

Horisontaalne/viltune pind

Horisontaalse/viltuse ala Umbermd6t

Ruumala kdrgus / viltuse ruumala kdrgus

o H O G
g o>

Ruumala / viltune ruumala

3D Disto, Kasutajaliides
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Ruumi m&&tmise

lkoon

Kirjeldus

tulemuste siimbolid

Ringi suurus

Punkti kérgus

Umbermaat

Diameeter

Md&btmisala

M@odtmisperimeeter

5IFPIRICIK @

Skaneeri mahtu

Projektori tulemuste

lkoon

Kirjeldus

siimbol

Qe

Punkti ja tasapinna vaheline kaugus.




Tooriistakomplekti

lkoon

Kirjeldus

tulemuste stiimbolid

Joone ristloodis kaugus vordlusjoonest.

3D Disto_052

Vordlusjoone aluspunkti kaugus taisnurgani.

3D Disto 053
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4.2

Kirjeldus

&

Suunamine

RM100 kaugjuhtimispult

RM100 kaugjuhtimispuldil (infrapuna) on viis nuppu, mille abil saate 3D Disto seadet
poorata ja modta kaugusi voi kuvada punkte olenevalt sellest, mis rakendus parasjagu
tootab.

RM100 kaugjuhtimispult ei toeta todriistakomplekti rakendusi.

1. Ligikaudne suunamine: vajutadesO/O / Q/O nuppe, podrab 3D Disto seade
nii kaua, kui nuppu all hoiate.

2. Tapne suunamine: puudutage IuhidaltO / O / O /O nuppe, et pdorata 3D Disto
seadet Uksikute vaikeste sammude kaupa.

3. M86tmine: Vajutage . nuppu.

LED-tuli RM100 kaugjuhtimispuldi peal vilgub iga nupulevajutuse korral, andes marku, et
signaal jduab 3D Disto seadmeni.




5 Seadme haalestus

5.1 Alustamine
(= Laadimine / esmakordne kasutamine
*  Kdik akud

* Enne esimest kasutamist tuleb aku laadida, sest aku tarnitakse vdimalikult tihjalt.
« Laadimistemperatuur peab jadma vahemikku on 0°C kuni +40°C/ +32°F ja +104°F.
Optimaalseks laadimiseks soovitame hoida Umbritsev temperatuur vahemikus

+10°C kuni +20°C/+50°F kuni +68°F.

« Aku soojenemine laadimise ajal on tavaline. Kui kasutate Leica Geosystems
soovitatud laadijat, pole akut liiga kdrge temperatuuri korral v8imalik laadida.

¢ Liitiumioonakude jaoks

« Ule kolme kuu seisnud tiihjade akude puhul piisab enne kasutamist ainult Gihest
laadimis-/tuhjendamistsuklist, vastasel juhul véivad akud kahjustuda.

« Liitiumioonakude puhul piisab thest tihjakslaadimisest ja seejarel uuesti
laadimisest. Soovitame nii toimida, kui laadijal v6i Leica Geosystemsi seadmel
naidatud aku mahutavus on oluliselt erinev aku tegelikust mahutavusest.
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A HOIATUS

Téotamine / tihjaks laadimine

¢ Akud to6tavad temperatuurivahemikus -10°C kuni +50°C/14°F kuni +122°F.

¢ Madalad tddtemperatuurid vdivad vahendada akust kattesaadavat energiat
ja liiga kdrged temperatuurid vdivad lihendada akude tdoiga.

«  Tuhjakslaadimise temperatuur on -10°C kuni +50°C/14°F kuni +122°F.

Akude sisestamine ja eemaldamine

Teist tlupi aku kasutamine voi akupesa eemaldamine 3D Disto seadmel v&i juhtseadmel
on keelatud. Vahetamiseks v6tke Gihendust edasimuijaga voi Leica Geosystemsi
esindajaga.

Soovitatav on kaitsta seadet otsese paikesevalguse ja suurte temperatuurikdikumiste
eest.




Haalestamise
toiming

Jargnev kirjeldus eeldab haalestust statiivil, kuid 3D Disto seadet on v8imalik asetada
ka siledatele tasapindadele nagu pdrand vdi lauad.

1. Asetage statiiv sobivasse kohta, kus mdddetavad
punktid on ndha, ja kohendage statiiv td6tamiseks
sobilikule kdrgusele.

2. Asetage 3D Disto seade statiivile. Keerake kinni
statiivi keskmine kinnituskruvi.

3. Kohendage statiivi jalgu nii, et 3D Disto seadme
loodimismull on tasakaalus.

4. Seadme sisselilitamiseks vajutage @ nuppu.

3D Disto 012

5. 3D Disto seade alustab iseloodimist: kaldeandur kontrollib kalde ja seade loodib
ennast ise, kui kalle on < 3°.

Rohkem teavet kalde kohta saate peatikis "Nuppude ja LED-olekutulede kirjeldus".
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(= Arge liigutage 3D Disto, kui iseloodimistoiming on k&imas.

6. Juhtseadme sisselllitamiseks vajutage nuppu.

7. Kui juhtseade
kaivitatakse esimest

Failihaldur {43¢

e )
korda, avaneb jargmine ummm'ﬁmm . EE
ekraan: (=] - —
“!n‘w:-l’m 101021_001 \J
(&>  Juhtseadme
sulgemiseks
vajutage L
nuppu. J
'E,i%m:?a\
8. Valige keel.

Valige ajavorming (23:59/11:59 am-pm).
Sisestage kuupaev ja kellaaeg.

Valige kalde, kauguse ja nurga thikud.
Valige komakohtade hulk.

9. Jatkamiseks vajutage nuppu.



10. Naete jargmist ekraani:

Leica Geosystems

3D Disto

R 08:10
11. Valige Ghenduse tlup:
« 3D Disto on thendatud USB kaabli abil,
« 3D Disto on uihendatud WLAN kaudu,
« 3D Disto pole thendatud,
« arvuti on hendatud USB kaabli abil.
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3D Disto seadme juhtmelihendusega tdé6tamiseks tihendage USB-juhe ja vajutage

Soovitatav on Ghendada USB-kaabel enne 3D Disto seadme podramist,
vastasel juhul hakkab seade ennast uuesti loodima.

Arge pikendage USB-juhet adapteriga ja kasutage ainult Leica
Geosystemsi seadmega tarnitud juhtmeid.

WLAN-Uhendusega to6tamiseks vajutage % nuppu. Kui thendus ebadnnestus,

hendage USB kaabli abil nagu eelpool kirjeldatud ja muutke WLAN kanal nii:MenGi
» Seade » WLAN kanal. Seejarel proovige uuesti WLAN thendust nii:Menud »
Seade » Uhenda 3D Disto.

(&=  Muutke WLAN kanal, kui ihendus on ebastabiilne.

Andmete Ulekandmiseks arvutisse vdi arvutist thendage Juhtseade arvutiga USB

kaabli abil ja vajutage & . Vaadake "5.4.4 Andmeedastus" lisateabe jaoks.



12. Kui 3D Disto seade ei
saa loodida, kuvatakse
teavitav hiipikaken ja

olekuribal vilgub &
sumbol. Loodige 3D
Disto seade voi
tuhistage
loodimistoiming.

B mn uﬂ |

A ETTEVAATUST Edasijdudnud kasutajatele:
Kui kaldeandur on vélja lulitatud, ei kompenseeri siisteem 3D Disto seadme kallet. K&ik
andmed mis eeldavad horisontaalset tasapinda (nt kalle, kdrguste erinevused,
horisontaalsed kaugused, nurgad, pindalad, ruumalad) arvestatakse laserseadme kaldes
horisondi jargi. Ainult kahe punkti vaheline kaugus ei ole séltuv kaldeanduri satetest.
Kaldeanduri valjaltlitamine on maistlik vibratsiooni puhul (nt ehitusplatsidel véi liikuvas
keskkonnas nagu laeval). Kdik mddtmised on vdimalik I6petada ja peale andmete
eksportimist on mdddud vdimalik CAD-tarkvara abil "loodida".
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5.2 Tugi

(= Toefunktsioon juhatab teid koos illustratiivsete hiipikakendega labi kdikide
mdodtmistoimingute. Kui te seda ei soovi, saate selle deaktiveerida, minnes Menu
» Sétted » Tugi.

1. 1 :
2.k = .
3. Qo

N




Tugi ja Kui deaktiveerite toe, kuvatakse olekuribal endiselt toeikoonid, mis naitavad tdosolevaid
toefunktsiooni rakendusi ja vajalikke kasutaja toiminguid.

oot 7680200 azonp @& (]I ) “Iib%\getﬂ&m—]
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5.3 Seadme konfigureerimine ja menuiuséatted
po i
konfigureerimine =

Rakendused Disto

Failhaldur WLANkenal

Kalkulaaor Kaldeandur

Seads ::‘lsg:s!wslalv;

Seadsiused Kalibraerrmne

Tarkvara

% 0000 | [1H]



K&iki haalestusekraanil kuvatavaid satteid saab muuta ka mendust:
Valige Menli » Seade.

3D Disto seadme uhendamine juhtseadme ihendamiseks WLAN-iga v3i

USB-juhtmega vdi thenduse katkestamiseks.

WLAN-kanal erinevate kanalite valimiseks juhul, kui Ghenduse loomine

ebadnnestub.

Personaalarvuti thendamine andmeedastuse vdimaldamiseks.

Naidik naidiku satete muutmiseks.

Kaldeandur kaldeanduri aktiveerimiseks/deaktiveerimiseks.

(=i Valige vaartus SEES, kui td6tate karmides oludes, kus esineb pdrutusi ja
tugevat vibratsiooni, muudel juhtudel valige vaartus SEES (tundlik).

Varguskaitse seadme kaitsmiseks PIN-koodiga.

Kalibreerimine kontrollimiseks ja kohandamiseks. Vaadake "9 Kontrollimine &
kohandamine" lisateabe jaoks.

Tarkvara tarkvara uuendamiseks, vdi 3D Disto seadme tarkvaraversiooni
vaatamiseks voi tarkvara litsentsimisvdtme siestamiseks/aktiveerimiseks.
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Menuusatted Kui valite MenuU » Sétted, kuvatakse jargmised valikud:

Rakendused

Feshakdur

Kakulaator

Haarde raadus
Abi
Uhikud

Tendusiekst

Kuupaey ja
killameg

Kesl

Inpariskspon

Lahiesta
vakeseads

?.:15:43@



¢ Haarde raadius punkti/joont Umbritseva ala suuruse maaramiseks. See sate pakub
Uksteisele lahedal asuvate punktide nimekirja, et lihtsustada nende valikut.

* Tugi toe aktiveerimiseks/deaktiveerimiseks.

»  Uhikud Uhikute satete muutmiseks.

* Tervitustekst néiteks ettevGtte nime sisestamiseks tervitustekstina.

* Kuupéev & kellaaeg kuupéeva ja kellaaja sétete muutmiseks.

« Keel sobiva keele valimiseks.

« Import/Eksport seaded, et muuta formaati, koordinaate ja loendieraldajat.

¢ Seadmel on ka L&htestamise funktsioon.
Kui valite menuifunktsiooni Lahtesta vaikevaartustele ja kinnitate valiku,
taastatakse seadme tehasesatted ja tihjendatakse malu.

(&=  Kaovad ka kdik kohandatud satted ja salvestatud andmed.
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5.4 Andmehaldus

5.4.1 Uldine

Failihaldur Failihaldur haldab kdikide m&6tmis-, pildi- ja pidepunktifailide korraldust ja
andmeedastust.

[current maasurement)

fowsse V01021001 _
measurement] N—

"

o N o ([l




Sumbolite kirjeldus

Klahv

Kirjeldus

Klahv

Kirjeldus

Kausta/failihalduri sulgemine

Valitud elemendi vaatamine.
Ei ole projektikaustas
aktiivne.

Loob kausta, millele saate
panna kuni 15-téhelise nime.
Kuupéev ja ID on vaikimisi
nimi.

Andmete importimine

Tagasi kerimine

Andmete eksportimine

Edasi kerimine

Faili v6i kausta nime
muutmine

Valitud faili v8i kausta
avamine

Valitud faili, kausta,
impordi/ekspordi méalu
kustutamine

d @

Tooriistaribade vahetamine

7

Failihalduri sulgemine vai
kaustade kdrgemale
tasemele minemine
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54.2

Kirjeldus

Failihaldur

Alustamiseks vajutage Menuii » Failihaldur.
(&=  Mdnede rakenduste puhul kaivitatakse failihaldur automaatselt.

Kdik failid kuvatakse koos individuaalse ikooniga, mis aitab eristada
modtmisfailide tulpe:

Klahv Kirjeldus Klahv Kirjeldus

Standardsed md6tmisfailid Avatud fail / ajutine fail

Pindala mdddud Ruumi m&dtmise fail

Ruumala md&dud Projektorifail

&8 &
& & |(=




5.4.3 Fotode ja pidepunktide haldamine

Kirjeldus Fotod ja Pidepunktid sdilitatakse eraldi kaustades.

101021 001/
& & & & B

MIDIZIO0T  MIDIO2I002  MIDNZZ0T  MID10Z2002

|

v

A e [l
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Valige g] ja vajutage et avada fotode kaust.

Foto valimiseks vajutage « / » nuppu, faili avamiseks vajutage

Foto vaatamiseks vajutage & nuppu.

Kdikide fotode kustutamiseks voi valimiseks vajutage L/!? nuppu.

Vajutage Eﬂ nuppu, et sulgeda galerii.

nuppu.




5.4.4 Andmeedastus

(= Voite kasutada teiste tootjate USB-malupulki, kuid Leica Geosystems soovitab kasutada
Leica todstuslikku USB-malupulka ja ei vastuta andmete kadumise vdi mdne muu térke
eest, mis vdib iimneda mitte-Leica toodetud USB-méalupulkade kasutamise t6ttu.

Andmete Ménede rakenduste puhul on vdimalik importida DXF-vormingus faile v6i tabeleid.

importimine Andmed peaks enne importimist personaalarvutis ette valmistama. Imporditakse ainult
punktid, mitte jooned. Andmed vdib importida personaalarvutist v8i juhtseadmega
tlhendatud USB-pulgalt.

(= Eemaldage enne importimist DXF-failidest ebavajalik teave (nt raamid, logod,
koordinaadid v8i suunanooled).
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USB-juhe
1. Personaalarvutist importimiseks
Uihendage sisselilitatud juhtseade ja
personaalarvuti Micro-USB juhtmega.

30 Disto 011




2. Personaalarvuti ihenduse aktiveerimiseks vajutage nuppu. Personaalarvuti

juhib nliid juhtseadet taielikult.

(= Veenduge, et juhtseade ei ole hendatud 3D Disto seadmega, vastasel juhul
Uhendus personaalarvutiga ei toota.

3. Kui (ihendus ei toéta, avage Meniii ja valige Uhenda arvutiga.

4. Kui Uhenduse loomine dnnestus, kuvatakse personaalarvuti ekraanil hiipikaken
kaustaga Import.

5. Kopeeriga failid personaalarvutist kausta Import ja sulgege aken.

6. Juhtseadme Uhenduse peatamiseks valige oma arvutis Katkesta ihendus vdi
vajutage juhtseadme hipikaknasse ilmuvat nuppu.

7. Avage failihaldur ja vajutage _f- nuppu. Saadaolevad DXF-failid esitatakse loendina.

Valige fail ja vajutage nuppu.
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USB-pulk
1. USB-malupulgalt importimiseks Ghendage malupulk personaalarvutiga ja salvestage
DXF-failid méalupulgal kausta Import. Katkestage thendus mélupulgaga.

2. Uhendage USB-maélupulk juhtseadmega.

3. Avage failihaldur. Vajutage J- nuppu. Valige fail ja vajutage nuppu.
4. Kui toiming on I8petatud, eemaldage USB-malupulk.
3D Disto seadme Windowsi tarkvara variatsioonid

1. Salvestage DXF-fail kausta Import, mis on kataloogis My Documents\Leica
Geosystems\3D Disto.

2. Avage failihaldur. Vajutage _f- nuppu. Valige fail ja vajutage




Andmete Andmete eksportimist alustatakse failihalduris.
eksportimine

(= Valige ainult vajalikud failid, et eksportimine vdimalikult kiirelt toimuks.

USB-juhe
1. Avage failihaldur, valige fail vdi kaust ja
vajutage [“# nuppu.
2. Vajutage *";‘ hiipikaknas. Uhendage

sisselllitatud juhtseade ja
personaalarvuti Micro-USB juhtmega.

30 Disto 011

3. Kui iihenduse loomine ebadnnestus, minge Meniiiiseade ja valige Uhenda arvutiga.

4. Kui thenduse loomine dnnestus, kuvatakse arvutiekraanil hiipikaken kaustaga
Eksport.

5. Kopeerige failid personaalarvutisse ja sulgege aken.

6. Juhtseadme Uhenduse peatamiseks valige oma arvutis Katkesta tihendus vGi
vajutage juhtseadme hupikaknasse ilmuvat nuppu.
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USB-pulk

1. Andmete USB-mélupulgale tdstmiseks hendage
malupulk juhtseadmega.

30 Disto 036 b

2. Avage failihaldur, valige fail vdi kaust ja vajutage __? nuppu.
3. Vajutage %, hipikaknas.
4. Kui toiming on Idpetatud, eemaldage USB-méalupulk.

(=i Kui ekspordite failihalduri funktsiooni abil ja thendate USB-pulga hiljem ei
kopeerita andmeid USB-pulgale; kopeerimiseks peate
eksportimistoimingut kordama.

3D Disto seadme Windowsi tarkvara variatsioonid

1. Avage failihaldur, valige fail ja vajutage __? nuppu.

2. Eksporditavad andmed edastatakse kausta Eksport, mis on teie personaalarvuti
kataloogis My Documents\Leica Geosystems\3D Disto.




5.4.5 Eksporditud failid

Eksporditud failid Vajutamine _.T klahvile loob paki ekspordi faile dokumenteerimiseks voi
jareltdotlemiseks:

skaleeritud 2D DXF joonise dokumentatsiooniks ja printimiseks, sealhulgas
projektiteave, kdik médtmised ja erinevad perspektiivid

DXF fail 2D (X; Y), mdotkavas 1:1

DXF fail 3D (X; Y; Z), mddtkavas 1:1

CSV fail: toodeldav, tihine tabelandmete formaat, mis loetleb kdik m&6tmised tabelis
TXT fail: kdik tulemused t6ddeldavas ASCII formaadis. Sama sisu nagu CSV failil
Fotode JPG-failid ja Pidepunktid

Eksport kohaldab vahemaa thikute seaded eksporditud koordinaatidele. Seda

seadistust saab muuta igal ajal enne ekspordi teostamist.

Impordi/ekspordi seadistused meniis véimaldavad maarata iga rakenduse
esimese mdddetud punkti koordinaadid. See seadistus tuleb teha enne, kui uue
projekti (sh. uue skaneerimise) esimene punkt mdddetakse; séte ei kehti
tagasiulatuvalt.
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55 Kalkulaator
Kalkulaatori 1. Puudutage tulemust
kasutamine tulemuse aknas, et

kaivitada kalkulaator.

"
W 1590



2. Teine vdimalus on valida Men(i » Kalkulaator.

3. Kuvatakse hupikaken jargmise klahvistikuga: B | Katkulastor
[
|imc| | 7] 8 8] 1 [m
MR-' 4 . 5 . [ . . +
w|(1]z] 8] -]s
slaosloE

4. Malufunktsiooni abil saate pindalasid, ruumalasid v&i muid andmeid lisada voi
eemaldada.
* Malu tihjendamiseks vajutage MC nuppu.
« Salvestatud vaartuse esilekutsumiseks vajutage MR nuppu.
« Kuvatava vaartuse malust eemaldamiseks vajutage M- nuppu.
« Kuvatava vaartuse mallu salvestamiseks vajutage M+ nuppu.

(= Kindla vaartuse salvestamiseks: vajutage mélu tihjendamiseks MC nuppu,

sisestage vaartus ja vajutage M+ nuppu. Negatiivse vaartuse
salvestamiseks vajutage M- nuppu.

5. Akna sulgemiseks valige Tuhista.

(= Parast sulgemist ei salvestata arvutusi kédimasoleva md6tmise faili.
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6
6.1

Kirjeldus

Kasitsemine

Moéodtmine

3D Disto seade Uhendab endas tapset laserkaugusméddikut (LDM) ja nurgakodeerijaid.
Nahtava punase laserkiire abil sihtides on vdimalik m&dta kauguseid 3D Disto seadme ja
sihtpunkti vahel ning horisontaalseid ja vertikaalseid kauguseid sihtpunkti suunas.
M&dtmistulemuste abil pannakse paika punktidevahelised suhted, horisontaalkaugused,
vahekaugused, kérguste erinevused, ruumi médtmete, seinte kallete, pindala, ruumala,
loodimispunktide ja muude tegurite maaramiseks.

3D Disto seadme abil on v8imalik mddta ja laserit suunata ka keerulistes tingimustes,
naiteks pikkade vahemaade vGi raskesti juurdepéasetavate punktide puhul, samuti
eredas valguses. Ténu sisseehitatud andurile arvutatakse mdgtmistulemused vastavalt
tegelikule horisondile vdi loodimisjoonele, mille maarab kindlaks gravitatsioon.




6.2

Kirjeldus

Vaatenaidik

3D Disto seade sisaldab integreeritud kaamerat. Paésete sellele juurde @ nupuga ja

see kuvab kaamera kujutise otse juhtseadme naidikule. Vaatenaidiku sihikujoonestik
vBimaldab tapselt suunata ja mddta ka siis, kui laserkiir muutub naiteks pikkade
vahemaade vGi vaga erede taustvalguse puhul ndhtamatuks. Ténu integreeritud
digitaalsele suumile saab kujutise originaalmdétmeid suurendada kuni kaheksa korda.
See funktsioon on eriti tinuvaarne paikesevalguses detailsete pindade maodtmisel.
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Vaatenaidikust ndide koos esimese ja teise tooriistaribaga:

29897 e E00SNE B




Vaatenaidiku
kasutamisest
Uksikasjalikult

. Vaatenaidiku kéivitamiseks vajutage -@ nuppu. Teine nupulevajutus aktiveerib

lukustusreZziimi, kolmas nupulevajutus vabastab lukustusreziimi ja sulgeb vaatenaidiku.
(&=  Lukustmbol viitab lukustusreZziimile.

. Suunamine: laseri suunamiseks mdddetavasse punkti on kaks v8imalust:

» Ekraanil noolenuppe vajutades saate sihikut reguleerida, nuppe all hoides saate
3D Disto seadet kiiresti pddrata ja nuppe lihidalt puudutades saate teha lihikesi
pdordeid sammhaaval.

¢ Puuduta & m6d6da: puudutage ekraanil punkti, mida soovite mddta. Laserkiir
suunatakse automaatselt sellesse punkti.

* Juhthoovaabil suunamine: Vaatenzidik
aktiveerub sihikujoonestiku |
keskpunkti pikalt
puudutamise korral. Keskele
ilmub punane tépp. 3D Disto
seadme podramiseks
soovitud ulatuses libistage
pliiatsit ekraanil vastavas
suunas, kuni ilmub punane
nool. Mida pikem on punane
nool, seda kiiremini 3D Disto
seade poorab.

207 B52° ++ 10.80%8 @
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. Sisse- v5i valjasuumimiseks vajutage Q VoI Q nuppu. Saadaval on neli

suurendusastet. Hetkesétted on toodud olekuribal.

. Heleduse muutmiseks vajutage :@):: nuppu.

punkti juures kuvatakse alati punkti ID.

. Peidetud punktide maddtmiseks vajutage % nuppu.

Vali hiipikaknast nihketodriistad:

% | Choose:

Rubiteil

« Vertikaalne nihe: M66da tks punkt mis tahes vertikaalsel suunal.

« Individuaalne nihe: M&dda kahte punkti mastil v&i muul riistvaral.

« Peidetud punkti joonlaud: Md6da kahte punkti 3D Disto peidetud punktide
joonlaual.

Tugi aitab 1&bi tookaigu.

@ Vertikaalnihke tooriist on voimaldatud, kuni te selle lukustate.

. Kaikide mdddetavate punktide kuvamiseks/peitmiseks vajutage <& nuppu. Valitud



7. Dokumentatsiooni jaoks pildi tegemiseks vajutage (0] nuppu. Pildid salvestatakse
koos nimega, punkti ID-ga, kuupéevaga ja kellaajaga.

8. Pimedate olude korral vaatenéidiku servareziimi aktiveerimiseks vajutage ;-}: nuppu.
Servad ja nurgad tdstetakse esile musta varviga. Saadaval ainult Microsoft Windowsi
versiooni jaoks.

9. Erinevate ‘g’ pdoramiskaskude valimiseks vajutage nuppu:

Pbo6ra 90° paremale

P66ra 90° vasakule

Pdora ?°: Sisestage horisontaalnurga vaartus, mille vérra 3D Disto seade pdérama
peab.

Horisont: 3D Disto seade maérab horisontaalses asendis kaldeks 0%.
Loodimispunkt: selle suvandi abil saate seada loodimispunkti ja asetada 3D Disto
seadme téapselt selle peale. Lihtsalt tdhistage pdrandal punkt ristiga. Veenduge, et
ristuvad sirged on tapselt taisnurga all ja véhemalt nii pikad, et paistavad nende
peale asetatud seadme alt vélja. Keskmestamiseks kasutage 3D Disto seadme
taisnurgatéhiseid.

(= Palun pange téhele, et ligutused p8hjustavad vertikaalseid ja

horisontaalseid kdrvalekaldeid. Arge kasutage podramiskéske
margistamiseks vdi reguleerimiseks. Palun kasutage selleks
tooriistakomplekti.
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6.3 Moodtmise tookaik

Kirjeldus Md&btmisrakendus vdimaldab maéarata horisontaalkauguseid, kahe punkti vahelisi
kauguseid, kdrguste erinevusi, kdrguseid, nurki, pindalasid, ruumalasid, kaldeid ja
Umberm&dte nii hoonetes sees kui ka ehitusplatsidel.

M@&dtmise toiming




Naiteks ruumi modtmiseks jéargige jargmiseid juhiseid:
1. Kaivitage seade nii, nagu on kirjeldatud peatukis "5.1 Alustamine”.

2. Kuvatakse jargmine
teade:

R 2 )

3. Esimese punkti (nt nurga) maaramiseks vajutage @ nuppu ja liigutage laserkiir
soovitud kohta noolenuppude abil v6i muul peatikis "6.2 Vaatenaidik" kirjeldatud
viisil.

(&=  Laserit suunates veenduge, et nurgad vdi servad ei poolita laserkiirt.
Vastasel juhul véivad mddtmistulemused olla ebatépsed.

(=i Kui laserpunkt muutub véga terava nurga all seinale suunatult jooneks,
vOtab seade modtmise aluseks joone keskpunkti.
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(=i M&dtmises voib esineda térkeid, kui mdddetav punkt asub labipaistval
pinnal (nt vesi v8i tolmuvaba klaas) voi vahtplastil vi mdnel sarnasel
labistataval pinnal. M&6tmine v8ib kauem aega vétta, kui mdddetakse
mittepeegeldavatelt ja tumedatelt pindadelt.

4. Mddtmiseks vajutage @ nuppu. Méddetud punkt kuvatakse visandialal.

(&= 3D Disto seadme stimbol visandil muutub vérdseliselt mdddetud punktiga.
Esimesena mdddetud punkt kuvatakse alati visandiala vasakus osas.

5. Suunake laser
jargmisse punkti ja
toimige vastavalt 3. ja 4.
punktides toodud
juhistele. Esimese ja
teise punkti vahele ilmub
joon.

2.400m < | Méoda  4ar

4d

LITN B 8 T 1219 ﬁﬂ




6. Parast kolmanda punkti
modtmist kuvatakse
eeldatav "0hendusjoon”

250on < TN
3

+
esimese ja viimase ; 1
punkti vahel. Joon on s -
alati esile tdstetud paksu

joone ja mddtmissuunas N —
osutava noolega.

c4dq

osn | BN, s | [1H
7. Rohkemate punktide modtmiseks jatkake juhendis kirjeldatud viisil vdi sulgege/
I6petage hulknurk = nuppu vajutades.

(&=  M&nel juhul eeldatav joon ei teki. Tulemuste arvutamiseks saab hulknurki
sulgeda ka ise pliiatsiga kahe punkti vahele ihendusjoone tdmmates.
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13.

. Ruumi kdrguse

2417n < N

modtmiseks valige

pdrandal olev punkt -
visandialas. Seejarel N - J
suunake laser punkti N -
kohale lakke ja m&otke. |

c4dq

Ba 2, o Eﬂ

(=i Pange tahele, et skeem kuvatakse pealtvaates. M6ddetud pbranda- ja
laepunktid vBivad Uksteise peal olla. Punktide valimiseks ja tulemuste
kuvamiseks vajutage =<4 vOi p»+ nuppu.

. Lae mdo6tmiseks jargige eelnevalt toodud punkte.
10.
11.
12.

Viimase toimingu ennistamiseks vajutage ¥ ™ nuppu.
Viimase toimingu uuesti tegemiseks vajutage « % nuppu.
Maodtmistulemuste kustutamiseks vajutage =<4 vOi pps ja L‘%‘ nuppu.

m nupu abil saate valida, kas tulemused salvestatakse, salvestatakse nimega,
tihjendatakse ekraan v6i kustutatakse médtmistulemused ilma salvestamata.



&

Soovitame salvestada md6tmistulemused erinevatesse kaustadesse, et
Uihes kaustas olevate andmete maht oleks mugavaks to6tlemiseks ja
eksportimiseks piisavalt véike.
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6.4 Puutetundlik visandiala

Elementide valimine  Mis tahes elemendi saab valida ndpuotsa vdi pliiatsi abil. Lisatud v3i puuduvate joontega

hulknurki ei saa otse puudutades valida.

Suvaliste punktide
joonega = nupp todriistaribal toimib ainult seadme pakutud joone puhul.
Uhendamine

See funktsioon on tulemuste maaramiseks, mitte joone tdmbamiseks.



N

N

3D Disto 047

1. Valige punkt.

.
¥}
N
O

2. Asetage napp voi pliiats

ekraanile ja libistage
soovitud punkti.

h

3. Kui punktiir muutub
lunklikuks jooneks,
vabastage
puuteekraan. Nende
punktide vaheline
kaugus kuvatakse
tulemiaknas.
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6.5

&

Lisamine ja eemaldamine

MG&btmise ajal ja parast m8otmist saate elemente lisada vdi eemaldada.

Saate lisada jargmised vaartused:

¢ Horisontaalkaugused

« Kahe punkti vahelised kaugused

¢ Kdrgused (teatud juhtudel)

Pindala ja ruumala saab lisada vdi eemaldada kalkulaatori malufunktsiooni abil.




Parast mdodtmist
lisamise ja
eemaldamise
toiming

N

. Lisatud/eemaldatud

. Summa kuvatakse

. Valige element népuotsa pliiatsi abil v0i =<« / ¥+ nupuga.

Lisamiseks v8i eemaldamiseks vajutage == v8i = nuppu. Olekuribal kuvatakse

vastav siimbol. Esimene valitud joon vGi ala tostetakse esile musta kuulikujulise
stimboliga.

. Valige jargmine element ja vajutage veelkord == v8i = nuppu

lisamiseks/eemaldamiseks v8i = nuppu summa arvutamiseks ja/vGi

lisamise/eemaldamise |I6petamiseks.
2.595m = IR

NN

c4dq

elementidele lisatakse
© voi @ ikoon.

tulemiaknas.

[ 2 2]

Lim | @ B a2, 608 Eﬂ
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M6&d&tmise ajal
lisamise ja
eemaldamise
toiming

1.

Vajutage @ nuppu, suunake laser punkti ja vajutage esimese kahe punkti

moodtmiseks @ nuppu.

(= Punkte ei saa lisada ega eemaldada, seega peate = v8i = nupu
aktiveerimiseks kaks punkti médtma.

. Visandialas kuvatakse kaks joonega Uihendatud punkti.

. Lisamiseks vdi eemaldamiseks vajutage = v8i = nuppu. Olekuribal kuvatakse

vastav siimbol. Esimene valitud joon tfstetakse esile musta kuulikujulise simboliga.

. Jargmise punkti md6tmiseks vajutage @ nuppu ja suunake laser punkti.

Vajutage @ nuppu.

. Jargmise kauguse (kaugusjoone) lisamiseks v8i eemaldamiseks vajutage == vOi =

nuppu voi jatkake mddtmist, kui te ei soovi punkti kaugust lisada/eemaldada.

. Jétkake seni, kuni soovite summa kokku arvutada ja/vdi lisamine/eemaldamine

I6petada. Seejarel vajutage = nuppu.




6.6 Pindala & ruumala arvutused

Kirjeldus 3D Disto seadme abil saate arvutada pindalad ja ruumalad. Saate seda teha md6tmise
ajal ja parast modtmist.

1. Vajutage [18 nuppu ja valige & .

2. Hipikaken kuvab
valikud horisontaalne
pindala/ruumala,
viltune pindala/
ruumala, voi
rakendusest
valjumine. Visandiala
kuvatakse endisena,

7.894m | Pindala/Ruumala fr

— £
2 _El_

kuid tooriistariba r.
muutub. ' i
we | S a2, w0 [1H
(= Mélemat ala saab hallata nii horisontaalse pindala véi viltuse pindala rakenduses.
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6.6.1 Horisontaalsed pindalad/ruumalad

M6&d&tmise ajal 1. Valige alguspunkt skeemil, tiihja skeemi korral avage vaatenaidik.

arvutamise toiming
2. Suunake laser punkti ja vajutage modtmiseks @ nuppu. Vaatenaidik suletakse ja

punkt kuvatakse visandil.
3. Jargmise punkti md6tmiseks vajutage -@ nuppu, seejarel vajutage @ nuppu.

4. Joone kinnistamiseks pindala osana vajutage E nuppu. Jatkake m&dtmist ja joonte
joonte valimist. Hulknurga sulgemiseks vajutage D nuppu. Pindala kuvatakse
hallina.

5. K8rguse madramise suvandite valimiseks kuvatakse hiipikaken jargmiste valikutega:
Kd8rguse sisestamine ruumala arvutamiseks, Kdrguse mé6tmine, Loendi
sulgemine.

6. Kérguse madtmine:

Pérast vaatenaidiku avanemist suunake laser punkti ja vajutage @ nuppu et
modta punkt pdrandal ja seejérel laes. Kdrgus kuvatakse tulemiaknas.
(= Punktid laes ja p6randal saate mddta terve lae ja péranda ulatuses.



VOl

7. Kdrguse sisestamine:
Vaikevaartus on 0,000 m. Sisestage soovitud vaartus ja vajutage OK vdi Tuhista
nuppu.
VOl

8. Tuhista nupp: tulemus on pindala.

9. Kdrguse muutmiseks vai valitud pindala p6hjal ruumala arvutamiseks vajutage E
nuppu ja jatkake 3. kuni 4. punktis toodud juhiseid jargides

Parast mddtmist 1. Valige pindalale lisatav joon ja vajutage E nuppu.

arvutamise toiming 2. Toimige nii k&ikide joonte puhul ja vajutage D nuppu.

3. Ruumala arvutamiseks jérgige juhiseid, mis on toodud 5. kuni 9. punktides lehekuljel
103.

4. Rakendusest véljumiseks vajutage Eﬂ nuppu.
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6.6.2 Viltused pindalad

Kirjeldus * Selle valiku abil saate kasutada samu funktsioone, mis on saadaval horisontaalse
pindala rakenduses, kuid médtmistulemused on erinevad.

« Tulemiaknas kuvatakse viltune pindala, kahe punkti vahelised kaugused, kalde ulatus
ja tasapinna kale.

¢ Nool viltusel pinnal naitab kalde suunda.

(= Ruumala saab arvutada ka viltuste pindade puhul.




7 Tarkvararakendused

7.1 Ulevaade
Kirjeldus Igapéevase t66 hdlbustamiseks ja paljude mddtmiste teostamiseks on saadaval mitmed
tarkvararakendused.

e Tooriistad:
Tarkvaralitsentsiga kaitstud rakendus koos To6riistakomplekti, nutikate mdétmis- ja
arvestustooriistade ning Asukoha funktsiooniga, mille abil saate hdlpsasti kontrollida
ja muuta 3D Disto seadme asukohta.

¢ Ruumi mé6tmine:
Voéimaldab mugavalt kasitsi v6i automaatselt vérdluskérguse abil médta ruumi
md6tmeid, seinu, aknaid, treppe ja muid elemente.

* Projektor:
Projektori abil saate panna paika pdrandate, lagede vdi seinte p&hivdrgustikud.
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7.2 Tooriistakomplekt

Uldine Lisaks tavaparastele rakendustele sisaldab see programm ka jargmisi funktsioone:

* Mugav loodimine, Riistakomplekt fir far

¢ Mugav suunamine,

T Nugay < lll
nivelleerimine, - "
+  Modtude .:i[‘
markimine, :i
* Korguse =y
madaramine ja >
. e
* Paralleeljoondus.
P
¥

B,ag, mn Eﬂ ‘ Eﬂ

Tooriistakomplekti kiirete, tapsete ja hdlpsalt kasutatavate tooriistade abil saate loodida,
markida meetreid, kdrguseid ja paralleeljooni. Parast toimingu sooritamist peab vastava
tooriista uuesti kaivitama. Kuvatakse hipikaken, kus saate valida sama
vordlusvaartusega jatkamise vdi uue mdodtmise vahel. Andmeid ei salvestata ja neid ei saa
importida ega eksportida. Need rakendused ei toeta kaugjuhtimispuldi funktsiooni.




7.2.1 Mugav loodimine

Kirjeldus Mugava loodimise tdoriista abil saate loodida mis tahes punkti tles vi alla, ilma et
peaksite selle kohal seisma.

See tooriist on vaga kaepéarane kipsplaatide paigaldamisel.

30 Disto 038
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Mugava loodimise
toiming

1.
. Avaneb tuhi visand. Td6tav rakendus jaab taustal avatuks.

Kaivitage rakendus, valides Meniuiti » Rakendused » Tddriistakomplekt.

. Vajutage tooriistaribal :I nuppu.

. Vaatenaidik avaneb. Suunake laser loodimispunkti ja mdotke. Vajutage @ nuppu.

. Vaatenaidik jaab avatuks. Suunake laser ligikaudsesse loodimispunkti ja vajutage

@ nuppu.

. Kui loodimispunkt on leitud, naitab vilkuv laserpunkti punkti tdpset asukohta.

(&=  Voimalike torketeadete kohta saate teavet peatiikist "8 Torketeated".

. Vajutage m Tooriistakomplekti sulgemiseks.




7.2.2 Mugav suunamine

Kirjeldus Mugava suunamise funktsiooni abil saate vertikaalsel pinnal panna paika punktid
vordluspunkti abil.

See tooriist vib osutuda vaga kasulikuks valgustite voi piltide korraparaselt seinale

paigutamisel.
0.500m
2.000m
(= Kasutage seda funktsiooni ainult vertikaalsetel pindadel. Viltustel pindadel on naidatud

punktide asukohad valed.
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Mugava suunamise
toiming

1.
. Tootav rakendus jaéb taustal avatuks.

Kaivitage rakendus, valides Meniuiti » Rakendused » Tddriistakomplekt.

. Vajutage toériistaribal ;_;[ nuppu.

. Vaatendidik avaneb. Suunake laser seinale vordluspunkti. Vajutage @ nuppu.

. Kuvatakse hiipikaken, kus saate sisestada vordluspunktist vasakule v8i paremale

mdddetav kaugus. Vasakule poole mddtmiseks sisestage negatiivne vaartus.
Vaartuse kinnitamiseks vajutage OK nuppu.

(= Vardluspunktist ainult vertikaalses suunas punktide mdgtmiseks sisestage
vaartus 0.

. Vilkuv laserpunkt néaitab tapset asukohta. Kuvatakse hiuipikaken, kus saate sisestada

vertikaalse kauguse (= punktist Ules/alla m6ddetav kaugus). Vaikevaartus = 0.
Allapoole mddtmiseks sisestage negatiivne vaartus. Vaartuse kinnitamiseks vajutage
OK nuppu.

(&=  Voimalike térketeadete kohta saate teavet peatiikist "8 Torketeated".

. 3D Disto seade pddrab ja paneb paika dige asukoha.
. Vilkuv laserpunkt néitab tapset asukohta.

. Vajutage m Tooriistakomplekti sulgemiseks.




7.2.3 Mugav nivelleerimine

Kirjeldus Mugava nivelleerimise funktsioon hoiab laserkiire samal tasemel, kui te 3D Disto seadet
horisontaalselt poodrate.

See tooriist vBib olla véaga kdepéarane ripplagede paigaldamisel voi piltide Ghele kdrgusele
paigaldamisel.
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Mugava 1. Kaivitage rakendus, valides Mentuiti » Rakendused » Todriistakomplekt.
nivelleerimise 2. Téotav rakendus jaab taustal avatuks.
toiming

3. Vajutage todriistaribal ﬁ nuppu.

4. Vaatenaidik avaneb. Suunake laser seinale vdrdluspunkti. Vajutage @ nuppu.

5. Vaatenaidik jaéb avatuks. Suunake laser planeeritud punkti léhedale ja vajutage
@. Vilkuv laserpunkt néitab tapset kdrgust.

(&=  Voimalike torketeadete kohta saate teavet peatiikist "8 Torketeated".

o

. Vajutage m Todriistakomplekti sulgemiseks.




7.2.4 Modotude markimine

M&dtude markimise tdoriist seisneb mdstude markimises ja vordluskdrguses ning

Kirjeldus
vBimaldab panna paika mis tahes soovitud kdrguse.

See tdoriist voib olla véga kasulik ruumis meetrite kaupa médtmisel ja ehitise erinevatel
tasanditel kdrguste maaramiseks.

~

RV

el
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M&6tude markimise 1. Kaivitage rakendus, valides Mentuiti » Rakendused » Todriistakomplekt.
toiming 2. Téotav rakendus jaab taustal avatuks.

3. Vajutage todriistaribal Hi nuppu.

4. Hupikaknas palutakse sisestada vorreldav kdrgus ja kaugus.

(&)

. Vaatenaidik avaneb. Suunake laser seinale vordluspunkti. Vajutage @ nuppu.

o

. "Kuvatakse hupikaken, kus palutakse sisestada planeeritud absoluutkdrgus.
7. Vaatenaidik avaneb. Suunake laser seinale eeldatavasse absoluutkdrguse punkti.

Vajutage @ nuppu.

8. Vilkuv laserpunkt néitab tédpset absoluutkdrgust.
(&=  Voimalike torketeadete kohta saate teavet peatiikist "8 Torketeated".

9. Vajutage m Tooriistakomplekti sulgemiseks.




7.2.5 Kaudne moéodtmine

Kirjeldus Kaudse m@&dtmise tddriista abil saate mddta selliste objektide kdrgusi, mida ei ole
vBimalik otse mdbta.

See tdoriist vdib olla vaga kasulik puude voi elektrilinide kdrguse md&tmisel.

3D Disto_035
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Kaudse m&dtmise 1. Kaivitage rakendus, valides Mentuiti » Rakendused » Todriistakomplekt.
toimin . L
9 2. Vajutage tooriistaribal H'—{l nuppu.
3. Vaatenaidik avaneb. Kaudseks md6tmiseks suunake laser méddetava punktiga
samal korgusel olevasse punkti ja mddtke vordlemispunkt.
(&~  Hoidke parast vordluspunkti md6tmist 3D Disto seade samal horisontaalsel
tasandil, sest liiga suure horisontaalsuunalise muutuse korral vib tulemus
vale olla.

4. Vaatenaidik jaab avatuks ja naidikul kuvatakse md&detud punkt.

5. Suunake laser vBimalikult tdpselt punkti, mida soovite kaudselt mddta. Vordluspunkti
ja méddetud punkti kérguste vaheline erinevus kuvatakse naidikul ja seda
varskendatakse reaalajas tulemuste aknas.

6. Rakenduse peatamiseks sulgege vaatenaidik.




7.2.6 Paralleeljoondus

Kirjeldus Paralleeljoonduse abil saate panna paika vordlusjoonega paralleelsed jooned seintel,
pdrandal voi viltustel pindadel.

See tooriist vBib osutuda véaga kasulikuks néiteks pdranda- ja kipsplaatide joondamisel.

™~
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Paralleeljoonduse
toimingut

1.

Kaivitage rakendus, valides Meniuiti » Rakendused » Tddriistakomplekt.

. Vajutage tooriistaribal u nuppu.
. Vaatenaidik avaneb. Suunake laser vordlusjoonele ja mddtke selle algus- ja

16pp-punkt.

. Kuvatakse hiipikaken, kus palutakse sisestada paralleelse joone kaugus

vordlusjoonest vasakule v8i paremale poole. Sisestatud vaartuse kinnitamiseks
vajutage OK nuppu.

. Naidik avaneb, et saaksite laseri ligikaudsesse planeeritud punkti suunata.

Vajutage @ nuppu. Vilkuv laserpunkt néitab paralleelse joone tépset asukohta.

(= K&ik mdddetavad punktid peavad olema hel tasapinnal.

. Vajutage m Tooriistakomplekti sulgemiseks.




7.3 Asukoht

Kirjeldus Asukoha funktsioonid lubavad muuta 3D Disto. Pidepunktid, mille paneb paika
kasutaja, muudavad asukoha maaramise toimingu hdlpsamaks.

Asukoha Kui soovite md&tmist hiljem samas ruumis jatkata ja séilitada 3D Disto seadme asukoht ja
kinnitamise toiming  samad ruumisuhted, saate mééarata ja salvestada pidepunktid.

(= Pidepunktide salvestamiseks peate esmalt maarama kaks punkti.

1. Kinnitage Umbritsevatele seintele,
lakke v&i pdrandale kolm kuni viis
isekinnituvat sildistatud sihtmargi
téhist. Veenduge, et tdhised on laiali
jaotatud.
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(= Tahiste asemel vdite kasutada ménda muud fikseeritud punkti: joonistage
seinale rist vdi riputage sinna nihkes punktide médtmiseks kasutatav
joonlaud ning kasutage selle margistust.

2. Vajutage Menuu » Rakendused » Asukoht » Asukoha kinnitamine.
3. Vaatenaidik avaneb. Suunake laser vBimalikult tapselt sihtmargi tahisele ja vajutage

moodtmiseks @ nuppu.

4. 3D Disto seade teeb foto ja salvestab selle koos ID-ga sildistatud koordinaatidega.

. Kuvatakse hiuipikaken Kas jatkata pidepunktide mddtmist? Jah/Ei.

6. Toimige nii nagu eelnevalt ja mddtke véhemalt kolm pidepunkti. Kui olete mddtnud
véhemalt kolm punkti, saate rakendusest lahkuda, valides Ei valiku.

(Z—  Saate pidepunkte igal ajal lisada.

(= Veenduge, et teil on piisavalt palju tapselt mdddetud pidepunkte. Kui moni neist
kaob, peab umberringi olema vahemalt kolm punkti, et saaksite seadme
asukohta edukalt muuta.

(&3]




Asukoha muutmise  Selle funktsiooni abil saate 3D Disto seadme paigutada eelnevalt pidepunktide abil paika
toiming pandud koordinaatide stusteemi (nt eelmiste mddtmiste I6puleviimiseks).

(Z—  Paigutage 3D Disto seade nii, et saaksite oma tdokoha imber madta vahemalt
kolm pidepunkti.

1. Vajutage Menlit » Rakendused » Asukoht » Asukoha muutmine.
2. Kuvatakse hiipikaken, kus saate sisestada lubatud

lulul} Tolarants:
hélbe.
Vaartuse kinnitamiseks vajutage OK nuppu. 2em
(&=  Vaiksem halve tagab tapsemad o Ny

maodtmistulemused ja nbuab pidepunktide
tdpsemat sihtimist ja paremat nagemist.

OK | Tihista |

3. Kui Uhtegi pidepunkti pole salvestatud, kuvatakse hupikaken tekstiga Mélus pole
piisavalt pidepunkte.

(= Kui Ghtegi pidepunkti pole mélus saadaval, kuid soovite mddtmisel
kasutada eelneva md6tmisega sarnaseid ruumisuhteid, alustage uut
modtmist samadest pShijoone punktidest. Need on kaks esimesena
md&ddetud punkti.
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4. Kui pidepunktid on saadaval, avaneb Vall turvapunkt
kaust. Pidepunkti valimiseks vajutage |
< / » nuppu v&i puudutage ekraani. m
Laiendamiseks vajutage <& nuppu. J - l:m
Vajutage d , et naha terve malu k&iki ugsm Mo M
Pidepunkte.

>
5. Punkti kinnitamiseks vajutage nuppu.

6. Vaatenaidik avaneb. Suunake laser fotol ndidatud téhisele vdimalikult tapselt ja

vajutage @ nuppu.

(= Esimesed kaks pidepunkti peaksid Uksteisest eemal olema.

7. Kui toiming 8nnestus, kuvatakse hiipikaken tekstiga Kas mddta jargmine
pidepunkt? Jah/Tlhista.



8. Kui valite Jah: avaneb jargmise pidepunkti valimiseks kaust. Jatkake vastavalt 4. kuni

7. all kirjeldatule 2. ja 3. punkti jaoks.

(= Kui esimesed kaks pidepunkti mdddeti edukalt, suunab 3D Disto seade
laseri ligikaudsesse jargmise valitud pidepunkti asukohta. Seejarel lihtsalt
suunake laser tapselt ja vajutage nuppu.

9. Kui olete kolm punkti edukalt md6tnud, kuvatakse hiipikaken tekstiga OK. Kas mddta
jargmised pidepunktid? Jah/Ei/Tuhista.
10. Jatkamiseks vajutage Jah ja jatkake vastavalt 4. kuni 7. punktis toodud juhistele.
11. Lépetamiseks vajutage Ei. Onnestumise korral kuvab hiipikaken uue ja vana
positsiooni vahelised mdddud: XXXm; K&rgus: XXXm; OK/Tuhista. Noustumiseks
vajutage OK vdi jargmise punktide mddtmiseks vajutage Tuhista.
12. Kui asukoha muutmine ebadnnestus, kuvatakse hiipikaken tekstiga Liiga suur nihe!

Kas modta jargmised pidepunktid? Jah/Ei/Tuhista. Jatkake vastavalt 4. kuni 11.

punktis toodud juhistele.

13. Rakenduse sulgemiseks vajutage m nuppu.
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Asukoha
kontrollimise
toiming

Kui 3D Disto seade liikus kogemata paigast (nt seda miksati), ei ole mdddetavate

punktide suhe ruumiga enam sama nagu eelmiste punktide suhe. Tépsuse/ruumisuhete

sailitamiseks viige 1&abi Asukoha kontroll.

1. Asukoha kontrolli kdivitamiseks vajutage Menuu » Rakendused » Asukoht »
Asukoha kontroll.

(=i Kui Uhtegi pidepunkti pole malus saadaval, ei saa Asukoha kontrolli
teostada.

2. Kui pidepunktid on saadaval, valige soovitud pidepunkt ja vajutage nuppu.

3D Disto seade suunab laseri automaatselt pidepunkti. Kontrollige laserpunkti
asukohta sihtméargi tahise abil. Kontrollige jargmised punktid samal viisil.

(=i Kui laserpunkt ei osuta tapselt sihtmargi téhise keskele, on soovituslik

kasutada Asukoha muutmise funktsiooni.

3. Pidepunktide galerii sulgemiseks vajutage ﬁg nuppu.

Kd&ikide Asukoha-funktsioonide tiihistamiseks vajutage m nuppu.




7.4 Ruumi mé6tmine

Uldine See rakendus m&ddab ruumi mdétmeid (sh detailid). Nende mddtmiste jaoks on saadaval
mitmed lisafunktsioonid:
e Vordluskdrgus
* Automaatsed skaneeringud
»  Uhe punkti md6tmine (punktid ilma jooniihenduseta)
* Koordinaatide eksport
*  Voltimistdoriist pealt- ja otsevaate vahetamiseks
e CAD-i tooriistad
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Taiuslik mitte-téisnurksete nurkade, kaardus seinade, juurdepaésmatute punktide,
kallete, pindade m&dtmiseks ja detalide asukohtade m&dtmiseks (nt pistikupesad ja

torud).

5 +1.000m

3D Disto_040

NN

[

& *+1.000m




7.4.1

Kasitsi mddtmise
toiming

Kasitsi mootmine

1. Vajutage Meniit » Rakendused » Ruumi mddtmine.
2. Hipikaken palub siseneda ja mddta vordluskdrgus. Sisestage B sisesta eterentskorgus
VAArtus ja vajutage OK nuppu. [Nt

(l
1]

2lefe)e]
s
2]
s
) sl

3. Vaatenaidik avaneb. Kehtesta vdrdluskdrgus ja vajuta @
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T R sincormne o | &

4. Vordluskdrgus
kuvatakse
visandialal.

m_ | Qt\ 14:41 ﬂ

5. Mddtmise jatkamiseks jargige peatiikis "6.3 M&dtmise tookaik" toodud juhiseid.

Palun pange tahele, et tooriistariba muutus: [357] mdétmisfunktsioonide jaoks, <@

pealt- ja otsevaate vahetamiseks, D hulknurga sulgemiseks ja )§= joonega
Uhendamise valjaltlitamiseks.




7.4.2 Voltimisreziim

Toa Skaneerimine vBimaldab vahetada visandiala vaadet jalajéljest otsevaateni. See

Kirjeldus
valik muutub aktiivseks, kui valite méne joone.

Voltimisreziimist 1. Valige kahte punkti thendav horisontaaljoon.
Uksikasjalikult .
! 2. Vajutage JZ) nuppu.
Visandiala pealtvaade
muutub otsevaateks.
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3. Kuvatakse kdik vertikaalsel pinnal m&ddetud punktid.

4. Detaillide vdi seinte mdotmiseks jargige peatikis "6.3 Mddtmise tookaik" toodud
juhiseid.

5. Kui I6petate mddtmise, aktiveerige pealtvaade, vajutades avamiseks veelkord {@
nuppu.

& Saate lahti voltida ka automaatselt loodud mdddetud joone.




7.4.3 CAD-i to06riistad

Ulevaade CAD-i tdoriistad on kogum joonestamise funktsioone. Nad ilmuvad alammendiitna pérast
pikka joone v&i punkti puudutust jargnevalt:

v =

CAD-tédriistad:

i}

Fing

Joons [Gikepunid
Joone plendus
Purid rabe
Pizsbros Kikapunkd

Sulge lolohs

w2 W RO

Meniii vaib erineda kontekstist. Aktiveerituna on joonestamise ikoon ¢’ olekuribal
aktiivne. Jargmised todriistad on saadaval:
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Seisukord

Valitud punkt

Tooriist
Ring
Ristkulik

Vaid nédovaate reziimis, valitud joon, joon ei tohi olla vertikaalne

Joonte L&ikumine

Vaid Jalajélje reziimis, valitud joon, joon ei tohi olla vertikaalne

Joone
Pikendamine

Joon peab olema valitud

Punkti Nihe

Vaid Jalajalje reziimis, valitud joon, joon ei tohi olla vertikaalne

Taisnurkne
L&ikumine

Vaid Jalajalje reziimis, valitud joon, joon ei tohi olla vertikaalne




Tooriist ringide Ringide tdoriista kasutatakse pistikupesade v8i aukude kohale ringide joonistamiseks.
jaoks

1. Suunake laser punkti, mo6tke ja puudutage visandialas olevat | ssews damsst
punkti pikalt, et aktiveerida ringifunktsioon. CAD-i tooriistade o
menid avaneb. Valige Ring. Hipikaken avaneb. Sisestage e e
diameeter. OK/Tlhista. PR
A EIE
g i

oK Tibasta
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052n = TRy

v

o

c4dq

2. Sisestage vaartus ja
vajutage OK nuppu.
Valitud punkti tmber
joonistatakse ring.

oo | FR - |

3. Ringi kustutamiseks sisestage diameetri suuruseks 0 vdi vajutage \x_fg nuppu.
4. Tulemuste aknas kuvatakse ringi raadius, Umbermdét ja suurus.




Tooriist ristkulikute  See tdoriist todtab ainult, kui perspektiiv on otsevaates ning véimaldab modta
jaoks diagonaalselt ja luua ristkilikuid, nditeks md6ta aknaid.

1. Perspektiivvaate asemel otsevaate aktiveerimiseks vajutage @ nuppu.

2. Mddtke 1. ja 2. ristkiliku, naiteks akna diagonaali punkt, ja aktiveeri CAD-i t6driistad,
puudutades joont pikalt. CAD-i tdoriistade menui avaneb. Valige Ristkilik.
Kuvatakse hiipikaken tekstiga Kas muuta ristkilikuks? Jah/Ei.

052n = Ty

S,
=

3. Diagonaalid muutuvad
nivelleeritud ristkulikuks.

sq
_:5 - .
o =0
&% e [1H
136
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Ldikepunkti téoriist  L&ikepunkti tooriist leiab kahe joone I6ikepunkti.
(= L&ikepunkti asukoht arvutatakse kahemddtmeliselt X-Y-tasapinnal. L&ikepunkti kdrgus
arvutatakse, ekstrapoleerides 1. joont.

1. Kehtestage ja modtke kaks punkti v6i valige olemasolev joon. Aktiveerige CAD-i
todriistad, puudutades visandialas olevat joont pikalt. Valige Ldikepunkt.

2. Assistent palub valida teine joon. Vajutage Ok. | Vahteine joor

__-—.._._9"_



3. Valige teine joon. Kui
joon on valitud,
pakutakse I8ikepunkt:

v

== [ AN

4. Tuhistamiseks vajutage EE Peale vajutamist luuakse I6ikepunkt ja
Ulhendusjooned olemasolevate punktideni.
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Joone pikendamise  Joone pikendamise td0riist pikendab joont kasitsi sisestatud vahemaa vaartuse vorra.
tooriist
(= Joone pikendamise 18pp-punkt arvutatakse kui valitud joone 3-m&dtmeline
ekstrapolatsioon.
1. Kehtestage ja modtke kaks punkti v6i valige olemasolev joon. Aktiveerige CAD-i
tooriistad, puudutades visandialas olevat joont pikalt. Valige Joone Pikendamine.

2. Hupikaken palub pikendamise pikkust. Sisestage
vaartus ja vajutage OKk.

isesta joone plendus

=
o
@

o |



3. Soovitatakse
Joone
Pikendamise
16pp-punkti:

Ruumi skaneerimine  fagt

Ce =T e

4. Tuhistamiseks vajutage EE Peale vajutamist luuakse uus punkt ja lisatakse
Uhendusjoon eelmise punktini.
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Punkti Nihke Punkti Nihke Téoriist loob uue punkti, pakkudes vaartust likumisele médda
Tooriist olemasolevat joont, nihke pikkust ja nihke nurka.
&

Punkti Nihke asukoht arvutatakse kahemd&dtmeliselt X-Y-tasapinnal. Uus punkti kbrgus
arvutatakse ekstrapoleerimise teel valitud joonest.

1. Kehtestage ja mddtke kaks punkti v6i valige olemasolev joon. Aktiveerige CAD-i
todriistad, puudutades visandialas olevat joont pikalt. Valige Punkti Nihe.

2. Assistent ja hipikaken kisivad liikumise pikkust.

Sisesta joone pikkus: B | sisesta pikhus mf
. 3000
mEE 7] ale]c
[4][5][8 e ol e f el
£ (EA[EV]E] 4|56
[0 L2
? 112 e
* + |0 -
o 2 J Ok | Coma
Vajutage OK.

Sisestage vaartus ja vajutage OK.



3. Soovitatakse nihutatud
punkti:

4. Tuhistamiseks vajutage EE Jatkamiseks vajutage nuppu.
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5. Assistent ja hiipikaken kiisivad nihke pikkust ja nurka.
| Sisesta nurkc EH| sisesta nurk [}

o)
(O e)e)e]
- [(=1cE]
[1][2]s]
808
ok | oK ﬂ]

Vajutage OK. Sisestage vaartus ja vajutage OK.

—_——




6. Soovitatakse nihke
suuna nurka:

7. Tuhistamiseks vajutage EE Jatkamiseks vajutage

TR

nuppu.
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8. Assistent ja hiipikaken kusivad nihke pikkust.
7| Sisesta kérvalekale:

Vajutage OK.

EH| sisesta krvalekalle [m}
o
] c ‘l

-

=)

EEE

=
or.Jcm

Sisestage vaartus ja vajutage OK.

o

(= [=]

[




9. Soovitatakse nihutatud

" 0.500m = ieerimine  fe
punkti: 2

10. Tuhistamiseks vajutage EE Peale vajutamist luuakse uus punkt ja lisatakse
Uihendusjoon eelmise punktini.
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Ristise Ldikepunkti Ristise Loéikepunkti Td0riist leiab punktile valitud joonega ristise projektsiooni.
Tooriist

& Ldikepunkti asukoht arvutatakse kahemddtmeliselt X-Y-tasapinnal. Ldikepunkti kérgus
arvutatakse, ekstrapoleerides 1. joont.

1. Kehtestage ja modtke kaks punkti v6i valige olemasolev joon. Aktiveerige CAD-i
tooriistad, puudutades visandialas olevat joont pikalt. Valige Ristine Ldikepunkt.

2. Assistent palub punkti valida. Vajutage Ok. 327 Vali punkt

'

o |



3. Valige punkt.
Ldikepunkti
soovitatakse, kui punkt
on valitud:

1.144m = Ruumi skanee

sqq

——— — —

(V]

(e W A% ow

4. Tuhistamiseks vajutage EE Peale vajutamist luuakse I8ikepunkt ja lisatakse
Uihendusjooned olemasolevate punktideni.
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7.4.4

Kirjeldus

Skaneerimine,
alustamine
samm-sammult

Horisontaalne
skaneerimine,
samm-sammult

Automaatsed skaneeringud

See tdoriist teostab automatiseeritud horisontaalsed, vertikaalsed ja kalde profiili
md&dtmised ja pinna skaneeringud.

1. M&dtmise alustamiseks vajutage [77] nuppu.

2. Hipikaken pakub joone skaneeringuid ja pinna =y
skaneeringuid.

"o

s
e
“ee

L]

3. Vajutage -+ joone skaneeringute valimiseks.
% Choose:

HORS(®

Kuvatakse hiipikaken skanneerimistiiipidega.




4. Vajutage ﬁ horisontaaljoone skaneerimiseks.

5. Vaatenaidik avaneb suunamiseks ja alguspunkti m6dtmiseks.

6. Kuvatakse hiipikaken mddtmissuuna =5 alic
méaéramiseks paremale/vasakult : : i X
paremale ... paremalt vasakule/vasakule.
Paremale 360° paripaeva, ’ ... -st ... -ni’ /Ihi( - :[Ef E
maaratud intervalliga, vasakule 360° skaneering i - - - :
vastupéeva. Jatkamiseks tehke valik.

7. Kui valite paremalt vasakule / vasakult paremale, avaneb vaatenaidik 16pp-punkti
modtmiseks. Vajutage @ nuppu.

8. Kuvatakse hupikaken, kus saate maarata mddtmisulatuse.
Valige intervall ja vajutage OK v&i minge kdige
parempoolsemasse asendisse, et sisestada individuaalsed
intervallid.

Vahekaugus:

Gem

ok | Tahisa |

(= Téapsemate mdodtmistulemuste saamise huvides arge maéarake pikkade
vahemaade puhul lihikesi intervalle.
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9. Vajutage Ok.
Alustatakse mdodtmist.
Tdoriistariba muutub.

10. Vajutage <& kaamera
aktiveerimiseks.
Vajutage uuesti
avamiseks.

11. M&dtmisulatuse
muutmiseks, tlejaanud
md&bdtmise
vahelejatmiseks,
mdodtmise jatkamiseks
vBi modtmise
tuhistamiseks vajutage

Il nuppu.

12. Ebavajaliku voi
probleemse punkti
vahelejatmiseks

vajutage <% nuppu.

K



13. Mdo6tmise
I6petamise korral

LIRS Ruumimssimine £ | £

kuvatakse . 1 w
hupikaken tekstiga ! l
Valmis. @
Redigeerida 1
moé6tmist? o o ,—RS"
Jah/Ei. ]
s KN
0,000 J
s v
T a0 | [1H | 18

14. Kui valite Jah: llmub uus téoriistariba (nt puuduvate punktide mddtmiseks DIST-
nupuga vdi ebavajalike punktide kustutamiseks prigikasti simboliga nupuga).

Punktide valimiseks vajutage =<« v3i p»= nuppu.

Vaate muutmiseks ja naiteks seinadetailide md&tmiseks vajutage €@ nuppu.
Uhel joonel olevate punktide automaatseks kustutamiseks aktiveerige
lihtsustamisfunktsioon, vajutades " nuppu.

Maodtmise I8puleviimiseks vajutage nuppu.

15. M&dtmistulemuste salvestamiseks ja sulgemiseks vajutage m nuppu.
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Vertikaalne
skaneerimine, 1. Vajutage --- joone skaneeringute valimiseks.
samm-sammult

== Choose:

oA @)

3. Vaatenaidik avaneb suunamiseks ja alguspunkti mdotmiseks.

Kuvatakse hiuipikaken skanneerimistiitipidega.

2. Vajuta ;):( vertikaaljoone skaneerimiseks.

4. Kuvatakse hupikaken, et valida skaneerimise o
orientatsioon: Seinaga ristloodis voi vaba.

Vali:

rod e




* Seinaga ristloodis
1. 3D Disto seade m&6dab méaaratud alguspunkti imber oleva pinna automaatselt.
Jaage jargmist hipikakent ootama.

2. Kuvatakse hiipikaken, kus saate maarata
mdo6tmise suuna tles/alt Ules / Glevalt alla/alla

ja seejarel méaarata médtmisulatuse. ;ﬁ_—( l j;( E

3. Kui valite Alt liles / Ulevalt alla, avaneb vaatenaidik 16pp-punkti md&tmiseks enne

modtmisulatuse maaramist. Vajutage @ nuppu.

4. 3D Disto alustab m&dtmist alguspunktist. Jatkamiseks jargige peatikis
"Horisontaalne skaneerimine, samm-sammult" 149. lehel toodud juhiseid.

3D Disto, Tarkvararakendused 154



3D Disto, Tarkvararakendused 155

« Vabanurgaall
1. Vaatenaidik avaneb laseri suunamiseks ja punkti médtmiseks vastasseinal.

Vajutage @ nuppu.

2. Kuvatakse hilpikaken, kus saate maarata =
mdodtmise suuna lles/alt tles / tlevalt alla/alla

ja seejarel maarata médtmisulatuse. Kui valite " | | '
... -st ... -ni 3D Disto, skaneerib vaid punktist [ E

punktini, mitte 360°.

3. Jatkamiseks jargige peatikis "Horisontaalne skaneerimine, samm-sammult".



Kalde skaneerimine,
samm-sammult 1

. Vajutage -+ joone skaneeringute valimiseks.

== Choose:

Kuvatakse hiipikaken skanneerimistiitipidega.

Valige kaldejoone skaneerimiseks. EE‘ :[)tq ‘ m‘

. Vaatenaidik avaneb alguspunkti md6tmiseks. Suuna ja vajuta @

. Suunake skaneerimise 18pp-punkt ja vajutage @

. Jatkamiseks jargige kirjeldust peatikis "Horisontaalne skaneerimine, samm-

sammult".
(&=  Kalde skaneerimine ei toéta horisontaalsetel pindadel.
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Pindskaneerimine,

samm-sammult

&

1. Vajutage ::: pindskaneerimiseks.

2. Hupikaken pakub kolme skaneerimise voimalust: =] ..
horisontaalne, kaldus ja vertikaalne. Valige oma
eelistus vastavalt pinnale, mida soovite

skaneerida. _\_\/,\, M E

@ Kasutage vertikaalset vdi horisontaalset skaneerimist, et mddta seintel,
pdrandal ja laes.

@ Kaldus skaneerimine on ideaalne, kontrollimaks mistahes pinna tasasust,
sbltumata selle kaldest.
3. Valige “tapne” vodi “kiire” valik. “Tapne” valik leiab =
iga skaneerimispunkti tdpse asukoha. “Kiire”
valik seab esikohale lihikese m&dtmisaja ja
robustsuse. Md6tmistapsus on vordvaarne.

Valiz

4. Pildiotsija avaneb mddtmisteks, et maaratleda skaneerimisala:

« horisontaalne & vertikaalne skaneerimine: mddda 2 serva (3 punkti). Ala on
|6petatud automaatselt

« kaldus skaneerimine: md&tke skaneerimisala piirid ja vajutage | ],jétkamiseks.



Tegutsege, nagu kirjeldatud sammudes 8. kuni 11., mis on toodud peatiikis
"Horisontaalne skaneerimine, samm-sammult".

(&= lgaskaneeritud punkti kdrvalekalle baastasandist kuvatakse tulemuse
aknas. =
(&=  Geomeetrilistel pShjustel on skaneerimise mahu arvutus ligikaudne. _a-
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7.5 Projektor

Uldine See rakendus projekteerib punkte v8i geomeetrilisi vorgustikke horisontaalsetele,
vertikaalsetele vdi viltustele (="vaba nurga all") pindadele. Kujundusandmeid saab
importida DXF-vormingus v0i tabelina, samuti saab vorgustiku md6tmed sisestada kasitsi.

Vorgustiku projekteerimine on eriti kasulik ripplagede paigaldamisel.

? 'd

3D Disto 049




7.5.1

Projektor,
alustamine

Toopiirkonna
M&6tmine

Tookaik

1. Vajutage Meniit » Rakendused » Projektor. =1 vl
Hupikaken pakub kolme skaneerimise reziimi:
horisontaalne, kaldus ja vertikaalne.

2. Valige oma eelistus vastavalt tépiirkonnale. SO | [ E

3. Naidik avaneb, et mddta toopiirkonda.

1. M&6tke koik olulised objektid, mida tahate kasitleda (servad, nurgad jne.)
(&=  Vaid horisontaalreziimi jaoks: esimesena mdddetud punkt maaratleb
taseme, millele kdik jargmised punktid viitavad.

2. Kui D on lubatud, vajutage seda klahvi, et sulgeda visand. Seejarel m&dtke
edasised huvipunktid (vaid kaldu reziimis).

3. Kui k6ik punktid on mdddetud, vajutage et jatkata.
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Punkti Kujundus

1. Hupikaken pakub kahte valikut, et maaratleda | Aliikas:
projektsioonipunktid: V8rgustiku reziim regu-
laarse mustri jaoks ja importimisreziim indivi- :
duaalsete DXF- vGi CSV-failide jaoks. * M[!HI

D' .oo!

(= Kasutage Eg klahvi mistahes ajal, et minna tagasi téopiirkonna mddtmise
juurde.

e VOrgustiku reziim

1. Vajutage ‘%D‘ , et alustada V&rgustiku reziimi.

o
.

2. limub hipikaken, et valida: Defineerige uus, = verk..
Kasutage viimast vdi M3Gtke.

Fasuta vemathasutal

Mdda




3. Tehke valik:
« Defineerige uus: kasutage jargnevaid tdoriistu, et sisestada vorgu geomeetria.
« Kasutage viimast: taastage viimane v6rgu kujundus, mis sisestati.

« Madotke: jargige juhitud toovoogu, et fikseerida olemasolevale vdrguststeemile.
See vdimalus jatab vahele jargmise sammu Reguleerimine.

e Impordi reziim

1. Vajutage ' etalustada Impordi reziimi.

2. Failihaldur kuvab koik imporditud DXF ja CSV-failid. Valige fail. Vajutage <&, kui
soovite kontrollida sisu vaatajana.
Vaataja pearida naitab faili mdétmeid. Muutke seadeid vahemaa jaoks
mentius, kui skaala ei sobi téopiirkonda!
(=i Punktide importimiseks nimekirjast sisestage koordinaadid X, Y vG8i Y, X
tekstiredaktoris ja salvestage fail laiendiga CSV. Kui import ei tddta
korralikult, kontrollige Import / Eksport seadeid menids.

3. Jatkamiseks vajutage nuppu.
4. Projektsiooni punktid kuvatakse ja on valmis reguleerimiseks.
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Kujunduse
Reguleerimine 1. Joondaja avaneb.
Punkti kujundus on niiud
kuvatud toopiirkonda ja 1

tuleb liigutada soovitud
asendisse. Kasutage
jargmisi tooriistu:

2406 1700, @




2. Kdiki punkte saab valida népuotsa voi pliiatsiga.
3. Vorgustik saab liikuda ekraanile iles, alla, vasakule ja paremale vaikeste
sammudega, kasutades :t: / :l: / :1-: / :—»: Kuvatakse ristloodis kaugust valitud

vorgustiku punktist vordlusjooneni. Vaartuse sisestamiseks puudutage seda
kaugusjoont.

4. Vajutage :1'9 nuppu, et néha rohkem vargustiku joondamistdoriistu.

5. Vorgustiku asukoha lahtestamiseks vajutage === nuppu.

6. Vorgustiku joondamiseks valitud joonega paralleelselt vajutage |‘\ nuppu.
(=i Kujunduspunktide vahelised jooned vbib joonestada vajadusel ekraanile,
enne Paralleeli tooriista kasutamist.
7. Vorgustiku pdéramiseks 90° vajutage \.‘\ nuppu.
8. Vorgustiku asetamiseks tapselt vordluspunkti vajutage ,s" nuppu.

9. Vajutage jatkamiseks.
(=i Kasutage Eﬂ klahvi mistahes ajal, et minna tagasi Punkti Kujundus.
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1.079m = Projektor  4ay
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Punktprojektsioon
1. Planeerimisreziimis
tooriistariba muutub ja
saate alustada
vorgustiku
projekteerimist. Valige
punkt noolenuppude abil

javajutage @ nuppu.

(= Poorsed, struktureeritud voi karedad pinnad vdivad probleeme p&hjustada, sest
laserkiir ei peegeldu planeeritavast punktist tapselt tagasi.

(=i Punkte saate valida ka ekraanil ménda punkti puudutades vdi kaugjuhtimispuldi
abil.



2. Laserkiir vilgub, kui leitakse tédpne asukoht. Punkt tdstetakse visandialas esile
punaselt.

Rohkemate punktide mddtmiseks valige punkt ja vajutage @ nuppu.
3. Tagasi Joondamise tdoriista juurde pdérdumiseks vajutage Eﬂ nuppu.

4. Vajutage m et salvestada fail.

Tasapinna vahetus
(= Kui punkti ei saa projitseerida lakke, siis suunake laserkiir prandale enne,

kui vajutate DIST klahvi. Jargmised punktid projitseeritakse niudsest
pdrandal. Projektsiooni pinda saab igal ajal muuta.
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7.5.2 Suunamine ja paigutamine RM100 kaugjuhtimispuldiga

Kirjeldus RM100 kaugjuhtimispuldi funktsioonid on samad nagu teistel seadmetel. RM100
kaugjuhtimispult t66tab ainult juhul, kui juhtseade on sisse lilitatud, vastasel juhul ei saa
kuvada ja véltida vdimalikke md&tmisvigu.

Projektori klahvide ~ Punane klahv @:

funktsioonid « Laseri aktiveerimiseks vajutage ks kord . klahvi, seejarel vajutage uuesti, et

projekteerida v8i mdota punkt vdrdlusalas.

Kiirklahvid (4) / (%) 1 (@) 1 ()

* lga klahvivajutusega valitakse naaberpunkt, misjarel 3D Disto seade pd6rdub ja
alustab korduvmodtmist. Kaugjuhtimispuldi aktiveerimiseks vajutage klahvi tiks kord,
seejarel vajutage toimingu teostamiseks uuesti.




8 Torketeated
Torketeated ja Térkekood. |VGimalik pdhjus ja lahendus
vdimalikud
lahendused 150 M&dtmisulatus uletati.
151 Lubamatu tulemus.
152 Muutke 3D Disto seadme asukohta v6i kasutage nihkes punktide
mdo&tmiseks joonlauda.
160 Korrake tegevust, hoides joonlauda samas asendis.
161 Mé&nel juhul ei saa nihkes punktide joonlauda kasutada.
170 Taaskaivitage 3D Disto seade, kui probleem ei kao.
171 Kontrollige kdiki seadmeid, ka toitejuhtmeid ja -allikat, ning proovige
uuesti.
240 Kaldeanduri kalibreerimine ei 6nnestunud. Susteem ei pruugi tapne olla.
Votke Uhendust edasimiijaga voi Leica Geosystemsi esindajaga.
241 Liiga suur kalle. Kalibreerige tdpsemalt.
243 Veenduge, et seadme asend on stabiilne. Arge puutuge ega poorake
3D Disto. Korrake toimingut.
300 Valige horisontaaljoon.
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Torkekood. |Va&imalik p6hjus ja lahendus

350 Kontrollige projektsiooni pinda. Laseri positsioneering on vale.

755 Punkti kaugust ei saa m8dta. Proovige teisiti positsioneerida. Seade ei
toota horisontaalsetel tasapindadel.

760 Punkti kaugust ei saa modta. Sisestage uued vaartused. Seade ei tdoota
horisontaalsetel tasapindadel.

765 Punkti kaugust ei saa m6dta. Proovige teisiti positsioneerida voi
sisestage uus vaartus. Seade ei toota horisontaalsetel tasapindadel.

800 Andmeid ei saa importida ega eksportida.

801 USB-pulgal pole piisavalt vaba malu.

802 Méluseade ei té6ta korralikult.

803 Kontrollige faili seisukorda ja sisu.

804 Fail v8i kaust on kirjutuskaitstud vdi kahjustatud.

900 3D Disto viga. Votke thendust edasimuijaga vdi Leica Geosystemsi
esindajaga, kui térge uuesti iimneb.

901 Vastuvdetud lasersignaal on liiga nork.

902 Vastuvdetud lasersignaal on liiga tugev.

903 Taustavalgus on liiga tugev.




Torkekood. |VG6imalik p6hjus ja lahendus

904 Laserkiir katkes. Korrake toimingut.

950 Kontrollige asukohta, et tagada tdpsemad tulemused!

951 3D Disto seadme kalle on suurem kui 3°. Paigutage seade
horisontaalsele pinnale!

952 Kontrollige 3D Disto, kontrollige, kas on WLAN thendust katkestavaid
takistusi, voi liikuge 3D Disto suunas.

953 Kontrollige ihendusi ja juhtmeid.

954 Uhendage pistik v6i valige meniiiist "WLAN"-séte.

955 Temperatuur ei ole 3D Disto seadme t66ks sobiv.

956 Liiga kdrge vibratsioonitase v6i liiga palju pidevat liikumist.

998 Votke uhendust edasimuijaga vdi Leica Geosystemsi esindajaga.

999 Votke Uhendust edasimiijaga voi Leica Geosystemsi esindajaga.
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9 Kontrollimine & kohandamine
9.1 Ulevaade
Kirjeldus Leica Geosystemsi seadmed on toodetud, monteeritud ja kohandatud parima kvaliteedi ja

tépsuse saavutamiseks. Jarsud temperatuurimuutused, p&rutus v6i surve vdivad
pBhjustada seadme ebatépsusi. Seega on soovitatav seadet aeg-ajalt kontrollida ja
kohandada. Saate seda teha kohapeal spetsiaalsete mddtmistoimingute abil. Toimingud
teostatakse alltoodud juhiste jargi, mida peab téahelepanelikult ja tédpselt jargima.




Elektrooniline
kohandamine

Elektrooniliselt kontrollitavad ja kohandatavad térked on jargmised:
¢ Sihikujoonestiku nihe

e V-indeks

* Kaldeandur

(&=  Koikide kalibreerimissatete puhul saab taastada tehasesatted.

Igapéevase t66 kaigus mdéddetud nurgad parandatakse automaatselt, kui kaldeandur on
aktiveeritud ja 3D Disto seade asetseb 0° kuni 3° nurga all.

Tootmisprotsessi kdigus tuvastatakse ja eemaldatakse seadme véimalikud térked. Nagu
eelnevalt mainitud, vdivad tdrgete pdhjused muutuda, seega on soovitatav need uuesti
tuvastada jargmistel juhtudel:

« Parast porutusterohket voi pikka transportimist

« Parast pikka hoiustamist

«  Kui hetketemperatuuri ja viimase kalibreerimise aegse temperatuuri vahe on tle 20°C
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9.2 Sihikujoonestiku nihe

Probleem Laserpunkt ja vaatendidiku sihikujoonestik ei thildu.
Enne kalibreerimist: Péarast kalibreerimist:
a
® b

3D Disto_029 3D Disto_030

a) Sihikujoonestik
b) Laserpunkt




Kohandamistoiming 1.

Kalibreerimine kéivitamiseks valige Menut » Seade » Kalibreerimine.

. Vajutage —— nuppu.
. Vaatenaidik avaneb. Asetage sihtmargi tahis kaugemale kui 25 m. Seejarel suunake

laser punkti véimalikult tapselt. Vajutage @ nuppu, kui punane laserpunkt on

tépselt sihtmargi peal.

. Vaatenaidik jaab avatuks ja kuvatakse punane sihikujoonestik. Liigutage

sihikujoonestik nooleklahvide abil véimalikult tapselt sintmargi keskele.

Vajutage veelkord @ nuppu.

. Kui nihe sobib, kuvatakse hipikaken valikutega M&ara uus: x=...px; y=...px, Taasta

tehasesatted, ja Tuhista kalibreerimine.

. Sihikujoonestiku kohandamiseks valige Maéra... vdi Taasta.... Viimases hiipikaknas

kuvatakse tekst Kas olete kindel? Jah/Tuhista.

. Kui valite Jah, kuvatakse parameetrite maaramise kinnitamiseks linnuke.
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9.3

Probleem

V-indeksi viga

Vertikaalindeks ei Ghildu seisuteljega.

See ilmneb siis, kui méddetud punktide kdrgused vbi kdrguste vahed tunduvad valed

(nt tooriistakomplekti médtmisfunktsioonid ei toota korrektselt).

(&=  Soovitatav on enne V-indeksi kalibreerimist kalibreerida kaldeandur ja
sihikujoonestik. Vt peatiikke "9.4 Kaldeanduri kalibreermine" ja "9.2
Sihikujoonestiku nihe".

Enne kalibreerimist: Péarast kalibreerimist:

a) Korguse viga
b) Vertikaalnurga nihe

3D Disto_032 |




Kohandamis- 1. Asetage 3D Disto seina lahedale, pdhieesmargiks hea néhtavus
toiming vahemalt 15 m instrumendi kohal.

2. Vajutage = nuppu.
3. Vaatenaidik avaneb. Suunake laser punkti véimalikult tapselt.

Vajutage @ nuppu.

4. 3D Disto seade podrab automaatselt teisele kiljele.

[RRRRNRN

o &

3D Disto 051

5. Suunake laser uuesti. Vajutage @ nuppu.

6. Kui mélemad md&dtmised dnnestusid, kuvatakse hiipikaken valikutega M&ara uus:
XXX gon, Taasta tehasesatted v8i Tuhista kalibreerimine.

7. V-indeksi kohandamiseks valige Maara... vGi Taasta.... Viimases hilpikaknas
kuvatakse tekst Kas olete kindel? Jah/Tuhista.

8. Kui valite Jah, kuvatakse parameetrite maaramise kinnitamiseks linnuke.
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9.4

Probleem

Kaldeanduri kalibreermine

Kaldeanduri viga mdjub samamoodi nagu V-indeksi viga, kuid on suunatundlik.
See ilmneb siis, kui méddetud punktide kdrgused vbi kdrguste vahed tunduvad valed
(nt podramiskask Horisondile vdi loodimine ei todta korrektselt).

Enne kalibreerimist: Parast kalibreerimist:

3D Disto 033 | 30 Disto_034

a) Kaldeanduri nihe



(= See kalibreerimine teostatakse automaatselt. Peate vaid veenduma, et 3D Disto seadme
kallak on vahem kui 3°.

Kohandamis- 1. Vajutage === nuppu.

toiming 2. 3D Disto seade alustab iseloodimist automaatselt: seade kontrollib kallet ja loodib
ennast ise, kui kalle on vahem kui 3°. Kuvatakse hiipikaken tekstiga Arge puudutage
3D Disto seadet umbes 1 minuti jooksul!

3. Kui toiming 8nnestus, kuvatakse hiipikaken tekstiga Kalibreerimine 6nnestus.
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9.5 Tehasesatete taastamine

Tehasesatete 1. Vajutage ¥ nuppu.

t“aas:tam_iss'ast 2. Kuvatakse hiipikaken tekstiga Taastada kdikide kalibreerimissatete puhul
uksikasjalikult tehasesétted? Jah/Ei.

3. Kui valite Jah: kdikide kasutaja maaratud sétete puhul taastatakse tehasesatted
viivitamatult.
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Seadme kaitsmine (varguskaitse)

Kirjeldus

PIN-koodi
aktiveerimisest
Uksikasjalikult

Seadme kaitsmiseks varguse eest omistatakse seadmele Personal (personaalne)
Identification (identifitseeriv) Number (number) (PIN-kood). Kui PIN-koodi kaitsestisteem
on aktiveeritud, palub viip juhtseadme kaivitamisel alati PIN-kood sisestada. Kui PIN-kood
sisestatakse valesti kolm korda jarjest, palutakse sisestada PUK-kood, mis on kirjas
seadme tarnedokumentides. Oige PUK-koodi sisestamise korral méaéaratakse PIN-koodi
vaikevéaartuseks "0" ja PIN-koodi kaitsesusteem deaktiveeritakse.

Uue PUK-koodi saamiseks votke hendust Leica Geosystemsi esindajaga.

1. Kaivitage juhtseade nii, nagu on kirjeldatud peatikis "5 Seadme haélestus".
2. Valige Menuil » Seade » Varguskaitse. Vaikevaartus on Véljas.

3. Aktiveerimiseks valige vaartus Sees.

4. Sisestage soovitud PIN-kood (3 kuni 8 numbri- v&i tAhemarki).

5. Kinnituseks vajutage OK nuppu.

Nuld on seade kaitstud volitamata kasutamise eest. Seade palub sisestada PIN-kood iga
kord, kui seade sisse lilitatakse, valvereziimilt tavareziimi pé6rdutakse vdi PIN-koodi
satteid muudetakse.
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PIN-koodi 1. Kaivitage juhtseade nii, nagu on kirjeldatud peatikis "5 Seadme haélestus".
deaktiveerimise 2. Valige Mentuili » Seade » Varguskaitse.
toiming 3. Sisestage oma PIN-kood ja vajutage kinnituseks nuppu OK.

4. Deaktiveerimiseks vajutage nuppu Vélja.

(= Seade ei ole enam volitamata kasutamise eest kaitstud.
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Transportimine
vélitingimustes

Autotransport

Vedamine

Akude vedamine,
transportimine

Kohapealne
seadistus

Hooldus ja transport

Transport

Seadet valitingimustes transportides veenduge eelnevalt, et

« kannate seadet originaalkonteineris voi

« kannate seadet véljasirutatud jalgadega statiivil Ule 6la nii, et seade on pistises
asendis.

Arge transportige seadet séidukis lahtiselt, sest see on tundlik pdrutuste ja vibratsiooni
suhtes. Transportige toodet alati selleks ettenahtud konteineris ja kinnitatult.

Kdikide raudtee-, lennu- v8i merevedude korral kasutage pdrutuste ja vibratsiooni eest
kaitsvat Leica Geosystemsi originaalpakendit, konteinerit vdi kartongpakendit vdi mdnda
muud taolist pakendit.

Akude transportimise v8i vedamise korral peab toote eest vastutav isik tagama kehtivate
riiklike ja rahvusvaheliste eeskirjade ja maaruste jargimise. Votke enne transportimist
Uhendust kohaliku reisijate- vdi kaubaveoteenuse pakkujaga.

Enne kohaletoimetatud seadme kasutamist tutvuge selles kasutusjuhendis toodud
kohapealse seadistuse parameetritega.
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11.2

Toode

Kohapealne
seadistus

Akud

Hoiustamine

Seadme hoiustamisel pidage kinni temperatuurivahemikest, kusjuures eriti tahelepanelik
tuleks olla suvel, kui hoiate seadet s6idukis. Tépsem teave temperatuurivahemikest on
toodud peatiikis "13 Tehnilised andmed".

Kui kasutate seadet parast pikaaegset hoiustamist, tutvuge selles kasutusjuhendis toodud
kohapealse seadistuse parameetritega.

¢ Leelis-jaliitiumioonakud

Teave temperatuurivahemike kohta on toodud peatiikis "13 Tehnilised andmed".
Aku isetiihjenemise minimeerimiseks hoiustage seadet kuivas keskkonnas
temperatuurivahemikus 0°C kuni +20°C / +32°F kuni +68°F.

Sobiva temperatuuri korral saab 70% kuni 100% ulatuses laetud akusid hoiustada
Uhe aasta jooksul. P&rast Uhte aastat peab akusid taas laadima.

Laadige (liitiumioon-)akusid enne hoiustamisjargset kasutamist.

Kaitske akusid niiskuse ja marguse eest. Marjad vodi niisked akud peab enne
hoiustamist v8i kasutamist hoolikalt kuivatama.




11.3 Puhastamine ja kuivatamine

Seadme 3D Disto *  Kui laats voi korpus on tolmune, puhuge tolm éra.
laats ja korpus «  Arge puudutage klaasi nappudega.
* Puhastamiseks kasutage ainult pehmet puhast mikrokiudlappi. Vajadusel niisutage
lappi puhta vee vdi alkoholiga. Arge kasutage muid puhastusvedelikke, sest need
vdivad polimeerist osi kahjustada.

Niiske seade « Kuivatage seade, konteiner, konteineri sisemus ja lisatarvikud kuni 40°C / 104°F
temperatuuri juures, seejarel puhastage need.
»  Arge pakkige tooteid kokku enne, kui need taielikult kuivad on.
¢ Seadet valitingimustes kasutades hoidke konteiner alati kinni.

Juhtmed ja pistikud  Hoidke pistikud puhta ja kuivana. Puhuge ara igasugune pistikutele ja thendusjuhtmetele
kogunenud mustus.
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12 Ohutusjuhised

12.1 Uldine

Kirjeldus Nende ohutusjuhiste eesmark on vdimaldada seadme eest vastutaval isikul ja seadet
tegelikult kasutaval isikul naha ette ja valtida vBimalikke seadme kasitsemisega seotud
riske.

Seadme eest vastutav isik peab veenduma, et kdik seadet kasutavad isikud mdistavad ja
jargivad neid juhiseid.




12.2 Otstarbekohane kasutus

Lubatud kasutus « Kauguste, kdrguste, kallete, nurkade, pindalade ja ruumalade ruumiline mddtmine.
¢ Ruumi mddtmete késitsi ja automaatne médtmine.
«  Profillide automaatne m&dtmine.
¢ Punktide ja kujunduselementide jaotamine néiteks majaplaani p&hjal.
« Jooniste loomine.
«  Kaamerafunktsioon.
¢ Andmete import/eksport.
¢ Andmete haldamine.
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Kahjulik kasutus

A HOIATUS

Seadme kasutamine kasutusjuhendit jargimata.

Ettenédhtud kasutusala eiramine.

Ohutussiisteemide keelamine.

Hoiatussiltide eemaldamine.

Seadme avamine tooriistadega (nt kruvikeeraja jne), kui need

pole spetsiaalselt selleks otstarbeks ettenahtud.

Seadme modifitseerimine vdi kohandamine.

limsete kahjustuste v8i defektidega seadme kasutamine.

Teiste tootjate tarvikute kasutamine ilma Leica Geosystemsi eelneva selgesdnalise
heakskiiduta.

Ohutusnduete ebapiisav jargimine mddtmispiirkonnas (nt tdétades teedel,
ehitusplatsidel jne).

Kdrvaliste isikute tahtlik pimestamine.

Seadmete, liikuvate objektide vdi sarnaste monitooringurakenduste kontrollimine ilma
lisaohutusseadeldiseta.

Kahjulik kasutus vdib pdhjustada vigastusi, térkeid ja kahju.

Seadme eest vastutav isik peab teavitama kasutajaid seadme késitsemisega seotud
ohtudest ja nende ennetamisest. Seadet ei tohi kasutada enne tapsete kasutusjuhiste
saamist.




12.3 Kasutuspiirangud

Keskkond Seadet tohib kasutada tavapéarases alalise inimtegevusega seotud keskkonnas; seade
pole mdeldud kasutamiseks agressiivsetes vdi plahvatusohtlikes keskkondades.

A OHT Seadme eest vastutav isik peab votma Uhendust kohalike ohutusspetsialistidega enne
ohtlikes piirkondades, elektriseadmete laheduses vdi taolistes olukordades t66tamist.
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12.4

Seadme tootja

Mitte-Leica
Geosystemsi
lisatarvikute tootjate
vastutus

Seadme eest
vastutava isiku
vastutus

A HOIATUS

Vastutus

Leica Geosystems AG, CH-9435 Heerbrugg (edaspidi "Leica Geosystems") vastutab
taiesti ohutus seisukorras toote (sh kasutusjuhendi ja originaalsete lisatarvikute) tarnimise
eest.

Mitte-Leica Geosystemsi lisatarvikute tootjad vastutavad ohutuspdhimdtete loomise,
toimimise ja nendest teavitamise eest, kui nende tooted
tootavad komplektis Leica Geosystemsi seadmega.

Seadme eest vastutav isik on kohustatud:

¢ Mdistma ohutusjuhiseid ja kasutusjuhendit.

¢ Olema tutvunud dnnetusjuhtumite véaltimisega seotud kohalike
ohutusnduete ja reeglitega.

¢ Teavitama Leica Geosystemsit kohe, kui seade muutub ohtlikuks.

Seadme eest vastutav isik peab kindlustama, et seadet

kasutatakse vastavalt kasutusjuhendi nduetele. See isik vastutab ka t6dtajate paigutuse
ja nende véljadppe eest ning ohutusnduete

taitmise eest todajal.
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A HOIATUS

A ETTEVAATUST

A HOIATUS

Ohud kasutamisel

Juhiste puudumine v6i puudulik edastamine vdib p&hjustada véaara voi kahjuliku kasutuse
ja suurendada kaugeleulatuvate tagajargedega inim-, materiaalseid, rahalisi voi
keskkonnakahjusid pdhjustavate nnetuste tekkimise tdenédosust.

Ettevaatusabindud:

K&ik kasutajad peavad jargima tootja ja seadme eest vastutava isiku antud
ohutusjuhiseid.

Olge tahelepanelik valede mddtmistulemuste osas, kui toode on maha kukkunud vdi seda
on vaaralt kasutatud, modifitseeritud, kaua hoiustatud vdi transporditud.
Ettevaatusabindud:

Tehke regulaarseid kontrollmddtmisi valede mddtmistulemuste tuvastamiseks ja
kohandage seadet vastavalt kasutusjuhendis toodud juhistele eriti juhul, kui toodet on
vaaralt kasutatud, ning enne ja parast olulisi mddtmisi.

Ruumiliste rakenduste (nt punktide paigutamine) kasutamisel v8ivad juhtuda 6nnetused,
kui kasutaja ei pdora tahelepanu tmbritsevatele tingimustele ja takistustele (nt juhtmed).
Ettevaatusabindud:

Seadme eest vastutav isik peab veenduma, et kdik kasutajad on ohtudest teadlikud.
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A HOIATUS

A ETTEVAATUST

A ETTEVAATUST

Puudulikult kinnitatud seadmed vdivad pShjustada ohtlikke olukordi

(nt liikluses, ehitusplatsidel ja toostuslike seadeldiste puhul).

Ettevaatusabindud:

Veenduge iga kord, et seade on korralikult kinnitatud. Jargige ohutust, 6nnetuste ennetust
ja liiklust reguleerivaid reegleid.

Kui koos seadmega kasutatavad tarvikud on puudulikult kinnitatud ja seadmele
rakendatakse mehaanilist survet (nt 166gid v6i kukkumine), vdib seade puruneda vGi
inimestele vigastusi tekitada.

Ettevaatusabindud:

Seadet paigaldades veenduge, et tarvikud on korralikult thendatud, paigaldatud,
kinnitatud ja asendisse lukustatud.

Valtige seadmele mehaanilise surve avaldamist.

Akude transportimise, vedamise vdi ara viskamise ajal vdivad sobimatud mehaanilised
tegurid tekitada tuleohtliku olukorra.

Ettevaatusabindud:

Enne seadme transportimist vdi ara viskamist tihjendage akud, selleks kaitage seadet,
kuni aku tihjaks saab.

Akude transportimise v8i vedamise korral peab toote eest vastutav isik tagama kehtivate
riiklike ja rahvusvaheliste eeskirjade ja mééruste jargimise. Enne transportimist voi
vedamist votke (hendust kohaliku reisijate- v8i kaubaveoteenuse pakkujaga.




A HOIATUS Leica Geosystemsi poolt kinnitamata akulaadija kasutamine vdib akud rikkuda. See vdib
pdhjustada suttimise vdi plahvatamise.
Ettevaatusabindud:
Kasutage ainult Leica Geosystemsi soovitatud laadijaid.

A HOIATUS Tugev mehaaniline surve, kdrged temperatuurid vdi méarjaks tegemine v8ivad pdhjustada
akude lekkimise, suttimise v3i plahvatamise.
Ettevaatusabindud:
Kaitske akusid mehaanilise surve ja kérgete temperatuuride eest. Arge kukutage ega
kastke akusid vedelikesse.
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A HOIATUS

A HOIATUS

Tuhjenenud akusid ei tohi visata olmepriigi hulka. Saastke loodust ja viige need

uleriigiliste voi kohalike eeskirjadega séatestatud kogumispunktidesse.

Seadme vaar ara viskamine v8ib pShjustada jargmist:

« Kui polumeerelemente p6letada, tekivad tervisele kahjulikud mirgised gaasid.

¢ Kahjustatud vdi tlekuumenenud akud vdivad plahvatada ja p6hjustada mirgistusi,
pdletusi, sdovitusi vdi keskkonna saastumist.

* Seadme vastutustundetu &ra viskamise tulemusel vGib see sattuda kdrvalise isiku
valdusesse, kelle v6imalik seadme vaarkasutus voib kujutada ohtu nii temale endale
kui teistele ja pbhjustada keskkonna saastumise.

Ettevaatusabindud:

Seadet ei tohi visata olmepriigi hulka.
Visake seade ara korrektselt vastavalt teie riigis kehtivatele maarustele.
Hoidke &ra volitamata to6tajate juurdepéés seadmele.

Seadme kasitsemise ja seadme kasutuselt kérvaldamise kohta saate teavet alla laadida
Leica Geosystemsi kodulehelt http://www.leica-geosystems.com/treatment vdi Leica
Geosystemsi edasimidjalt.

Neid seadmeid tohib remontida ainult Leica Geosystemsi volitatud teeninduspunktides.




12.6

Sisseehitatud
kaugusmaddik

A HOIATUS

A ETTEVAATUST

Laseri klassifikatsioon

Leica 3D Disto seade genereerib néhtava laserkiire, mis véljub seadme esiosast.

See on 2. klassi laserseade, mis on kooskdlas jargmiste tingimustega:
« |EC60825-1: 2007 "Lasertoodete radiatsiooniohutus”

2. klassi lasertooted:
Arge vaadake laserkiirt ega suunake seda teiste inimeste poole iima p&hjuseta.
Harilikult pakuvad silmadele kaitset t6rjereaktsioonid (sh pilgutusrefleks).

Laserkiire vaatamine labi optiliste seadmete (nt binokli v6i teleskoobi) vdib olla ohtlik.
Ettevaatusabindud:
Arge vaadake laserkiirt 1&bi optiliste seadmete.

Laserkiire vaatamine vdib olla silmadele ohtlik.

Ettevaatusabindud:

Arge vaadake otse laserkiirt. Veenduge, et laser on suunatud silmadest kdrgemale voi
madalamale. (eriti siis, kui laser on paigaldatud statsionaarselt naiteks masinate kilge jne.)
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Margistamine

Complies with 21 CFR 1040.10 and
1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice Nr. 50,
dated June 24, 2007

3D Disto_041

a) Laserkiir

B Laserkiirgus
Arge vaadake otse laserkiirt
2. klassi lasertoode
vastavalt IEC 60825-1

standardile
(2007-03)
Po <1,00mwW
A =620 - 690 nm




12.7

Kirjeldus

A HOIATUS

A ETTEVAATUST

A HOIATUS

Elektromagnetiline Ghilduvus (EMS)

Madiste "elektromagnetiline thilduvus" tahendab toote vdimet téotada
torgeteta keskkonnas, kus esineb elektromagnetiline kiirgus ja
elektrostaatilised lahendused, tekitamata elektromagnetilisi

héireid teistele seadmetele.

3D Disto seade vastab asjakohaste standardite ja

maaruste kdige rangematele nduetele.

Siiski ei saa taielikult

vélistada vBimalust, et seade v8ib pdhjustada elektromagnetilisi
héireid teistele seadmetele.

Arge kunagi piitidke seadet ise parandada. Seadme
kahjustuste korral pé6rduge kohaliku midgiesinduse poole.

Elektromagnetkiirgus v8ib pdhjustada héireid teiste seadmete t60s.

Kuigi seade vastab rangetele nduetele ja standarditele, ei saa Leica Geosystems taielikult
vélistada vB@imalust, et seade v3ib pdhjustada haireid teiste seadmete t60s.
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A ETTEVAATUST

A ETTEVAATUST

A HOIATUS

Kui seadet kasutatakse koos teiste tootjate tarvikutega (nt tahvelarvutid, personaalarvutid,
raadiosideseadmed, mittestandardsed juhtmed vdi vélised akud), silib oht, et seade vdib
teiste seadmete t66s pdhjustada haireid.

Ettevaatusabindud:

Kasutage ainult Leica Geosystemsi kinnitatud varustust ja tarvikuid. Seadmega
kombineerituna vastavad need juhistes ja standardites sétestatud rangetele nduetele.
Arvuteid ja raadiosaatjaid kasutades podrake tdhelepanu tootjapoolsele teabele
elektromagnetilise thilduvuse kohta.

Elektromagnetkiirguse p6hjustatud héired véivad mdjutada médtmistulemuste digsust.
Kuigi seade vastab rangetele nduetele ja standarditele, ei saa Leica Geosystems taielikult
vélistada vBimalust, et seadme t60s vdib esineda héireid vaga intensiivse
elektromagnetkiirguse (nt raadio- vdi kasisaatjad voi diiselgeneraatorid) tGttu.
Ettevaatusabindud:

Veenduge selliste tingimuste korral saadud tulemuste Gigsust.

Kui seade téotab ainult Gihest otsast ihendatud juhtmete (nt valise toiteallika juhtmed,
lidesejuhtmed) abil, v8ib elektromagnetkiirgus Uletada lubatud taseme ja kahjustada
teiste seadmete t60d.

Ettevaatusabindud:

Tootava seadme Kkorral peavad Uihendusjuhtmed (nt seadme ja vélise aku vahel vGi
seadme ja arvuti vahel) olema thendatud mélemast otsast.




Tootamine WLAN-Uhendusega

A HOIATUS Elektromagnetvéljad v8ivad pdhjustada haireid teiste seadmete, installatsioonide,
meditsiiniseadmete (nt sidamestimulaatorid ja kuuldeaparaadid) ja dhusdidukite t66s.
Need vdivad mdjutada ka inimesi ja loomi.
Ettevaatusabindud:
Kuigi seade vastab Leica Geosystemsi soovitatud raadio- vdi digitaaltelefonidega
kombineeritult rangetele nduetele ja standarditele, ei saa Leica Geosystems taielikult
vélistada v6imalust, et seade vdib pShjustada haireid teiste seadmete t66s vdi mdjutada
inimesi voi loomi.
»  Arge kasutage seadet tanklate, keemiatehaste v6i muude plahvatusohtlike

piirkondade laheduses.

«  Arge kasutage seadet meditsiiniseadmete laheduses.
»  Arge kasutage seadet 6husdidukis.
»  Arge kasutage seadet oma keha lahedal pika aja véltel.
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12.8 FCC uhilduvuse avaldus, kohaldatav Ameerika Uhendriikides.

A HOIATUS Kéaesolev seade on testitud ja see vastab B-klassi digitaalseadme limiitidele, mis lahtuvad
FCC reeglite 15. osast.
Need limiidid on m&eldud selleks, et pakkuda kodupaigaldusel kaitset
kahjuliku segaja eest.
See seade toodab, kasutab ja teatud juhtudel kiirgab raadiosagedusenergiat ning vGib
pdhjustada héireid raadiosides, kui seda ei paigaldata ja kasutata juhistele vastavalt.
Samas puudub garantii, et méne kindla seadmestiku puhul haireid ei esine.
Raadio- v0i televisioonivastuvdtjas tekkinud héirete, mida saab kindlaks teha seadet sisse
ja vélja lulitades, korrigeerimiseks soovitatakse kasutajal toimida monel alljargneval viisil:
* Podrake vastuvdtuantenni voi paigutage see mujale.
« Paigutage seade vastuvotjast kaugemale.
«  Uhendage seade kontakti, mis on teises vooluringis kui vastuvétja.
«  Abi saamiseks vdtke Ghendust edasimija vdi kogenud raadio/teletehnikuga.

A HOIATUS Muudatused ja modifikatsioonid, mida Leica Geosystems otseselt heaks kiitnud pole,
vodivad tiihistada seadme kasutamise volituse.




SAR-sertimisteave FCC kiirgustaseme avaldus
Seadme véljundkiirguse tase ei lleta FCC raadiosageduskiirguse tlemist piirnormi.

Sellegipoolest peaks seadet kasutama nii, et seadme otsene kontakt inimesega té6tamise
ajal oleks minimaalne. Valtimaks FCC raadiosageduskiirguse piirnormide tletamist,
peaksite (samuti kdik teised lahedalolevad isikud) seadmesse sisseehitatud antennist

viibima vahemalt 20 cm kaugusel.
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12.9 Vastavusdeklaratsioon

Vastavus- Sellega Leica Geosystems AG kinnitab, et seade vastab olulistele

deklaratsioon ndudmistele ja muudele Euroopa direktiivides toodud asjakohastele
satetele. Vastavusdeklaratsioon on saadaval aadressil

http://www.leica-geosystems.com/ce.

¢ Prantsusmaa
Seoses Euroopa Majanduspiirkonnaga: selle seadme WLAN-uhenduse
(voi selle seadme WLAN-funktsiooni) kasutamine on Prantsusmaal lubatud ainult
siseruumides.

e Jaapan
Sellele seadmele on Sise- ja Kommunikatsiooniministeeriumi poolt méaratud number
,Maératletud Raadioseadmete Tehniliste Eeskirjade Nduetele Vastavuse
Sertifitseerimise jne. Seadluse ( #7E F#R % iE DR EEESLAEICET H5RA)
“Artikli 2-1-xx “Seda seadet ei tohi muuta (vastasel korral on maaratud number
kehtetu)“ kohaselt

Sellel seadmel on Raadioseadusel pdhinev Tuubikinnituse Sertifikaat.
ABIEREICEDICIERADMEMEL CLET



* Veenduge enne kasutamist, et teie tegevus on vastavuses teistes riikides kehtivate
maarustega, mis ei ole toodud FCC hilduvuse avalduse 15. osas vdi Euroopa
direktiivis nr 1999/5/EC.
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13

Tehnilised andmed

Téapne kahe punkti
vaheline kaugus
(3D)

Nurga mddtmine
(Hz/V)

Lasermdddiku
omadused

Kaldeandur

10 m 30 m 50 m
kauguselt kauguselt kauguselt
Nurga ja kauguse kombinatsioon ulmm u2mm u4dmm

Md&dtmisulatus:
Tapsus:

horisontaalselt 360°, vertikaalselt 250°
5" (1,2 mm, m&ddetuna 50 m kauguselt)

Modtmissiisteem:
Tadp:

Médtmisulatus:

Laseri klass:

Laseri tulp:
Laserpunkti suurus
(erinevatelt kaugustelt):

suisteemianaliisaator 100 MHz - 150 MHz
koaksiaalne nahtav laser

0,5-50m

2

650 nm; <1 mwW

10 m kauguselt: ~7 mm x 7 mm

30 m kauguselt: ~9 mm x 15 mm

Iseloodimisulatus:
Téapsus:

+3°
10" (2,5 mm, mdddetuna 50 m kauguselt)




Vaatenaidik Suum (suurendus): 1x, 2X, 4x, 8x
Vaatevali (10 m kauguselt): 1x: 3,40 mx 2,14 m
2x:1,70mx 1,07 m
4x: 0,85 mx 0,54 m
8x:0,42mx 0,27 m

Mulli tundlikkus 1°/mm

Késitsemine Tuup Kirjeldus

Naidik Peeneraldusekraan, 800 x 480 pikslit, 4,8" TFT LCD, 16 min
varvi

Nupud/kasutajaliides 3D Disto: ON/OFF-nupp
Juhtseade: Puuteekraan: ON/OFF nupp

Malumaht Valkmélu: 32 GB

Pordid 3D Disto: USB tuip B, toiteallika pistik juhtseadme jaoks
Juhtseade: USB tiitip A, Micro-B, toiteallina pistik
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Andmevahetus Taip Kirjeldus
Andmeedastus USB: tulp Micro-B ja tuiip A, WLAN
Juhtmevaba tehnoloogia SD-kaart, tooulatus 50 m (s6ltub imbrusest), 11 kanalit
Toetatavad failivormingud Importimiseks: DXF, CSV
Eksportimiseks: DXF, TXT, CSV, JPG
Toide Seade Tuup Tavaline todaeg
3D Disto Liitiumioonaku, pinge: 14,4 V 63 Wh, 8 tundi
laadimisaeg 8 h
Valise toiteallika pinge: 24 AA, 2,5 A
Juhtseade Liitiumioonpatarei, 2500 mAh, 3,7 V 6 tundi
Valise toiteallika pinge: 5 VDC, 2,0 A,
laadimisaeg 7 h
Kokkupanek 5/8" keere
Seadme m66dud 3D Disto: 186,6 x 215,5 mm (diameeter x kdrgus)
Juhtseade: 178,5 x 120 x 25,8 mm




Kaal

Keskkonnaalased
tapsustused

3D Disto: 2,8 kg

Juhtseade: 0,33 kg

Temperatuur

Tuup Tootemperatuur [°C] Hoiustamistemperatuur [°C]
3D Disto -10 kuni +50 -25 kuni +70

Juhtseade -10 kuni +50 -25 kuni +70

Kaitse tolmu, liiva ja vee eest

Tadp Kaitse
3D Disto IP54 (IEC 60529)
Juhtseade IP5X
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Niiskus

Tuup Kaitse

3D Disto Maks. 85 % r.h mittekondenseeruv

Juhtseade Maks. 85 % r.h mittekondenseeruv
RM100 Ulatus: 25 m (sOltub Umbrusest ja to6tingimustest)
kaugjuhtimispult Andmevahetus: infrapuna (IR)

Aku

1AA 15V




14 Rahvusvaheline piiratud garantii, tarkvaralitsentsi

leping
Rahvusvaheline Ké&esolev toode vastab rahvusvahelise piiratud garantii tingimustele, mille saate alla
piiratud garantii laadida Leica Geosystemsi kodulehelt http://www.leica-geosystems.com/

internationalwarranty voi Leica Geosystemsi edasimiijalt. Eelmainitud garantii valistab ja
asendab kdiki teisi selgesdnaliselt valjendatud voi kaudseid, tegelikult vdi seaduse alusel
antud garantiisid ja tingimusi, kaasa arvatud turustatavuse, konkreetseks otstarbeks
sobivuse, rahuldava kvaliteedi ja nuete mitterikkumise garantiisid ja tingimusi, millest
igalihest on selgesonaliselt lahti 6eldud.

3D Disto seadmele kehtib kolmeaastane* Leica Geosystemsi garantii.
Téapsem teave on saadaval:

https://myworld.leica-geosystems.com

Kdik digused reserveeritud muutuste jaoks (skeemid, kirjeldused ja
tehnilised andmed).

*  *Kolmeaastase garantii saamiseks tuleb 3D Disto seade registreerida meie kodulehel
https://myworld.leica-geosystems.com kaheksa nédala jooksul alates
ostukuupéevast. Registreerimata tootele kehtib kaheaastane garantii.
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Tarkvaralitsentsi
leping

See seade sisaldab tarkvara, mis on seadmesse eelinstallitud voi tarnitakse
andmekandjal koos seadmega v&i mille allalaadimiseks vorgust annab Leica Geosystems
eelneva volituse. See tarkvara on kaitstud autoridigustega ja muude seadustega ja selle
kasutuse méaérab ja seda reguleerib Leica Geosystemsi tarkvaralitsentsi leping, mis
kasitleb sealhulgas, kuid mitte ainult, litsentsi ulatust, garantiid, intellektuaalset omandit
kasitlevaid digusi, vastutuse piirangut, muude kinnituste valjaarvamist, rakendatavat
seadust ja kohtualluvust. Palun veenduge, et teie tegevus on igal ajal kooskélas

Leica Geosystemsi tarkvaralitsentsi lepingu sétete ja tingimustega.

See leping kuulub kdikide toodete juurde ja seda saab lugeda ja alla laadida Leica
Geosystemsi kodulehelt http://www.leica-geosystems.com/swlicense vdi Leica
Geosystems edasimiijalt.

Te ei tohi tarkvara installida ega kasutada enne, kui olete l&bi lugenud Leica Geosystemsi
tarkvaralitsentsi lepingu ja kdikide selles toodud tingimustega ndustunud. Seetdttu
loetakse tarkvara voi selle mis tahes osa installimist v&i kasutamist ndustumiseks kdikide
litsentsilepingu tingimustega. Kui te ei ndustu litsentsilepingu kdikide tingimustega voi
maone tingimusega, vdite loobuda tarkvara allalaadimisest, installimisest ja kasutamisest
ning sel juhul peate taieliku tagasimakse saamiseks tagastama kasutamata tarkvara koos
selle juurde kuuluva dokumentatsiooni ja ostukviitungiga kimne (10) paeva jooksul alates
ostukuupaevast edasimuujale, kellelt te toote ostsite.




GNU avalik litsents 3D Disto seadme tarkvara osadele kehtib GPL (GNU avalik litsents). Vastavad litsentsid
leiate 3D Disto seadme andme-CD-It GPL litsentside kaustast. Edasise teabe saamiseks
votke Uhendust lehel www.leica-geosystems.com olevate kontaktide kaudu.
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