Leica iCON robot 60
Informacje o produkcie
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intelligent CONstruction

Leica iCON robot 60 — jednoosobowe tyczenie na tacznosc Bluetooth duzego

i i i >350
placu budowy i sterowanie maszyn w 3D. zaslegu m

Doktadne $ledzenie pryzmatu, innowacyjny mechanizm by Obstuga

. . . pamigci
wyszukiwania pryzmatu oraz oprogramowanie Power Search do USB i
prowadzgce Uzytkownika krok po kroku przez 300 m < kart SD

procedury pomiarowe, sprawiajg ze Leica iCON robot

60 jest idealnym partnerem do pracy w terenie.
Automatyczne celowanie

Wydajne oprogramowanie terenowe iCONstruct (ATR) >600m /i
umozliwia zdalne sterowanie tachimetrem.

Gtosnik do

G . L . e - komunikatéw
®=9 " Pilot wcigcia — pierwsza na $wiecie catkowicie ' L— dzwigkowych

automatyczna funkcja do obliczania wspotrzednych Pomiary bezreflektorowe

stanowiska z rozpoznawaniem punktéw 23 ‘118‘8’8':? powierzchnie /

Przestrzen szukania - skraca do minimum czas ]

wyszukiwania pryzmatu

Sledzenie pryzmatu — ignoruje inne pryzmaty

i $ledzi tylko Twoj Kolorowy ekran dotykowy Podswietlenie
. . " inikiem éwi rzyciskow
@ Funkcja ATACK do obstugi PaveSmart 3D 35"z czujnikiem Swiatia Prey

Zainstalowane
- Diody tyczenia EGL naprowadzg oprogramowanie iCONstruct
| tyczkowego na cel
[ J
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Leica iCON robot 60
Jeden instrument do wielu zadan

Zastosowania

B Wytyczanie linii stép i B Wytyczanie punktow B W budownictwie B Sterowanie wieloma
szalunkéw pod fundamenty wstawiania rur i innych kubaturowym: przebicia rodzajami maszyn, takimi
wycie¢ przed wylaniem $cian rurami, mocowania jak uktadarki kraweznikow i
betonu infrastruktury HVAC, prace korytek betonowych, frezarki
kanatowe oraz szczeliny tradycyjne, rozscietacze
do obrébek blacharskich asfaltu i betonu, spycharki

i réwniarki, frezarki do skat
oraz koparki

Funkcje sprzetowe

=

B Funkcja “Przestrzen szukania” B Czytelny kolorowy ekran B Dokoncz prace w trybie pracy B Laser PinPoint R1000
tworzy wirtualny szescian dotykowy dwuosobowej, jesli nie masz zapewniajacy najwyzsza
wokot pozycji pryzmatu, na B Funkcja “Przyciagania do kontrolera doktadnosé pomiaru

biezaco aktualizuje jego
potozenie i wyszukuje pryzmat
w obszarze szescianu, gdy
$ledzenie zostanie przerwane.

Celu” sprawia, ze tachimetr
Sledzi tylko Twoéj pryzmat na
tyczce lub pryzmat na
maszynie pomijajac inne cele.

Funkcje oprogramowania

Legenda do specyfikacji technicznych
Odchylenie standardowe ISO 17123-3.

Catkowite zachmurzenie, bez
zamglenia, widoczno$¢ okoto 40 km,
bez drgan rozgrzanego powietrza.

Odchylenie standardowe ISO 17123-4.

Pomiar na pryzmat okragty GPR1.

W optymalnych warunkach na szarg

B Funkcja “Pilot wcigcia” B Funkcja ATACK zapewnia B Graficzny widok mapy do ”

. kuie i .. bkiei . s b karte Kodak (refleksywno$¢ 90%).
automat.ycznle.wyszu uje i za'utomatyzowane l.JstaW|erl|e 74Y |'ej n.avxlgaql i wyboru Maksymalny zasieg zmisnia sie
wykonuje pomiary do nég uktadarek powierzchni punktéw/linii zaleznie od warunkéw atmosferycz-
wszystkich pryzmatow oraz kraweznikow i korytek nych, poziomu odbijania promieni
znajdujacych sie w zasiegu, betonowych lasera przez cel i struktury powierzchni.
poréwnuje ich geometrig i Odleglos¢ >500 m 4 mm + 2 ppm.

oblicza _WSPOIrze_dne Pojedynczy pomiar co 30 sekund w
stanowiska tachimetru bez temp 25° C. Czas pracy na bateriach
ingerencji uzytkownika moze by¢ krétszy jesli bateria nie jest
nowa.
B Jednakowe oprogramowanie iCONstruct jest zainstalowane w tachimetrach, odbiornikach GPS lub tabletach Czas pomiaru bezreflektorowego moze
do zdalnego sterowania tachimetrami zmotoryzowanymi — oprogramowanie jest zintegrowane ze wszystkimi zmienia si¢ zaleznie od rodzaju

rozwiqzaniami z serii iCON mierzonego obiektu, geometrii pomiaru
i warunkéw srodowiskowych.

Cel znajduije sie prostopadle do
instrumentu.
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Specyfikacje techniczne iCON robot 60

Pomiar kata (Hz, V) Diody tyczenia (EGL)
&_ I Doktadnos¢ 1" (3%), 2" (6%), 5" (15) Zasieg roboczy 5m—150 m
Metoda odczytu Absolutna, ciggta, dwupunktowa (przecigtne warunki atmosferyczne)
Doktadnos¢ wyswietlania 1" (1) Doktadno$¢ wyznaczania pozycji 5cm na 100 m
Kompensator Kompensacja czteroosiowa Luneta
Doktadno$¢ ustawienia kompensatora | 0,5" (1,5%); 1,5" (4,5%) C | Powiekszenie 30 x
Pomiar odlegtosci (na pryzmaty) - Bolahwidzenia 1° 30'
Zasieg? 2,7m na 100 m
Pryzmat okragty (Leica GRP1) 3500 m
Pryzmat 360° 2000 m
(MPR122, GRZ4, GRZ122)
Mini pryzmat 360° (Leica CRZ101) 1000 m
Mini pryzmat 2000 m
(Leica CRP111, GMP101)
Folia odblaskowa (60 mm x 60 mm) | 250 m
Dokfadnos¢ 24, Czas pomiaru
Standardowy: 1,0 mm + 1,5 ppm / zwykle 2,4 s
Sledzenie: 3,0 mm + 1,5 ppm / zwykle <0,15 s
Pomiar odlegtosci (na dowolng powier ie) ®
Zasigg ° PinPoint R1000 1000 m
Doktadnos¢ 29, Czas pomiaru 2 mm + 2 ppm / zwykle 3 s
Rozmiar plamki lasera Przy 30 m: okoto 7 x 10 mm
Przy 50 m: okoto 8 x 20 mm
Najkrétsza mierzona odlegto$é 1,5m
Pamigé / Komunikacja
Pamie¢ wewnetrzna 1 GB, >50000 punktéw Czas pracy 7 okolo 5-7 godzin
Pamie¢ USB 1GB Waga
Karta SD 8 GB Tachimetr z baterig GEB222 5,9 kg
Porty — Szeregowy (szybkos¢ do 115'200) i spodarkg
— USB typu A oraz mini B, Wysoko$é / szerokos¢ / dtugosé 345 mm /226 mm / 203 mm
— Bluetooth®, klasa 1 Srodowisko pracy
— Bluetooth® > 1000 m (z TCPS29-S) Temperatura pracy / przechowywania | —20° C do +50° C / —-40° C do +70° C
Formaty danych TXT/CSV (ASCII), DXF, HeXML, TRM, GEO, LIN Pyt / woda (IEC 60529) / wilgotno$é | P55 / 95%, bez kondensacji

Zasigg ogniskowania Od 1,7 m do nieskonczonosci

Klawiatura i ekran
Ekran Kolorowy i dotykowy ekran o wysokiej
rozdzielczosci, 65000 koloréw, wyswietlanie
grafiki, petny VGA, podswietlanie,

10 poziomoéw jasnosci

Klawiatura 22 przyciski (4 funkcyjne,

12 alfanumeryczne), pod$wietlenie

System operacyjny i procesor
System operacyjny Windows CE 6.0

Procesor Freescale i.MX31 533 MHz ARM Core
Pionownik laserowy
Typ Plamka lasera

Doktadnosc¢ centrowania 1,5 mm z wysokosci instrumentu 1,5 m
Bateria wewnetrzna
Typ Litowo-jonowa

Zainstalowane oprogramowanie Leica iCONstruct

Funkcje iCON robot 60 Konfiguracja danych, Ustawienia komunikacji,

Zestaw startowy Niwelacja, Kalibracja w terenie

Dodatkowe funkcje iCON build, iCON site, iCON build plus, iCON site plus. Aplikacje iCON: “Szkicownik”, “Objetosci”, “Tyczenie punktéw”,

“Linia odniesienia”, “Inwentaryzacja”, “Tyczenie linii’, “Wykop & Nasyp”, “Pomiary drogowe”, “Skarpy”, “Kontrola”, “Sterowanie maszyn”.

Opcje: Power Search, Pomiaru bezreflektorowy, Pilot wciecia, Sledzenie pryzmatu, Przestrzen szukania, ATACK.
Zestaw programéw iCONstruct MC

Zestaw programéw Leica iCONstruct MC
Zestaw obejmuje Konfiguracja danych, Ustawienia komunikacyjne, Niwelacja, Kalibracja w terenie, Ustawienie stanowiska instrumentu, Pomiary, Sterowanie maszyn,
Power Search, Pilot wciecia, Sledzenie celu, Przestrzen szukania.

Praca jednoosobowa lub sterowanie maszyn

Serwomotory Szybkos$¢ obrotowa 45° (50 gradow) / s.

Automatyczne celowanie (ATR) Zasieg Tryb ATR Tryb Lock

@ l Pryzmat okragty (GPR1) 1000 m 800 m
Pryzmat 360° (MPR122, GRZ4, GRZ122) 800 m 600 m
Pryzmat 360° (GRZ101) 350 m 200 m
Mini pryzmat (GMP101) 500 m 400 m
Folia odblaskowa (60 mm x 60 mm) 45 m —
Najkrétsza mierzona odlegto$é do pryzmatu 360° 1,5m 5m
Maksymalna szybkos¢ (tryb Lock)
Prostopadle (tryb standard) | 5 m/s przy 20 m, 25 m/s przy 100 m
Po celowej (tryb tracking) | 4m/s
Wyszukiwanie celu
Czas wyszukiwania w polu widzenia | Zwykle 1,5's
Pole widzenia | 1° 30' (1,66 gradéw)
Power Search (PS) Zasigg
*’ Pryzmat okragty (GPR1) 300 m
4 Pryzmat 360°° (MPR122, GRZ4, GRZ122) 300 m
Mini pryzmat (CPR111, GMP101) 100 m
Najkrotsza odlegtosé 1,5m
Wyszukiwanie celu
Typowy czas wyszukiwania 5-10s
DomysIny obszar wyszukiwania Hz: 360° (400 gradoéw), V: 36° (40 gradéw)
Definiowane okno wyszukiwania pryzmatu Tak: Przewidywanie / Przestrzen szukania / okno Power Search/ wyszukiwanie 360° lub
potaczenie metod
Dynamiczne okno wyszukiwania Przestrzen szukania
Definiowalne okna wyszukiwania Tak




Leica Geosystems intelligent CONstruction.

Zawsze, gdy budujesz drogi, mosty, tunele lub budynki — instrumenty z serii
iCON utatwig Ci realizacje zlecenia. Leica iCON to co$ wigcej niz nowa linia
produktow lub pakiet oprogramowania; iCON to platforma rozwigzan, ktéra
zwiekszy wydajnos¢ i dochodowos$¢ Twojej firmy przez usprawnienie realizaciji

intelligent
CONstruction

codziennych zadan na placu budowy.

Dzigki zrozumieniu budownictwa stworzyliSmy znakomite rozwigzania:
B Elastyczne w konfiguracji

B Kompletne

B tatwe w obstudze

® Wydajne

When it has to be right.
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Obrotowa tyczka
o umozliwia
Nazwa oraz logo Bluetooth® sg 3 najdokladnijsze
wiasnoscig Bluetooth SIG, Inc. / \ .
. R . / ustawienie
i kazde uzycie tych znakoéw przez \ /-\
. B X pryzmatu nad
Leica Geosystems jest objete / \ colem

licencja. Pozostate znaki i nazwy
handlowe nalezg do ich
odpowiednich wiascicieli.

i Pryzmat 360° Leica iCON CC66
Leica MPR122 Wytrzymaty tablet
Bardzo doktadny z rozbudowanymi
pryzmat, il e d funkcjami i
odpowiedni [ | mozliwosciami
do sterowania | , l komunikacji.
maszyn. - g

llustracje, opisy i dane techniczne nie sg wigzace i moga ulec zmianie.
Wszystkie prawa zastrzezone.
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Leica iCON
builder 60
Doktadny tachimetr
manualny i
intuicyjny interfejs
uzytkownika to
doskonale
potaczenie do
realizacji kazdego
zadania w terenie.

Leica iCON CC80
Wytrzymaty, bar-
dzo lekki tablet z
wielodotykowym
ekranem i szeroki-
mi mozliwosciami
tacznosci.
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Leica Builder
Intuicyjny, wydajny i
mozliwy do
rozbudowy tachimetr
do realizacji
podstawowych
zadan na budowie.

Leica iCON

gps 60
Wszechstronny
odbiornik
SmartAntenna do
pomiaréw pozycji.
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