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Dane techniczne GPS1200+

Dane techniczne odbiornikow dla stacji referencyjnych z serii GRX1200+ zawiera broszura nr 746097

Opis ogolny

Odbiornik GX1230+ GNSS/ GX1220+ GNSS

ATX1230+ GNSS

GX1230+ GX1220+ GX1210+

Typ odbiornika Trzyczestotliwosciowy Trzyczestotliwosciowy Dwuczestotliwosciowy Dwuczestotliwosciowy Jednoczestotliwosciowy
odbiornik geodezyjny, odbiornik geodezyjny, odbiornik geodezyjny, odbiornik geodezyjny, odbiornik pomiarowy,

GPS/GLONASS/Galileo/ GPS/GLONASS/Galileo/ tylko GPS, RTK, tylko GPS, mozliwos¢  tylko GPS

Compass?), RTK Compass?) mozliwos¢ aktualizacji aktualizacji do GNSS
do GNSS
Metody pomiaru Statyczna, Statyczna, Statyczna, Statyczna, Statyczna,
i obszary zastosowan szybka statyczna, szybka statyczna, szybka statyczna, szybka statyczna, kinematyczna;
kinematyczna, kinematyczna, kinematyczna, kinematyczna, L1, kod, faza;
on the fly; on the fly; on the fly; on the fly; Opcja DGPS/RTCMW,
L1/L2/L5 L1/L2/L5 L1 + L2, kod, faza; L1 + L2, kod, faza; Pomiary

E1/E5a/E5b/Alt-BOC,
Compasst), kod, faza;
Standardowo RTK,
Postprocessing,
Standardowo
DGPS/RTCW;
Wszystkie pomiary
geodezyjne i RTK

E1/E5a/E5b/Alt-BOC,  Standardowo RTK,
Compass?), kod, faza; Postprocessing,
Postprocessing, Standardowo
Opgja DGPS/RTCM, DGPS/RTCM,
Pomiary geodezyjne  Wszystkie pomiary
geodezyjne i RTK

Post processing,
Opcja DGPS/RTCW;
Pomiary geodezyjne

geodezyjne mniej
doktadne i dla GIS

Modernizacja do Tak Tak Tak Tak
GX1230+GNSS
Elementy systemu
Odbiornik
GX1230+ GNSS / GX1230+ GX1220+ GX1210+
GX1220+ GNSS /
ATX1230+ GNSS

SmartTrack - technologia opatentowana. Dyskretne filtry eliptyczne.
Szybkie rozpoczecie sledzenia. Silny sygnat. Odpornos¢ na zaktocenia.
Znakomite $ledzenie, nawet niskich satelitow w trudnych warunkach.

Technologia odbiornika SmartTrack+ jest
technologig SmartTrack

rozszerzong o sygnaty

GNSS. Odpornos¢ na interferende.
Obstuga L5 Tak Nie Nie Nie
Obstuga Galileo Tak Nie Nie Nie
Przygotowany do obstugi  Tak Nie Nie Nie
L5 i Galileo
llos¢ kanatéw 120 kanatow 16 L1 + 16 L2 GPS 16 L1 + 16 L2 GPS 16 L1
L1/L2/L5 GPS 4 SBAS 4 SBAS 4 SBAS
L1/L2 GLONASS (z opcja DGPS) (z opcja DGPS)

E1/E5a/E5b/Alt-BOC
Galileo Compass, 4 SBAS
= GX1220+ GNSS
(z opcja DGPS)
Pomiar L1 (GPS) Petna faza fali,
kod C/A

Petna faza fali,
kod C/A

Petna faza fali,
kod C/A

Petna faza fali,
kod C/A

Pomiar L2 (GPS)

Pomiar L5 (GPS)

Petna faza fali z kodem C
i P (AS wyt.) lub kod P
wspomagany przez AS,
jednakowa doktadnos¢

z AS wit. i wyt.

Petna faza fali, kod

Petna faza fali z kodem C
i P (AS wyt.) lub kod P
wspomagany przez AS,
jednakowa doktadnos¢

z AS wt. i wyt.

Nie

Petna faza fali z kodem C  Nie

i P (AS wyt.) lub kod P

wspomagany przez AS,
jednakowa doktadnos¢
z AS wt. i wyt.

Nie

Nie

1 Prace nad systemem Compass nie zostaty ukonczone, jednakze GPS1200+ odbierat sygnaty testowe podczas préb

testowych. W strukturze sygnatu Compass wcigz moga zachodzi¢ zmiany dlatego Leica Geosystems nie moze

zagwarantowac petnej zgodnosci z Compass.



Pomiary L1
(GLONASS)

Pomiary L2
(GLONASS)

Pomiary E1/E5a/E5b
(Galileo)

Pomiary Alt-BOC

(Galileo)

Pomiary niezalezne

Czas od wigczenia

Petna faza fali,
kod C/A

Petna faza fali,
kod P

Petna faza fali,
kod

Petna faza fali
i kod korzystajacy
z Alt-BOC

W petni niezalezne
pomiary kodu i fazy
na wszystkich
czestotliwosciach

Zwykle 30 sekund

Nie

Nie

Nie

Nie

W petni niezalezne
pomiary kodu i fazy
L1iL2

Zwykle 30 sekund

Nie

Nie

Nie

Nie

W petni niezalezne
pomiary kodu i fazy
L1iL2

Zwykle 30 sekund

do pierwszego pomiaru
fazy

Obudowa odbiornika

ATX1230+ GNSS

Diody sygnalizacyjne

Porty komunikacyjne

3: zasilanie, Sledzenie satelitéw, Bluetooth

1 RS232 stykowy,

1 USB/RS232
1 Bluetooth

Zasilanie
Pobor energii

Nominalne 12V - prad staty
Zakres 10.5-28V - prad staty

Zwykle 1.8W, 150mA

Wymiary

Waga, tylko odbiornik

Anteny GNSS

Standardowa antena geodezyjna

Ptyta bazowa

Wymiary ($rednica x wysokos¢)
Waga

2ysk

Antena pierscieniowa
(choke-ring)

Typ

Koputa ochronna
Wymiary: sredn. x wys.
Waga

Zysk

1.12kg

186mm x 89mm

GX1230+ GNSS /
GX1220+ GNSS

AX1203+ GNSS,

L1/L2/L5 GPS
GLONASS/Galileo/Compass
SmartTrack+

Wbudowana
170mm x 62mm
0.44kg

2943 dbi

AR25,
GPS/GLONASS
Galileo/Compass

Dorne Margolin, wzor JPL.
opga

380mm x 200mm (antena)
7.6kg (antena)

zwykle 40 dbi

Nie

Nie

Nie

Nie

W petni niezalezne
pomiary kodu i fazy L1

Zwykle 30 sekund

GX1230+ GNSS / GX1220+ GNSS /
GX1230+ / GX1220+ / GX1210+

4 RS232

3: zasilanie, sledzenie satelitéw, pamiec

1 zasilanie zewnetrzne

1 antenowy TNC

1 PPS, 2 Event - opgjonalne

Nominalne 12V - prad staty
Zakres 10.5-28V - prad staty
Zwykle 3.2W, 270mA

0.212m x 0.166m x 0.079m
(Wymiary odnosza sie do obudowy

bez wystepow)

1.2kg

GX1220+ / GX1230+

AX1203+ GNSS,

L1/L2/L5 GPS
GLONASS/Galileo/Compass
SmartTrack+

Wbudowana
170mm x 62mm
0.44kg

2943 dbi

AT504 GG, L1/L2
GPS/GLONASS

Dorne Margolin, wzor JPL.
opga

380mm x 140mm (antena)
4.3kg (antena)

zwykle 27 dbi

GX1210+

AX1201, L1 SmartTrack

Wbudowana
170mm x 62mm
0.44kg

zwykle 27 dbi

Nie



SmartAntenna

Standardowa antena geodezyjna

Ptyta bazowa
Wymiary

($rednica x wysokos¢)
Waga

Zysk

Kontroler

Typ

Wyswietlacz

Zestaw znakoéw

Ekran dotykowy (tylko RX1210T)
Klawiatura

Waga

Catkowita waga systemu

ATX1230+ GNSS

ATX1230+ GNSS
L1/L2/L5 GPS
GLONASS/Galileo/
Compass
SmartTrack+

Wbudowana
186mm x 89mm

1,12kg
zwykle 27 dbi

dla: ATX1230+ GNSS
GX1230+ GNSS / GX1230+
GX1220+ GNSS / GX1220+
GX1210+

RX1210T (z ekranem dotykowym) dla GX1200+

RX1250 (z ekranem dotykowym), RX1250c (z kolorowym dotykowym ekranem) dla ATX1230+ GNSS
% VGA, monochromatyczny lub kolorowy, graficzny, podswietlany

Maksimum 256 znakow, zestaw rozszerzony ASCII

Plastyczna btona na szkle

Petna alfanumeryczna (62 klawisze), 12 funkcyjnych, 6 definiowalnych, podswietlana

RX1210 0.48kg

RX1250 0.75kg, z baterig wewnetrzng GEB211

SmartRover 2.74kg (wszystko na tyczce)
GX1200+ Rover 4.15kg (wszystko na tyczce)
GX1200+ Rover 1.80kg (waga tyczki dla zestawu z miniplecakiem)

Doktadnosc pomiaru i wyznaczenia pozycji

Wazna uwaga

ATX1230+ GNSS GX1220+ GNSS / GX1220+ GX1210+
GX1230+ GNSS / GX1230+

Doktadnos$¢ wyznaczenia potozenia poziomego i wysokosci sg zalezne od roznych czynnikow,
m.in. ilos¢ satelitow, geometria uktadu satelitéw, czas obserwadji, doktadnos¢ efemeryd, stan
jonosfery, wielodroznos¢ sygnatow itp. Podane wielkosci odnoszg sie do normalnych i
sprzyjajacych warunkoéw. Czasy pomiaru zalezg od réznych czynnikow, m.in. ilos¢ satelitow,
geometria uktadu satelitow, stan jonosfery, wielodroznos¢ sygnatow itp. Uzycie GPS i GLONASS
moze zwiekszy¢ do 30% sprawnos¢ i doktadnos¢ w stosunku do samego GPS. Petna konstelacja
Galileo i GPS L5 zwiekszy w przysztosci sprawnos¢ i doktadnos¢ pomiaru.

Ponizej podane btedy srednie - root mean square, bazujg na pomiarach opracowanych

z uzyciem programu LGO oraz na pomiarach real-time.

Doktadnosc¢ pomiaru kodu i fazy (bez uwzgledniania czy AS jest wt./wyt.)

Faza fali L1

Faza fali L2

Faza fali L5

Faza fali E1/E5a/E5b

Faza fali Alt-BOC

Kod (pseudoodlegtos¢) L1

Kod (pseudoodlegtos¢) L2

Kod (pseudoodlegtos¢) L5

Kod (pseudoodlegtosc) E1/E5a/E5b
Kod (pseudoodlegtos¢) Alt-BOC

ATX1230+ GNSS GX1220+ GNSS / GX1220+ GX1210+
GX1230+ GNSS / GX1230+

0.2mm rms 0.2mm rms 0.2mm rms
0.2mm rms 0.2mm rms

*

*

*

2cm rms 2cm rms 2cm rms
2cm rms 2cm rms

*
*
*

* oczekuje sie wartosci podobnych do L1. Ostateczne wartosci zostang ustalone po osiggnieciu poczatkowej sprawnosci operacyjne;.



Doktadnosc (rms) po postprocessingu

ATX1230+ GNSS
GX1230+ GNSS / GX1230+

GX1220+ GNSS / GX1220+ GX1210+

Z LEICA Geo Office
processing L1/L2

Opcja GLONASS potrzebna
do obliczen obs. GLONASS

Z LEICA Geo Office
processing L1/L2

Opcja GLONASS potrzebna
do obliczer obs. GLONASS

Z LEICA Geo Office
processing L1

Statyczna (faza), dtugie bazy, dtugi
czas obs., antena pierscieniowa

Pozioma: 3mm + 0.5ppm
Pionowa: émm + 0.5ppm

Pozioma: 3mm + 0.5ppm
Pionowa: émm + 0.5ppm

Nie dotyczy

Statyczna i szybka statyczna (faza),
antena standardowa

Pozioma: 5mm + 0.5ppm
Pionowa: 10mm + 0.5ppm

Pozioma: 5mm + 0.5ppm
Pionowa: 10mm + 0.5ppm

Pozioma: 5mm + 0.5ppm
Pionowa: 10mm + 0.5ppm

Kinematyczna (faza), w trybie
ruchomym po inicjalizacji

Pozioma: 10mm + 1ppm
Pionowa: 20mm + 1ppm

Pozioma: 10mm + 1ppm
Pionowa: 20mm + 1ppm

Tylko kod Zwykle 25cm Zwykle 25cm Zwykle 25cm
Doktadnos$¢ (rms) w real-time/RTK
ATX1230+ GNSS GX1220+ GNSS / GX1220+ GX1210+
GX1230+ GNSS / GX1230+
Mozliwos¢ RTK Tak, standardowo Nie Nie
Szybka statyczna (faza) Pozioma: 5mm + 0.5ppm
Tryb statyczny po inicjalizagji Pionowa: 10mm + 0.5ppm
(zgodnie z15017123-8)
Kinematyczna (faza) Pozioma: 10mm + 1ppm
ruchome po inicjalizagji Pionowa: 20mm + 1ppm
Tylko kod Zwykle 25cm
Doktadnos¢ (rms) w DGPS/RTCM
ATX1230+ GNSS GX1220+ GNSS / GX1220+ GX1210+

GX1230+ GNSS / GX1230+

DGPS/RTCM - standard DGPS/RTCM - opdja DGPS/RTCM - opdgja

DGPS/RTCM Zwykle 25cm (rms) Zwykle 25cm (rms) Zwykle 25cm (rms)

Doktadnosc (rms) w trybie nawigacyjnym z jednym odbiornikiem

ATX1230+ GNSS
GX1230+ GNSS / GX1230+

GX1220+ GNSS / GX1220+ GX1210+

Doktadnos$¢ nawigacyjna 5 - 10m rms dla kazdej
wspotrzednej

Mozliwe przy SA

5 - 10m rms dla kazdej
wspotrzednej
Mozliwe przy SA

5 - 10m rms dla kazdej
wspotrzednej

Obnizenie doktadnosci Mozliwe przy SA



Inicjalizacja w ruchu: On-the-Fly (OTF)

Mozliwos¢ OTF
Wiarygodnos¢ OTF

Czas inigjalizagji OTF

Zasieg OTF*

*Przy zatozeniu dobrej
transmisji danych RTK

Aktualizacja i opoznienie pozycji

Czestotliwos¢ aktualizagji pozydji

Opo6znienie pozydi

ATX1230+ GNSS

GX1230+ GNSS / GX1230+

Real-Time i post processing
Lepsza niz 99.99%
Zwykle 8 sekund, przy 5 lub

wiecej satelitach na L1 i L2

Zwykle do 40km

w normalnych warunkach
Do 50km w dobrych
warunkach

ATX1230+ GNSS

GX1230+ GNSS / GX1230+

RTK i DGPS - standard

Wybdr: 0.05 sek (20Hz)
do 60 sek

0.03 sek i mnigj

Formaty poprawek RTK i DGPS/RTCM

GX1220+ GNSS / GX1220+

Tylko post processing
Nie dotyczy

Nie dotyczy

Nie dotyczy

GX1220+ GNSS / GX1220+

DGPS - opdja

Wybor: 0.05 sek (20Hz)
do 60 sek

0.03 sek i mnigj

GX1210+

Brak OTF
Nie dotyczy

Nie dotyczy

Nie dotyczy

GX1210+

DGPS - opdja

Wybor: 0.05 sek (20Hz)
do 60 sek

0.03 sek i mnigj

Formaty RTK dla wysytania
i odbierania

Format RTCM dla wysytania
i odbierania

Transmisja rownolegta

ATX1230+ GNSS

GX1230+ GNSS / GX1230+

Real-time RTK - standard
DGPS/RTCM - standard

Formaty wtasne Leica
(Leica, Leica 4G)
CMR, CMR+

RTCM wersje 2.x
obstugiwane komunikaty
1,2,3,9,18,19,20,21,22,23,24
oraz RTCM wersja 3.x

2 niezalezne urzadzenia/porty
wyjscia poprawek real-time,
rozne lub identycznych
formaty RTK/RTCM

GX1220+ GNSS / GX1220+

DGPS/RTCM - opcja

RTCM wersje 2.x

obstugiwane komunikaty 1,2,3,9

GX1210+

DGPS/RTCM - opcja

RTCM wersje 2.x
obstugiwane komunikaty 1,2,3,9



Rejestracja danych

Czestosc rejestracji
Nosnik standardowy
Nosnik opcjonalny

Objetos¢ danych:

Wybieralna od 0.05 do 300 sekund
Karta pamieci CompactFlash: 64MB, 256MB, 1GB
Pamiec¢ wewnetrzna dla odbiornika: 256 MB

64MB wystarcza dla:

tylko GPS (8 satelitow)

B Rejestracja danych L1 + L2 co 15s przez 500h
B Rejestracja danych L1 + L2 co 60s przez 2000h
B 90'000 punktow real-time wraz z kodami
GPS+GLONASS (8+4 satelitéw)

B Rejestracja danych co 15s przez 340h

B Rejestradga danych co 60s przez 1360h

B 90'000 punktow real-time wraz z kodami

Zasilanie odbiornikéw GX1200+

Bateria wewnetrzna
Czas dziatania
Waga baterii GEB221

Bateria zewnetrzna, opcja
Czas dziatania

Zasilanie dla SmartRovers

GE221, tadowalna bateria Li-ion, 4.4Ah/7.4V, 2 baterie wktadane do odbiornika
2 GEB221 zasilajg odbiornik GX1200 z anteng i kontrolerem RX1200 przez ok. 17h
0.2kg

GEB171 9Ah/12V, bateria NiMh
1 GEB171 zasila odbiornik GX1200 z anteng i kontrolerem RX1200 przez ok. 30h

Bateria wewnetrzna

Czas dziatania

Waga baterii GEB211

GE211, tadowalna bateria Li-ion, 2.2Ah/7.4V, 1 bateria wktadana do ATX1230+ GNSS
i 1 bateria do RX1250/RX1250c

1 GEB211 zasila ATX1230+ GNSS przez ok. 6h

1 GEB211 zasila RX1250 przez ok. 13h

1 GEB211 zasila RX1250c przez ok. 12h

0.11kg

Dziatanie odbiornikow GX1200+ z i bez kontrolera

Reczna praca z kontrolerem RX1210
Automatyczna praca bez kontrolera

Diody LED
Reczna praca z kontrolerem RX1250

Standardowo. Sterowanie za pomoca odbiornika, wprowadzanie danych, rejestracja pomiarow,
wyswietlanie informacji na wyswietlaczu

Automatyczne wtaczenie. Tryb i parametry pracy odbiornika, pomiaru, rejestragji,

transmis;ji itp. predefiniowane z uzyciem kontrolera

3 diody LED wskazuja stan baterii, sledzenia, pamieci

Alternatywnie jako kontroler do recznego sterowania - RX1250 moze zostac¢ uzyty do obstugi
instrumentu w trybie Terminala w taki sam sposob jak RX1210.

Dziatanie SmartRover z i bez kontrolera

Kontroler RX1250/RX1250c zawsze musi dziata¢ wraz z anteng ATX1230+ GNSS

Tryb nawigacyjny

Nawigacja

Srodowisko pracy

Petne informacje do nawigacji na ekranach pozydji i tyczenia
Pozydja, biezacy kurs, szybkos¢, azymut i odlegtos¢ do zadanego punktu

Odbiorniki

Temperatura pracy

Obowiazuje dla GX1210+, GX1220+, GX1220+ GNSS, GX1230+, GX1230+ GNSS,
ATX1230+ GNSS

-40°C do +65°C*

Zgodnie z 1IS09022-10-08, 1S09022-11-special i MIL-STD-810F Method 502.4-1I,
MIL-STD-810F Method 501.4-II

*Bluetooth: -30°C to +60°



Temperatura przechowywania

Wilgotnos¢

Ochrona przed woda,
piaskiem i kurzem

Upadki
Wibracje

Wstrzasy w czasie pracy

Anteny GNSS

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Wilgotnos¢

Ochrona przed woda,
piaskiem i kurzem

Upadki
Wibracje

Wstrzasy w czasie pracy

Upadek na tyczce

Kontroler

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Wilgotnos¢

-40°C do +80°C
Zgodnie z 1S09022-10-08, 1S09022-11-special i MIL-STD-810F Method 502.4-1,
MIL-STD-810F Method 501.4-I

Do 100%*
Zgodnie z 1S09022-13-06, 1S09022-12-04 i MIL-STD-810F Method 507.4-I
* Efekt kondensacji mozna eliminowac poprzez okresowe wycieranie produktu

IP67

Zabezpieczony przed ulewnym deszczem

Odporny na chwilowe zanurzenie w wodzie (maksymalna gtebokos¢ 1m)
Pytoszczelny, zabezpieczony przed silnymi strumieniami pytu

Spetnia norme IP67 zgodnie z IEC60529 i MIL-STD-810F Method 506.4-1, MIL-STD-810F Method
510.4-1, MIL-STD-810F Method 512.4-I

Wytrzymuje upadek z wysokosci 1m na twarde powierzchnie

Wytrzymuje wibracje podczas pracy na duzych maszynach budowlanych

Zgodny z norma 1S09022-36-08 i MIL-STD-810F Method 514.5-Cat24

Nie przerywa $ledzenia satelitéw, gdy tyczka z zamocowanym odbiornikiem unosi sie do 150mm

Obowigzuje dla AX1201, AX1203+ GNSS
Specyfikacja AT504 GG oraz AR25 znajduje sie w danych technicznych odbiornikéw GRX1200+
(746097)

-40°C do +70°C
Zgodnie z 1S09022-10-08, 1S09022-11-05 i MIL-STD-810F Method 502.4-lI,
MIL-STD-810F Method 501.4-II

-55°C do +85°C
Zgodnie z 1S09022-10-09, 1S09022-11-06 i MIL-STD-810F Method 502.4-I,
MIL-STD-810F Method 501.4-I

Do 100%*
Zgodnie z 1S09022-13-06, 1S09022-12-04 i MIL-STD-810F Method 507.4-1
* Efekt kondensacji mozna eliminowac poprzez okresowe wycieranie produktu

IP66, IP67

Zabezpieczony przed silnymi strumieniami wody

Zabezpieczony przed ulewnym deszczem

Odporny na chwilowe zanurzenie w wodzie (maksymalna gtebokos¢ 1m)
Pytoszczelny, zabezpieczony przed silnymi strumieniami pytu

Spetnia norme IP66 i IP67 zgodnie z IEC60529 i MIL-STD-810F Method 506.4-1, MIL-STD-810F
Method 510.4-1, MIL-STD-810F Method 512.4-I

Wytrzymuje upadek z wysokosci 1.5m na twarde powierzchnie
Wytrzymuje wibracje podczas pracy na duzych maszynach budowlanych
Zgodny z normag 1S09022-36-08 i MIL-STD-810F Method 514.5-Cat24

Nie przerywa sledzenia satelitow, gdy tyczka z zamocowanym odbiornikiem unosi sie do 150mm

Wytrzymuje upadek na tyczce 2m, na twarde powierzchnie drewniane lub betonowe

Obowigzuje dla kontrolerow RX1210T and RX1250, RX1250c

-30°C do +65°C

Zgodnie z 1S09022-10-06, 1S09022-11-special i MIL-STD-810F Method 502.4-I,
MIL-STD-810F Method 501.4-II

RX1250c (-30°C to +50°C)

-40°C do +80°C
Zgodnie z 1IS09022-10-08, 1S09022-11-special i MIL-STD-810F Method 502.4-1,
MIL-STD-810F Method 501.4-I

Do 100%*
* Efekt kondensacji mozna eliminowac poprzez okresowe wycieranie produktu



Ochrona przed woda,

piaskiem i kurzem P67
Zabezpieczony przed ulewnym deszczem
Odporny na chwilowe zanurzenie w wodzie (maksymalna gtebokos¢ 1m)
Pytoszczelny, zabezpieczony przed silnymi strumieniami pytu

Spetnia norme IP67 zgodnie z IEC60529 i MIL-STD-810F Method 506.4-1, MIL-STD-810F
Method 510.4-1, MIL-STD-810F Method 512.4-|

Upadki Wytrzymuje upadek z wysokosci 1.5m na twarde powierzchnie
Wibracje Wytrzymuje wibragje podczas pracy na duzych maszynach budowlanych
Zgodny z norma 1S09022-36-08 i MIL-STD-810F Method 514.5-Cat24

Modut transmisji Obowigzuje dla wszystkich modutow bazujacych na obudowie Leica GFU

Wilgotnos¢ Do 100%*
Zgodnie z 1S09022-13-06, 1S09022-12-04
* Efekt kondensacji mozna eliminowac poprzez okresowe wycieranie produktu
Ochrona przed woda,
piaskiem i kurzem P67
Zabezpieczony przed ulewnym deszczem
Odporny na chwilowe zanurzenie w wodzie (maksymalna gtebokos¢ 1m)
Pytoszczelny, zabezpieczony przed silnymi strumieniami pytu

Spetnia norme IP67 zgodnie z IEC60529 i MIL-STD-810F Method 506.4-I, MIL-STD-810F
Method 510.4-I, MIL-STD-810F Method 512.4-I

Upadki Wytrzymuje upadek z wysokosci 1.5m na twarde powierzchnie
Wibracje Wytrzymuje wibracje podczas pracy na duzych maszynach budowlanych

Zgodny z norma 1S09022-36-08

Wysytanie NMEA

Miedzynarodowy standardowy format NMEA do przesytania danych i pozygcji .Dla realtime/
RTK, DGPS i pozydji nawigacyjnej,
Komunikaty NMEA NMEA 0183 V2.20 i wtasny Leica

Interfejs OWI

Outside World Interface - Interfejs programowy Leica umozliwiajgcy petne zdalne sterowanie odbiornikiem GPS przez PC, PDA

Wersje protokotu Binarny lub ASCII

Urzadzenia do transmisji danych

Obstuga réznych modemow radiowych i telefondw komdrkowych GSM/UMTS/CDMA dla RTK, DGPS i zdalnego sterowania

llos¢ jednoczesnych potaczen (urzadzen) Réwnoczesnie przez dwa urzadzenia dotaczone w obudowie Leica GFU, plus dwa urzadzenia
dotaczone do portéw odbiornika.
Lub do czterech urzadzen dotgczonych jednoczesnie do portéw odbiornika.

Modem radiowy Dowolny modem ze ztgczem RS232 pracujacy w trybie transparentnym

Modemy zalecane Satelline 3AS w obudowie Leica GFU
Pacific Crest PDL - tylko odbidr, w obudowie Leica GFU

Modem GSM/UMTS Dowolny model

Zalecany telefon GSM Simens MC75 w obudowie Leica GFU, 850, 900, 1800, 1900 MHz.
Zalecany telefon CDMA Multitech MTMMC CDMA w obudowie Leica GFU, 800, 1900 MHz.
Modem stacjonarny Dowolny model
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Uktady wspotrzednych

Elipsoidy

Odwzorowania

Obstuga elipsoid, odwzorowan, modeli geoidy, parametréw transformadji

Wszystkie znane elipsoidy
Elipsoidy definiowane przez Uzytkownika

Merkatora
Poprzeczne Merkatora

Definiowalne przez Uzytkownika, dowolne UTM

parametry przyjete w danym kraju

Model geoidy

Transformacja w odbiorniku

Skosne Mercatora

Lamberta (1 i 2 rownolezniki)

Soldnera Cassiniego

Stereograficzne

Podwodjne stereograficzne

RSO (rectified skewed orthomorphic projection)

Inne dowolne odwzorowania stosowane w danym kraju

Plik modelu geoidy tadowany z programu LGO
Klasyczna 7-parametrowa transformacja 3D Helmerta
Jednokrokowa lub Dwukrokowa (bezposrednio z WGS84 na uktad lokalny ptaski)

Oprogramowanie wewnetrzne odbiornika

Interfejs uzytkownika

Grafika:

Ikony:

Informacje o stanie:
Klawisze funkcyjne:
Menu definiowalne:

Konfiguracja
Pliki konfiguracyjne:

Maski ekranu:

Menu definiowalne:
Klawisze operatory:

Kodowanie
Swobodne:

Kody tematyczne:
Szybkie:
SmartKody:
Znaczniki linii:

Zarzadzanie danymi
Obiekty:

Punkty, linie, obszary:

Funkcje:

Z terenu do biura:

Import i eksport danych

Import danych:

Eksport danych:

Programy standardowe

Pomiar:

Graficzne przedstawienie punktow, linii i obszarow

Wyniki dziatania programéw w postaci graficznej

Ikony wskazujg biezacy tryb pomiaru, ustawienia, pojemnos¢ baterii itp.
Biezacej pozydji, uktadzie satelitow, rejestracji danych, RTK, baterii, pamieci
Klawisze funkcyjne dla szybkiej i tatwej obstugi

Menu definiowalne umozliwiajgce szybki dostep do waznych funkgji i ustawien

Mozliwos¢ definiowania i przestania wszystkich ustawien instrumentu i programéw dla réznych
Uzytkownikéw, zadan itp.

Wyglad ekranu pomiarowego definiowany przez Uzytkownika

Menu definiowalne dla szybkiego dostepu do waznych funkgji i ustawien

Definiowalne klawisze operatory, dla szybkiego dostepu do waznych funkgji

Rejestracja kodu i atrybutéw po lub przed pomiarem

Reczne wpisywanie kodow lub wybdr z listy kodow

Kodowanie punktow, linii i obszarow podczas pomiaru

Reczne wpisywanie kodow lub wybér z listy koddw

Rejestracja pomiaru wraz z kodem lub kodowanie swobodne przez wprowadzenie szybkiego
kodu alfanumerycznego lub numerycznego z listy kodow

Rejestracja pomiaru z kodem punktu linii lub obszaru poprzez wyboér symbolu do ktérego

kod jest przypisany

Rejestracja dodatkowych danych punktu, ktore w efekcie pozwalaja tworzy¢ linie, krzywe,
krzywe-spline, obszary

Definiowane przez Uzytkownika obiekty-roboty zawierajgce punkty, linie, obszary i kody
Transmitowane bezposrednio do programu LEICA Geo Office

Tworzenie, podglad, edycja i usuwanie punktow, linii, obszaréw i kodow

Sortowanie i filtracja punktow, linii i obszaréw

Usrednianie wielu punktéw zaleznie od ustalonych tolerangji

Przesytanie obiektow oraz plikéw z instrumentu (tren) do biura przez Internet, i vice versa,
za pomocg protokotu transmisji plikow (FTP)

Pliki ASCII z numerem punktu, wspétrzednymi x, y, h i kodem punktu

Pliki GSI8 i GSI16 z numerem punktu, wspotrzednymi x, y, h i kodem punktu
Bezposrednie tadowanie do instrumentu plikéw DXF z mapami

Definiowalne przez Uzytkownika pliki ASCIl z pomiarami punktéw, linii, kodow
Bezposredni eksport do plikow DXF i LandXML

Pomiar punktoéw, linii i obszaréw z kodami i przesuwami (offsets)

B Auto punkty:
Bardzo szybki pomiar do pozyskania duzej ilosci danych poprzez automatyczng rejestracje
punktow w zdefiniowanym odstepie czasu, rejestracje minimalnej réznicy odlegtosci lub
wysokosci
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Definicja uktadu wspotrzednych:

Tyczenie:

COGO:

Programy opcjonalne
Tyczenie osi (linia referencyjna):

Ptaszczyzna odniesienia:

Tyczenie DTM:

Pomiar przekrojow poprzecznych:

Podziat obszaru:

Obliczenie objetosci:

RoadRunner (Tyczenie drég)
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B Punkty niedostepne.
Wspotrzedne punktéw niedostepnych mogg by¢ obliczone poprzez:
- pomiar odlegtosci i/lub azymutéw do punktéw niedostepnych przy uzyciu takich urzadzen
pomiarowych jak Leica Disto lub podobnych albo tasmy mierniczej
- pomiar punktéw pomocniczych
- obliczenie azymutéw z uprzednio pomierzonych punktow

Wspoétrzedne GPS sg mierzone w globalnym uktadzie WGS84.

Dla konwersji na lokalny uktad wspotrzednych wymagana jest transformacja z WGS84.
Mozliwe s3 trzy rozne metody transformacji:

B Jednokrokowa

B Dwukrokowa

B Klasyczna 3D (transformacja Helmerta)

Tyczenie punktéw 3D wykorzystujac rézne metody tyczenia:

B Ortogonalna: Wyswietlane sg rzedne i odciete oraz réznice wysokosci

B Biegunowa: Wyswietlenie kierunku, odlegtosci i roznicy wysokosci

B Przyrosty wspotrzednych: Wyswietlane sg przyrosty wspotrzednych oraz réznica wysokosci
B Tyczenie bezposrednio z wczytanego rysunku mapy

Wykonywanie réznych obliczen na wspoétrzednych:

B Zadanie odwrotne: obliczenie azymutu i odlegtosci miedzy dwoma znanymi punktami,
punktem i linig, punktem i tukiem oraz punktem i aktualng pozydja.

Zadanie wprost: obliczenie wspotrzednych punktu z pomoca danego azymutu i odlegtosci
Punkt przeciecia: wspotrzedne przeciecia linii zdefiniowanych kombinacja azymutéw

i odlegtosci lub linii 0 znanych wspdétrzednych

Obliczenia na liniach: wspotrzedne punktéw wzdtuz linii i na domiarach

Obliczenia na tukach: rézne obliczenia, srodek tuku, wspotrzedne wzdtuz tuku

lub na domiarze, podziat tuku

B Przesuw, Obrot i Skalowanie: transformacje wspotrzednych grup punktow.

Przesuw, obrét i skala wprowadzone lub obliczone

Podziat powierzchni: Podziat dziatki na mniejsze czesci przy uzyciu réoznych metod

Rozne metody definiowania linii i tukow z mozliwoscia ich zapisu dla uzycia w innych zadaniach:

B Pomiar, gdy wspotrzedne punktu celu sg obliczane na podstawie jego potozenia wzgledem
zdefiniowanej linii referencyjnej / tuku

B Tyczenie znanego punktu przez wyswietlanie danych tyczenia w stosunku do punktu
bazowego zdefiniowanej linii/tuku referencyjnego

B Tyczenie siatki w stosunku do zdefiniowanej linii/tuku referencyjnego

B Definiowanie i tyczenie spadkow wzdtuz linii i tukdw

B Tyczenie wzgledem polilinii, ktora zostata zaimportowana z pliku DXF lub utworzona recznie

Tyczenie lub pomiar punktéw w odniesieniu do zdefiniowanej ptaszczyzny odniesienia:
B Definiowanie ptaszczyzny poprzez pomiar lub wybor punktéw
B Obliczenie odlegtosci prostopadtych i roznic wysokosci z punktow mierzonych do ptaszczyzny

B Tyczenie numerycznego modelu terenu
B Porownywanie wysokosci biezacej i projektowej i wyswietlenie réznicy wysokosci

Pomiar przekrojow poprzecznych (np. drogi, rzeki, itp.) w oparciu o szablon uktadu punktow

na przekroju. Dla kolejnego punktu na przekroju automatycznie sugerowany jest prawidtowy kod
B Wyswietlana jest takze odlegtos¢ od ostatniego przekroju

B Mozna uzy¢ takze dowolnego kodu swobodnego, kodu punktu, linii lub obszaru

Jest to opgja dla programu COGO:
B Podziat obszaru na mniejsze czesci przy uzyciu réznych metod
B Petne zobrazowanie graficzne

B Definiga i edyga obszarow i ich krawedzi
B Obliczanie DTM
B Obliczanie objetosci zdefiniowanych obszaréw do wysokosci odniesienia

Tyczenie i inwentaryzacja drog oraz wszelkiego typu obiektéw liniowych (np. tor kolejowy,

rurociag, kabel, wykopy)

B Obstuga dowolnych elementéw geometrii poziomej drogi od odcinkéw prostoliniowych
az do krzywych typu klotoida

B Elementy geometrii pionowej od prostych do tukéw i paraboli



Obstuga wszystkich zadan wliczajac w to tyczenie/kontrole linii, spadkdw/skarp
(tj. powierzchnie drogi i wykopy/nasypy), DTM oraz wiele innych

Wizualizacja projektowanych przekrojow i rzutéw poziomych

Graficzny wybor elementéw do tyczenia/kontroli

Inteligentne zarzadzanie danym projektowymi

Obstuga wielu etapéw realizacji drogi (warstwy konstrukcyjne)

Rozszerzone mozliwosci obstugi hektometrazu drogi

Obszerne, definiowalne przez uzytkownika pliki raportéw

Transfer danych ze znanych programoéw CAD poprzez narzedzia konwersji PC.

RoadRunner Rail: Wersja Road Runner do tyczenia i inwentaryzagdji tras kolejowych
B Tyczenie tras kolejowych
B Kontrola i inwentaryzacja tras kolejowych
B Przechytki torow
B Kontrola skrajni
B Przeglad danych projektowych
B Raporty z pomiaréw

Oprogramowanie LEICA Geo Office

Opis
tatwy w obstudze, wszechstronny, pakiet programoéw przeznaczony do obstugi danych TPS, GPS
i niwelacyjnych. Umozliwia catosciowe przegladanie i zarzadzanie danymi TPS, GPS i z niwelagji.
Pozwala na przetwarzanie danych jednego typu lub ich kombinagji wtaczajac w to postprocessing
obserwadji GPS i danych z pomiaréw RTK.
Zarzadza catosciowo wszystkimi danym. Zarzadzanie projektami, transmisja danych,
import/export, przetwarzanie, przegladanie i edycja danych, wyréwnanie, definicje uktadow
i transformagji, listy kodéw, raporty itp.
Jednolite podejscie do obstugi danych TPS, GPS i niwelacyjnych, bazujace na standardach
Windows. Zintegrowany system pomocy programu zawiera podrecznik z dodatkowymi
informacjami. Pracuje pod Windows™ 2000, XP i Vista.

Interfejs uzytkownika
Intuicyjny interfejs graficzny wykorzystujgcy standardowe mechanizmy Windows™. Wbudowana
mozliwos¢ konfigurowania programu stosownie do potrzeb i preferencji Uzytkownika.

Sktadniki standardowe

Zarzadzanie danymi i projektami: Szybka, wydajna baza danych automatycznie zarzadza wszystkimi punktami i pomiarami
zawartymi w projektach, wedtug okreslonych zasad zapewniajgcych statg integralnos¢ danych.
Osobne zarzadzanie s3 projektami, uktadami wspotrzednych, antenami, szablonami
raportow i listami kodow.
Obstuga réznych rodzajow transformadji, elipsoid i odwzorowan oraz definiowanych przez
Uzytkownika modeli geoidy i krajowych uktadow wspotrzednych stuzacych konwersji do
wspotrzednych lokalnych. Stosownie do wymagan projektu mozna wybrac jedng z szesciu typow
transformadgji.
Zarzadzanie antenami umozliwiajgce definiowanie ich parametréw wewnetrznych.
Zarzadzanie listami kodéw dla grupowania koddw i atrybutow.

Import i Eksport: Import danych z karty compact-flash, bezposrednio z odbiornikéw, tachimetrow
i niwelatorow cyfrowych, lub ze stagi referencyjnej i innych zrodet przez Internet.
Import wspétrzednych real-time (RTK) i DGPS.

Import & eksport ASCII: Import list wspotrzednych jako plikow ASCII o definiowalnej strukturze za pomoca kreatora
importu.
Export wynikéw w dowolnym formacie do dowolnego programu za pomocg funkgji Eksport ASCII.
Transfer punktoéw, linii, obszarow, wspotrzednych, kodow i atrybutéow do systemow
GIS, CAD i kartograficznych.

Podglad i edyda: Zréznicowane przedstawienia graficzne dla wizualizagji danych i petnego wgladu w dane
zwarte w projekcie. Informacje o punktach, liniach i obszarach mogg by¢ wyswietlane wraz
z kodami i atrybutami. Narzedzia edycyjne umozliwiajg selekcjonowanie danych przed
ich przetworzeniem lub exportem.

Processing TPS: Przeliczenie obserwagji z tachimetréw dla aktualizacji stanowiska i orientadji.
Okreslenie stanowisk i ciggdw poligonowych oraz ich obliczenie z dobranymi parametrami.
Raporty z obliczenia ciggdéw w formacie HTML.

COGO: Obliczenia na wspoétrzednych punktéw: zadanie wprost i odwrotne, ciggi, przeciecia,
obliczenia linii i tuku, podziaty obszaru. Graficzny wybér punktow, raporty w formacie HTML.

Codelist Manager: Tworzenie list kodow z grupami kodéw, kodami i atrybutami.
Zarzadzanie listami kodow.
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Raporty:

Narzedzia:

Opcje GPS

Processing danych L1:

Processing danych L1/L2:

Processing danych GLONASS:
Import RINEX:

Opcje Niwelacji
Obliczenia danych z niwelagji:

Design & Adjustment 1D:

Moduty ogolne
Transformacje i Odwzorowania:

Design & Adjustment 3D:

Eksport GIS / CAD:

Powierzchnie i Objetosci:

Wymagania sprzetowe
Zalecana konfiguracja PC:
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Format HTML stanowi podstawe generowania nowoczesnych i profesjonalnych raportéw. Mozna
utworzy¢ raporty z pomiaru w formacie dziennika pomiarowego, raporty z usredniania
wspotrzednych, raporty z przetwarzania danych i inne. Raporty mozna konfigurowac tak,

aby zawieraty wymagana tresc i prezentowaty dane w okreslonym stylu.

Wydajne narzedzia takie jak Manager Listy Kodow, Manager wymiany danych, Manager
Formatow i Aktualizacja oprogramowania sg narzedziami wspoélnymi dla odbiornikow
GPS, tachimetréw i niwelatoréw cyfrowych.

Graficzne wybieranie linii bazowych, polecen do processingu itp.

Automatyczny lub reczny wybor linii bazowych i definicja kolejnosci obliczen.
Wsadowy processing pojedynczej linii bazowej lub wielu linii bazowych.

Wiele parametréw processingu.

Automatyczne ,,przesiewanie”, wykrywanie utraconych cykli, btedéw grubych itp.
Processing nadzorowany przez Uzytkownika badz automatyczny.

Graficzne wybieranie linii bazowych, polecen do processingu itp.

Automatyczny lub reczny wybor linii bazowych i definicja kolejnosci obliczen.
Wsadowy processing pojedynczej linii bazowej lub wielu linii bazowych.

Wiele parametrow processingu.

Automatyczne ,,przesiewanie”, wykrywanie utraconych cykli, btedéw grubych itp.
Processing nadzorowany przez Uzytkownika badz automatyczny.

Processing danych GLONASS jest uzupetnieniem processingu danych GPS.

Import danych w formacie RINEX.

Podglad danych z niwelatora cyfrowego Leica w dzienniku niwelacji w Geo Office.
Wybdr wtasciwych parametréw obliczen i obliczenie niwelacji. Szybkie, automatyczne
wykonanie obliczen. Sprawdzenie, analiza wynikoéw i tworzenie raportu w Managerze
Wynikéw. Koncowy zapis wynikéw i/lub ich eksport.

Wydajny algorytm MOVE3 do scistego wyréwnania 1D.
Ponadto, mozliwosc¢ projektowania i analizy sieci.

LEICA Geo Office obstuguje szereg transformacji, elipsoid i odwzorowan takze

definiowane przez Uzytkownika modele geoidy i krajowe uktady wspotrzednych stuzacych
konwersji do wspoétrzednych lokalnych. Opcjonalny modut ,, Transformacje i Odwzorowania"
pozwala zdefiniowa¢ parametry transformacji. Stosownie do wymagan projektu mozna wybrac
jedng z szesciu typéw transformagji.

Wiaczenie wszystkich obserwacji do wyréwnania sieci metoda najmniejszych
kwadratéw dla najlepszego wpasowania obserwacji w punkty state. Rozszerzone testy
statystyczne dla wyszukania btedéw grubych obserwacji. Uzytkownik moze wybrac
rodzaj wyréwnania: 3D, 2D czy 1D - wszystkie bazujg na algorytmie MOVE3
wyroéwnania scistego. Ponadto modut ten wspomaga projektowanie i analizy sieci -
jeszcze przed dokonaniem obserwadji w terenie.

Pozwala na eksport danych do programéw GIS/CAD takich jak AutoCAD (DXF /DWG), MicroStation.

Wskaz punkty pomierzonej powierzchni i oblicz DTM.

Uzyj automatycznego tworzenia krawedzi lub okresl je recznie.

Wprowadz linie nieciggtosci w celu automatycznej aktualizacji modelu.
Wizualizagja powierzchni w 2D lub w 3D.

Obliczenie objetosci ponad wysokos¢ odniesienia lub pomiedzy powierzchniami.

Procesor Pentium® 1 GHz lub szybszy

RAM 512MB lub wiecej

Microsoft® Windows 2000, XP lub Vista
Microsoft® Internet Explorer 5.5 lub nowszy
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Leica Geosystems Sp. z 0.0.

ul. Jutrzenki 118, 02-230 Warszawa
Tel.: +48 22 260 50 00

Fax.: +48 22 260 50 10

www.leica-geosystems.pl

Zawsze, gdy wykonujesz pomiary w terenie, obstugujesz budowe,
wykonujesz inwentaryzadje fasad lub wnetrz, czy tez wykonujesz
precyzyjne tyczenie konstrukcji mostow lub tuneli - instrumenty
pomiarowe Leica Geosystems zapewnia prawidtowa realizacje
wszystkich prac geodezyjnych.

Instrumenty serii System 1200 wraz z oprogramowaniem zostaty
zaprojektowane tak, aby sprostac¢ wszystkim codziennym
wyzwaniom wspotczesnej geodezji. Wszystkie posiadajg znakomity,
czytelny i tatwy w obstudze interfejs Uzytkownika. Ich przejrzyste
menu, bogaty zasob funkgji i zaawansowana technologia sprawia,
ze GNSS i TPS doskonale wspotpracujg w pomiarach terenowych.
Czy korzystasz z zalet obydwu technologii jednoczesnie czy tez
osobno - wyjatkowa wszechstronnos¢ instrumentow Leica
Geosystems gwarantuje wiarygodne i wydajne pomiary.

When it has to be right.
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