Leica CloudWorx 1.3
fur PDMS
Punktwolken bearbeiten

Die Punktwolke der

bestehenden Anlage wird in
PDMS lagerichtig dargestellt

o

PDMS behandelt
Punktwolken und
andere model-
lierte Objekte bei
der Kollisionkon-
trolle gleich-
wertig

3D Objekte
kénnen zwischen
PDMS und Cyclone
ausgetauscht
werden

Effiziente Verwaltung und Bearbeitung von Laserscandaten

Leica CloudWorx 1.3 flir PDMS ist ein leistungssstarkes Software
Plug-in zur Bearbeitung von Punktwolken aus Laserscandaten
direkt in PDMS flir den Umbau, Neubau und Betrieb von Anlagen.
Innerhalb PDMS wird die Anlage durch die Punktwolke virtuell
abgebildet, um eine hohe Zuverlassigkeit bei baulichen und be-
trieblichen Veranderungen durch neue Planungen sicherzustellen.

Sie profitieren von der Arbeit in lhrer vertrauten Software-Um-
gebung. Mit Leica CloudWorx und der leistungsstarken Cyclone
Datenbankstruktur lassen sich die detaillierten Punktwolken
effizient visualisieren und bearbeiten um exakte 2D- oder

3D-Bestandsplane zu erstellen, Soll-Ist-Vergleiche sowie
entscheidende Qualitatsprifungen durchzuftihren.

Eigenschaften und Vorteile

B Austausch von 3D Objekten zwischen Cyclone und PDMS
B Schnelles Bearbeiten von Scandaten

B Schnitte, Halbschnitte und LimitBoxen

B Automatische Pipe Center D-Points

B Genaue Einbindepunkte und Kollisionskontrolle mit Report
B Direktes Messen in der Punktwolke

B Gleichzeitiger Mehr-Benutzer Netzwerk-Zugriff

B Unterstltzung aller Laserscanner
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Leica CloudWorx 1.3 fur PDMS

Einfacher Austausch von 3D Objekten zwischen PDMS und Cyclone

Die PDMS COE Schnittstelle ermdglicht Ihnen das schnelle Austauschen von 3D
Modellen zwischen Cyclone und PDMS. Cyclone Modelle kénnen einfach in PDMS
fir Kollisionskontrollen, die Kontrolle von Einbindepunkten und Umbaumafnah-
men importiert werden. PDMS Modelle konnen als einfache Primitive nach
Cyclone exportiert werden um diese zu bearbeiten und/oder als TruView mit den
Punktwolkeninformationen zur gleichzeitigen und einfachen Visualisierung von
Bestand und Planung zu publizieren.

Leistungsfdhige Punktwolken-Verwaltung und -Messung

CloudWorx fuir PDMS bietet Ihnen die schnelle und effiziente Verwaltung grosser
Die Navigation iiber die TruSpace Funktionen erméglicht  Punktwolken. Benutzerdefinierte «Schnittebenen und Halbraumschnitte» und/
leichte Orientierung in fotorealistischen Ansichten der oder «Limit Boxen» vereinfachen die Navigation durch die Punktwolken. Messun-
Punktwolken. gen werden mit Hilfe der bekannten PDMS-Messwerkzeuge durchgefiihrt.

3D As-Built Modellierung

Pipes und Pipe Center D-Points werden automatisch generiert wenn ein

AR e P einzelner Punkt auf einer Rohrleitungsoberfldche selektiert wird. Unter Benut-
zung der Punktwolke, der D-Points und der PDMS Modellier-Funktionen konnen

I“"‘"'" intelligente und katalogbasierende As-Built Rohrleitungssystems, Stahlbauten,
3 HH CLASH CYLINDER. 1 of SUBECUIPMENT 18 Leitungskanale, Behalter und Equipments erzeugt werden. Boxen konnen tber
3 HH CLASH CYLINDER 1 of SUBESUIPMENT 18 i i i
e A S e i das Picken von zwei oder drei Punkten erstellt werden.

B L A A T Automatisierte Kollisionserkennung und -protokollierung

Die Kollisionskontrolle zwischen dem 3D-Modell und der Punktwolke erfolgt
automatisiert mit den PDMS eigenen Werkzeugen zur Kollisionserkennung und
-protokollierung. Basierend auf den benutzerdefinierten Einstellungen werden
Kollisionen zwischen modellierten Objekten und Punktwolken automatisch
erkannt. Alle kollidierenden Punkte innerhalb eines vom Anwender festgelegten
Bereichs werden optisch hervorgehoben und einzeln spezifiziert.

Bei der Kollisionserkennung in PDMS werden die

Entwurfsdaten mit den Bestandsdaten verglichen und

mogliche Kollisionen schnell gefunden. Das Bild zeigt

eine geplante Rohrleitung, die mit anderen Bauteilen Flexible Unterstiitzung verschiedenster Scanner-Formate

an dem Behilter kollidiert. Aufgrund von standardisierten, ASCll-basierten Dateiformaten kdnnen
AVEVA-Anwender raumliche Daten von verschiedenen Laserscannern nutzen.
Daruber hinaus verarbeitet Leica CloudWorx flir PDMS die kompakten nativen
Dateiformate der marktfihrenden Scanner vollig ohne Formatkonvertierung.
Zu den unmittelbar untersttitzten Scannern zahlen alle laufzeit- und phasen-
basierten HDS-Laserscanner von Leica Geosystems.
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Rendering Level of Detail (LOD) gesteuerte Anzeige

Messen 3D-Koordinate, Abstand Punkt zu Punkt, Abstand Punkt zu Entwurfsobjekt

COE Import Unterstltzte Objekte: Zylinder - Ellbogen - Flansch - Konus - Box —
Export Extrudierte Ebene

Unterstiitzte  Proprietdre Formate (Cyclone Datenbank) - 3dd,
Formate Scan (Leica und Cyra), zfc, zfs
ASCIl - pts, ptx, swy, txt, xyz
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